
   

 1 

 

 

 

 

吉林省人工智能产业专利导航报告 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

2025 年 6 月 



 

 1 

引 言 

专利导航是在中国深入实施创新驱动发展战略的新形势下，在专利信

息运用方面探索创新并及时总结出的一系列新理念、新机制、新方法和新

模式。这不仅是改革开放以来知识产权中国化应用的理论新突破，更是新

时代中国知识产权运用体系建设支撑性的制度创新成果。专利导航的推广

应用，对于中国提升知识产权治理能力与水平，推动完善知识产权全球治

理具有重要的引领作用。 

近年来，中国越来越注重专利导航体系机制的建设，国家知识产权局

在 2003 年就提出建立专利预警机制的必要性和重要性。2013 年国家知识

产权局首次正式提出专利导航概念，并将专利导航概念延伸到知识产权分

析评议、区域布局等工作。2020 年由国家知识产权局组织起草的《专利

导航指南》（GB/T39551-2020）系列推荐性国家标准于 11 月 9 日批准发

布，并于 2021 年 6 月 1 日起正式实施。专利导航是在宏观决策、产业规

划、企业经营和创新活动中，以专利数据为核心深度融合各类数据资源，

全景式分析区域发展定位、产业竞争格局、企业经营决策和技术创新方向，

服务创新资源有效配置，提高决策精准度和科学性的新型专利信息应用模

式。在国家的呼吁和带动下，各地也纷纷开展专利导航分析服务。 

国家知识产权局大力推进专利导航在地方、园区和企业等不同层面的

制度创新实践，以数据运用推动知识产权治理创新，全面推动产业创新发

展。专利导航作为践行新发展理念的重大改革创新举措，从启动专利导航

工程的试点探索，到列入国家知识产权战略和专利事业发展战略的年度推

进计划，再到全面纳入国家和地方重大产业政策文件，逐步发展成为中国

产业政策和创新发展不可或缺的重要内容。2018 年在深化党和国家机构

改革中，专利导航被确定为重新组建后的国家知识产权局的重要职责。专

利导航工作职责的法定化，标志着专利导航正式成为中国知识产权管 
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理部门转变政府职能、提升治理能力的重要内容。 

专利导航在融入并助力产业实现自主可控、创新发展基本理念的指引

下，在专利信息分析方法的基础上，综合了专利预警等具体应用场景，以

大数据分析为依托，将聚焦于权利保护的分析拓展到全面支撑创新发展决

策的分析，并以路径导航的方式将专利信息运用从权利保护的技术层面提

升到有效配置创新资源的制度层面，具有区别于一般决策支撑方法和传统

专利信息分析方法的鲜明特征。 

本报告立足于吉林省人工智能产业现状，运用专利导航分析方法，紧

扣产业分析和专利分析两条主线，将专利信息与政策环境、市场环境、区

域环境等信息融合，并准确定位人工智能产业现状和区域人工智能产业现

状，结合目前知识产权状况，围绕产业结构的优化升级，从寻找企业、技

术、人才及专利等多维度对吉林省人工智能产业发展路径指引。 

本次专利导航的专利数据采集截止日期为 2025 年 5 月 15 日。专利信

息数据范围覆盖中、美、日、韩、欧洲、WIPO 等 164 个国家、组织和地

区，包括著录项目、摘要、同族文献信息、法律状态信息、审查状态信息、

引用文献信息、专利诉讼信息等。 

本次分析报告检索对于 2025 年及以后的专利申请数据采集不完整，

报告统计的专利申请量比实际的专利申请量要少，这是由于部分数据在检

索截止日之前尚未在相关数据库中公开。例如，PCT 专利申请可能自申请

日起 30 个月甚至更长时间之后才进入国家阶段，从而导致与之相对应的

国家公布时间更晚，国内发明专利申请通常自申请日（有优先权的，自优

先权日）)起 18 个月（要求提前公布的在 4-6 个月）才能被公布，以及实

用新型专利申请在授权后才能获得公布，其公布日的滞后程度取决于审查

周期的长短等。 

在撰写的过程中，项目组虽然对项目报告内容进行了细致的分析及总

结提炼，但由于受专利文献的数据采集范围和分析工具的限制，报告的数
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据、结论和建议仅供参考借鉴。 
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第一章 研究概况 

1.1 研究目的 

人工智能产业是当前全球科技竞争的核心领域，也是推动经济高质量

发展的重要引擎。该产业以算法、算力和数据为三大基础要素，通过机器

学习、计算机视觉、自然语言处理等核心技术，实现对人类智能的模拟、

延伸和扩展。从产业结构来看，人工智能产业可分为基础层、技术层和应

用层：基础层主要包括芯片、传感器、云计算平台等硬件设施和数据服务；

技术层聚焦算法模型研发，如深度学习和生成式人工智能；应用层则涉及

智能制造、智慧医疗、智能交通等多个垂直领域。近年来，随着 ChatGPT

等大模型的突破性进展，人工智能技术正加速从实验室走向产业化应用，

催生出新的商业模式和市场机遇。 

从全球发展格局来看，人工智能产业呈现出明显的区域集聚特征。美

国在基础研究和芯片设计领域保持领先，拥有谷歌、微软等科技巨头；欧

盟注重人工智能伦理和隐私保护；中国则在应用场景创新和市场规模化方

面具有优势，形成了京津冀、长三角和粤港澳大湾区三大产业集聚区。在

中国，人工智能已上升为国家战略，《新一代人工智能发展规划》等政策

文件的出台为产业发展提供了有力支撑。2023 年我国人工智能核心产业

规模已突破 5000 亿元，在计算机视觉、语音识别等细分领域达到国际先

进水平。百度、华为、商汤科技等企业通过持续创新，正在全球人工智能

竞争中占据重要位置。 

当前人工智能产业发展呈现出若干重要趋势。大模型技术推动生成式

AI 快速崛起，正在重塑内容创作、软件开发等行业形态；AI 与各行业的

深度融合不断深化，在医疗诊断、精准农业等领域的应用成效显著；边缘

计算和专用 AI 芯片的发展使得人工智能应用更加高效和普及；同时，数
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据安全、算法公平等伦理问题日益受到重视，各国纷纷加强人工智能治理。

这些趋势表明，人工智能产业正在经历从技术突破到规模化应用的关键转

型期，未来发展空间广阔但挑战也不容忽视。 

人工智能产业研究的主要目的包括以下几个方面： 

首先，通过系统梳理吉林省人工智能产业的专利布局现状，揭示该领

域的技术创新热点和发展趋势，为政府制定产业政策提供数据支撑和决策

依据。专利作为技术创新的重要载体，能够直观反映区域技术研发的活跃

程度和优势领域。通过对专利数据的深度挖掘，可以识别吉林省在人工智

能产业链中的技术强项和薄弱环节，从而明确未来技术攻关和产业升级的

方向。 

其次，研究旨在分析吉林省人工智能企业的专利竞争态势，包括核心

企业的技术布局、产学研合作模式以及国内外竞争对手的专利策略。这一

分析有助于企业优化研发资源配置，避免重复投入，同时通过专利壁垒的

构建提升市场竞争力。此外，研究还将关注吉林省高校和科研院所的专利

转化效率，探索如何通过政策引导和机制创新推动科技成果产业化，促进

人工智能技术与实体经济深度融合。 

最后，报告的研究目的还在于为吉林省人工智能产业的差异化发展提

供路径建议。通过对比国内其他人工智能产业集聚区（如京津冀、长三角、

珠三角等）的专利布局特点，结合吉林省的产业基础、人才储备和资源优

势，提出适合本地发展的细分领域和技术路线。例如，聚焦智能农业、智

能制造、智慧医疗等特色应用场景，推动人工智能技术与吉林省传统优势

产业的协同创新，形成具有区域特色的产业集群。 

1.2 研究思路 

1.2.1 人工智能产业发展现状分析 

通过调研人工智能产业相关的政策文件、研究报告、学术文章等资料，
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以及与吉林省人工智能产业专家、项目委托方进行访谈，梳理人工智能产

业现状和发展趋势，以及疫苗相关技术，分析全球、中国及吉林省人工智

能产业发展现状，掌握产业发展趋势和规律，确定人工智能产业分类标引

体系，为后续开展产业专利分析奠定基础。 

1.2.2 人工智能产业专利分析 

对全球范围内的人工智能产业领域中的专利进行全面检索，并对其进

行专业化、系统化的分类。根据人工智能产业分类标引体系，先对全球人

工智能产业专利进行检索和数据处理，然后对中国和吉林省人工智能产业

高价值专利进行分析，包括申请趋势、专利类型、热点方向、协同创新、

专利运营、主要申请人以及创新能力定位等。 

1.2.3 吉林省人工智能产业导航研究 

该部分将进一步挖掘提炼上述研究成果，针对吉林省重点企业的专利

技术进行分析总结，通过对专利文献所包含的技术、法律和商业信息的解

读，开展专利导航研究，形成吉林省产业专利导航研究报告，为产学研结

合提出可行性建议，为政府相关部分的决策提供参考意见。 

给出吉林省人工智能产业专利导航结论建议，包括但不限于：产业高

价值专利挖掘与布局路径、产业高价值专利联盟路径、重点企业培育优化

路径等，并对吉林省人工智能产业链上的重点企业高价值专利布局、专利

运营等情况进行分析，得出未来最具发展潜力的企业名单。 

1.3 研究方法 

1.3.1 研究对象 

项目组成员经过前期的技术和产业现状调研，对人工智能产业技术有

了全面的认识。在此基础上，项目组与相关单位、高校代表、技术专家进
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行了技术分解的研讨，确定人工智能领域技术构成。 

1.3.2 制定检索策略 

本专利导航报告的检索以每个细分产业为一个整体，分别进行检索，

检索由初步检索、全面检索和补充检索三个阶段构成。 

初步检索阶段：初步选择关键词对该技术主题进行检索，对检索到的

专利文献关键词进行统计分析，并抽样对相关专利文献进行人工阅读，提

炼关键词，初步检索阶段还要进行的就是检索策略的反复调整、反馈，总

结各检索要素在检索策略中所处的位置，在上述工作基础上制定全面检索

策略。 

全面检索阶段：选定精确关键词和扩展关键词作为主要检索要素，并

结合国际专利分类号，合理采用检索策略及其搭配，充分利用截词符和算

符，同时利用不同数据库的优势进行适时转库检索，对该技术主题在专利

数据库进行全面而准确的检索。 

补充检索阶段：在前面全面检索的基础上，根据已检索的文献包含关

键词的阅读，并根据扩展包含需要主题的关键词精确检索，保证检索数据

的全面和完整。 

根据对初步检索结果的统计和分析，总结得到检索需要的检索要素，

并按照检索的需求，对检索要素进行整理，构建检索要素表。 

专利数据检索的目标在于查全和查准。项目组将基于以往对该领域的

了解，初期检索式的制定将在查全的基础上做到查准，而后将根据样本数

据量的情况进一步筛分，将属于人工智能产业各个领域的数据筛选出来。

经过初始检索策略的制定，检索式的编写以及几个回合反复调试与手动抽

样检测，确定最终检索表达式。 

本导航检索的目标文献是全球公开的所有关于人工智能领域的专利

技术文献，检索截至日期为 2025 年 5 月 15 日。采用的数据库是中国专利
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数据库、智慧芽专利数据库和欧洲专利局专利文献数据库，采用分类号＋

关键词进行专利检索，采用计算机+人工辅助进行分类标引，采用人工浏

览提取噪音关键词。 

1.3.3 确定分析策略 

本项目在全面检索相关专利的基础上按定性分析、定量分析和图表分

析三种方法进行分析。 

专利定性分析方法 

专利定性分析是指通过对专利文献的内在特征，即对专利技术内容进

行归纳、演绎、分析、综合，以及抽象与概括等，以达到把握某一技术发

展状况的目的。具体地说，根据专利文献提供的技术主题、专利国别、专

利发明人、专利受让人、专利分类号、专利申请日、专利授权日和专利引

证文献等技术内容，广泛进行信息搜集，对搜集的内容进行阅读和摘记等，

在此基础上，进一步对这些信息进行分类、比较和分析等研究活动，形成

有机的信息集合。进而有重点地研究那些有代表性、关键性和典型性的专

利文献，最终找出专利信息之间的内在的甚至是潜在的相互关系，从而形

成一个比较完整的认识。专利信息的定性分析，着重于对技术内容的分析，

是一种基础的分析方法，在专利信息分析中有重要作用和不可替代的地位。 

专利定量分析方法 

专利定量分析方法是在对大量专利信息加工整理的基础上，对专利分

类、申请人、发明人和申请人所在国家和专利引文等某些特征进行科学计

量，将信息转化成系统的、完整的有价情报。这种分析方法能提高专利信

息质量，可以很好地分析和预测技术发展趋势，科学地反映发明创造所具

有的技术水平和商业价值；科学地评估某一国家或地区的技术研究与发展

重点，用量化的形式揭示国家或地区在某一技术领域中的实力，从而获得

认识市场热点及技术竞争领域等经济情报；及时发现潜在的竞争对手，判
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断竞争对手的技术开发动态，获得相关产品、技术和竞争策略等方面的情

报。 

专利图表分析方法 

图表分析是信息加工、整理的一种处理方法和信息分析结果的表达形

式。它既是信息整序的一种手段，又是信息整序的一种结果，具有直观生

动、简洁明了、通俗易懂和便于比较等特点。在专利信息分析中，图表分

析方法伴随着定性分析和定量分析被广泛应用。在定性或定量分析时，被

分析的原始专利数据采用定性或定量方法加工、处理，并将分析结果制作

成相应的图表。专利信息分析中常见的定性分析图表有清单图、矩阵表、

组分图、技术发展图，以及问题与解决方案图等。 

通过定性、定量和图表分析方法，对全球、国内、吉林省人工智能产

业专利情况等进行分析研究，并在对重点技术领域专利申请进行详细分析

的基础上，在相关的软件辅助下，梳理主要申请人技术发展情况，整理重

要技术方向，以期得出重要研发方向、技术引进等方面的结论。 

1.3.4 调查研究 

项目组通过与吉林省人工智能产业专家、长春新区重点疫苗企业进行

深入沟通，了解人工智能产业的政策、技术发展现状，以及研发、生产等

各个环节的关键技术，确定项目研究方向和研究重点。 

1.3.5 实施检索与结果评估 

（1）技术分解 

经过前期的技术和产业现状调研，对人工智能领域技术有了全面的认

识。在此基础上，项目组与相关单位、高校代表、技术专家进行了人工智

能领域技术分解的研讨，形成了较为详尽的技术分解表，便于初步检索分

析；为了更全面地展示人工智能领域产业结构发展情况，对产业重点发展

方向进行更具针对性的分析，进一步划分技术分支，并根据各分支专利的
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深入检索情况和技术分支间的逻辑关系，将技术分支进行了进一步的划分

或者组合，从而得如下的四级技术分解表： 

表 1-3-5-1 为人工智能领域技术分解表。 

表 1-3-5-1 人工智能领域技术分解表 

一级分支 二级分支 三级分支 四级分支 五级分支 

上游基础技

术支撑 

AI 芯片    

数据平台    

大数据    

中游人工智

能技术 

机器学习 

监督学习 

分类算法 
支持向量机(SVM) 

决策树 

回归算法 
线性回归 

逻辑回归 

无监督学习 
聚类分析 

K 均值 

层次聚类 

降维技术 PCA 

深度学习 
神经网络架构 

CNN 

Transformer 

训练优化 梯度下降 

计算机视觉 

图像识别 

生物特征识别 
人脸识别 

虹膜识别 

通用物体识别 
工业缺陷检测 

零售商品识别 

视频分析 
行为识别 

人体动作分析 

交通事件检测 

视频增强 低光照增强 

3D 视觉 
点云处理 

三维重建 

体积测量 

立体视觉 深度估计 

自然语言处理 语音技术 

语音识别(ASR) 
端到端建模 

噪声鲁棒性 

语音合成(TTS) 
神经声码器 

情感化合成 
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一级分支 二级分支 三级分支 四级分支 五级分支 

文本处理 

文本理解 
命名实体识别(NER) 

语义角色标注 

文本生成 
预训练语言模型 

对话生成 

生物识别 生理特征识别 

指纹识别 
光学指纹识别 

超声波指纹识别 

静脉识别 
指静脉识别 

手掌静脉识别 

下游人工智

能应用 

智慧医疗    

智慧城市    

智能驾驶    

智能制造    

智能风控    

智能终端    

智能家居    

智慧农业    

智能教育    

智能安防    

机器人    

可穿戴设备    

本项目的基本检索思路是将人工智能划分为上游基础技术支撑、中游

人工智能技术和下游人工智能应用三个一级分支领域，然后根据技术分解

习惯以及如何将整体功能分解为一系列具体的、可实现的子功能，进行三

级、四级技术分解。 

（2）检索分类号 

根据不同领域的特点，采取 IPC 分类号检索、不同字段（如“标题”、

“摘要”、“说明书”）的关键词检索，以及分类号结合关键词检索等不同的

检索策略。 

根据浏览 IPC 分类表和分类号统计功能，得到各级技术分支所在技术

领域常见的 IPC 分类号表达方式；通过浏览综述文献确定关键词在技术领
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域的专业表达方式，使用检索运算符与限定符构件关键词精准表达；将分

类号和/或关键词之间进行“与”、“或”逻辑运算；截取部分文献进行人工阅

读，寻找噪声来源，通过“非”逻辑运算批量去噪；最后，将各领域文献合

并，即得到人工智能领域的专利数据库。 

人工智能领域检索分类号包括： 

人工智能领域 IPC 主分类号 

G06N20 机器学习 

G06N3 基于生物模型的计算装置 

G06T 图像数据处理或生成，通常 

G06V 图像或视频识别或理解 

G10L15 语音识别 

G06F40 处理自然语言数据(语音分析或合成，语音识别入 G10L) 

G06F16 信息检索;其数据库结构;其文件系统结构 

A61B5 用于诊断目的的测量(放射诊断入 A61B6/00;用超声波、声波或次

声波诊断入 A61B8/00);人员身份识别 

（3）查全查准率评估 

为了对检索的结果进行评估和验证，采用了查全率和查准率两项指标

对本检索结果进行评估，查全率的评估办法是：选择重要申请人，一般为

该技术领域申请量排名在前 10 位的申请人或者行业内普遍认可的重要申

请人，以该申请人为入口检索全部申请，通过人工确认其在本技术领域的

申请文献量，形成母样本；在检索结果数据库中以申请人为入口检索其申

请文献量，形成子样本；以子样本/母样本×100%=查全率，查全率为 96.4%。 

本报告查准率的评估方法是：在结果数据库中随机选取一定数量的专

利文献作为母样本；对母样本中的每项专利文献进行阅读，确定其与技术

主题的相关性，与技术主题高度相关的专利文献形成子样本；以子样本/
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母样本×100%=查准率，查准率为 93%。 

（4）数据筛选与数据处理 

检索得到的专利数据将进行数据去噪、申请人名称整理、数据查全率、

查准率验证等步骤，以进一步提高数据的准确性。然后将根据产业分解体

系对经过数据清理和去噪的每一项专利进行标引，即赋予属性标签，以便

于统计学上的分析研究。 

1.3.6 技术术语的解释和说明 

同族专利：同一项发明在多个国家申请专利而产生的一组内容相同或

基本相同的专利文献出版物，称为一个专利族或同族专利。从技术角度看，

属于同一专利族的多件专利申请可视为同一项技术。在本报告中，针对技

术和专利技术原创国进行分析时，对同族专利进行了合并统计；针对专利

在国家或地区的公开情况进行分析时。各件专利进行了单独统计。 

技术目标国：以专利申请的公开国家或地区来确定。 

技术来源国：以专利申请的首次申请优先权国别来确定，没有优先权

的专利申请以该申请的最早申请国别来确定。 

项：同一项发明可能在多个国家或地区提出专利申请。WPI 数据库将

这些相关的多件专利申请作为一条记录收录。在进行专利申请数量统计时，

对于数据库中以一族数据的形式出现的一系列专利文献，计算为“1 项”。

一般情况下，专利申请的项数对应于技术的数目。 

件：在进行专利申请数量统计时，例如为了分析分析申请人在不同国

家、地区或组织所提出的专利申请的分布情况，将同族专利申请分开进行

统计时，所得到的结果对应于申请的件数。一项专利申请可能对应于 1

件或多件专利申请。 

PCT：《专利合作条约》Patent Cooperation Treaty。 

IPC：国际专利分类号。 
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WIPO：国际知识产权组织。 

日期约定：依照最早优先权日确定每年的专利数量，无优先权日的以

最早申请日为准。 

省市约定：全球专利统计中，中国专利，不包括香港特别行政区、澳

门特别行政区和台湾地区；中国专利统计中，各省、直辖市和自治区，包

括香港特别行政区、澳门特别行政区和台湾地区。 

合作申请：具有两个及两个以上申请人的专利申请。 

失效专利：指已取得专利权但专利权已经终止的专利。 

有效专利：指已取得专利权且专利权尚未终止的专利。 

授权率：取得专利权的发明专利数量/（发明专利数量-待审发明专利

数量）。
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第二章 人工智能产业现状及发展趋势分析 

2.1 人工智能领域发展概述 

人工智能（AI）作为 21 世纪最具颠覆性的技术之一，其发展经历了

从理论探索到产业化落地的完整演进过程。从技术发展脉络来看，人工智

能领域大致经历了三个关键发展阶段：早期的符号主义 AI（1950s-1980s）

主要依赖规则和逻辑推理，但由于计算能力和数据量的限制，发展陷入低

谷；机器学习时代（1990s-2010s）通过统计学习方法在语音识别、计算

机视觉等领域取得突破；而当前的深度学习革命（2012 年至今）则借助

神经网络、大数据和算力突破，推动了人工智能技术的爆发式增长。特别

是 2012 年 AlexNet 在 ImageNet 竞赛中的突破性表现，标志着深度学习时

代的正式来临，此后卷积神经网络（CNN）、循环神经网络（RNN）以

及 Transformer 架构相继涌现，不断刷新各领域的技术上限。 

从技术架构来看，现代人工智能已形成相对完整的体系结构。在基础

层，GPU、TPU 等专用芯片和云计算平台提供了强大的算力支撑；算法

层以深度学习为核心，衍生出计算机视觉、自然语言处理、强化学习等多

个分支；数据层则涵盖数据采集、清洗、标注等完整流程。近年来，大模

型技术的突破尤为引人注目，以 GPT、BERT 为代表的预训练模型展现出

惊人的泛化能力，特别是 2022 年 ChatGPT 的横空出世，标志着生成式

AI（AIGC）进入全新发展阶段。与此同时，多模态学习、小样本学习、

联邦学习等新兴方向不断拓展 AI 的能力边界。 

在产业化应用方面，人工智能已深度渗透至各行各业。在消费领域，

智能推荐、人脸支付、语音助手等应用已融入日常生活；在工业领域，

AI 质检、预测性维护、智能物流等解决方案显著提升生产效率；在专业

领域，AI 辅助诊断、智能投顾、自动驾驶等应用正在重塑行业格局。据
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市场研究机构预测，到 2030 年全球人工智能市场规模有望突破 1.5 万亿

美元，年复合增长率保持在 30%以上。各国政府也纷纷将 AI 上升为国家

战略，中国"新一代人工智能发展规划"、美国"人工智能倡议"等政策文件

为产业发展提供了有力支撑。 

当前人工智能发展呈现出若干显著趋势：技术层面，大模型持续向更

大规模、更强能力演进，AI for Science（科学智能）正在改变传统科研范

式；产业层面，AI 与云计算、物联网、5G 等技术的融合催生新的应用场

景；治理层面，数据隐私、算法偏见、AI 伦理等问题引发广泛关注，全

球范围内正在建立相应的监管框架。值得关注的是，边缘 AI、绿色 AI 等

新兴方向致力于解决算力能耗和落地成本问题，而具身智能（Embodied AI）

则探索 AI 与物理世界的更深层次交互。 

未来，人工智能将继续沿着"专用 AI 向通用 AI 演进"的路径发展。短

期内，行业将聚焦垂直领域应用深化和商业化落地；中长期来看，AGI

（通用人工智能）的探索可能带来更根本性的突破。在这一过程中，需要

平衡技术创新与伦理治理，加强国际合作，共同应对 AI 发展带来的机遇

与挑战。对中国而言，发挥市场规模和数据优势，突破芯片等"卡脖子"

技术，构建健康可持续的 AI 产业生态，将是实现人工智能高质量发展的

重要路径。 

2.2 全球人工智能领域发展情况 

2.2.1 全球人工智能发展历程 

全球人工智能领域的发展历程可以划分为六个关键阶段，每个阶段都

伴随着技术突破、应用探索和产业变革。20 世纪 40-50 年代的理论萌芽期

奠定了 AI 的基础，图灵提出"机器能否思考"的哲学命题，并在 1950 年发

表《计算机器与智能》提出图灵测试，麦卡锡等科学家在 1956 年达特茅

斯会议上首次提出"人工智能"术语，标志着 AI 作为独立学科诞生。早期
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的 AI 研究集中于符号逻辑和通用问题求解，如 Newell 和 Simon 的逻辑理

论家程序，但由于计算机性能限制，这些系统只能解决特定领域的小规模

问题。 

20 世纪 60-70 年代进入以专家系统为代表的第一次繁荣期，

DENDRAL 化学分析系统和 MYCIN 医学诊断系统展示了 AI 在专业领域

的应用价值，各国政府和企业加大研发投入，日本在 1982 年启动"第五代

计算机"计划。然而到 80 年代后期，专家系统的局限性逐渐显现，知识获

取瓶颈和计算能力不足导致 AI 进入第一次寒冬，研究经费大幅缩减。与

此同时，连接主义学派开始兴起，Rumelhart 等人提出反向传播算法，为

神经网络发展奠定基础。 

90 年代至 21 世纪初的机器学习复兴期见证了 AI 的重新崛起，统计

学习方法取代了传统的基于规则的方法，支持向量机（SVM）等算法在

模式识别任务中表现优异。1997 年 IBM"深蓝"击败国际象棋世界冠军卡

斯帕罗夫，展示了 AI 的潜力。互联网的普及带来了海量数据，为数据驱

动的 AI 方法创造了条件。2006 年 Hinton 提出深度学习概念，2012 年

AlexNet 在 ImageNet 竞赛中大幅领先传统方法，标志着深度学习革命的开

始。 

2012-2018 年的深度学习爆发期是 AI 发展的黄金时代，卷积神经网

络在计算机视觉领域取得突破，循环神经网络改进了序列数据处理，2014

年生成对抗网络（GAN）的提出开启了生成式 AI 的研究热潮。科技巨头

纷纷建立 AI 实验室，AlphaGo 在 2016 年战胜围棋冠军李世石引发全球关

注。云计算平台降低了 AI 应用门槛，开源框架如 TensorFlow 和 PyTorch

加速了技术普及。 

2018 年至今的大模型时代见证了 AI 能力的质的飞跃，Transformer

架构的提出（2017）催生了 BERT、GPT 等预训练模型，模型规模呈指数

级增长。2020 年 GPT-3 展示出惊人的语言生成能力，2022 年 ChatGPT 的
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发布使生成式 AI 进入公众视野，多模态大模型如 DALL-E 和 Sora 进一步

拓展了 AI 的创造力。与此同时，AI 伦理和治理问题日益凸显，各国开始

制定 AI 监管框架。 

当前，全球 AI 发展呈现多元化趋势：技术层面，大模型持续演进的

同时，小型化、专业化模型受到关注；应用层面，AI 加速向医疗、教育、

制造等领域渗透；产业层面，形成以美国和中国为主导的双极格局，欧盟

在 AI 伦理标准制定方面发挥重要作用。未来 AI 发展将面临算力瓶颈、

能源消耗、数据隐私等挑战，同时 AGI 的探索可能带来新的技术革命。

这一历程表明，AI 发展是螺旋式上升的过程，每次低谷都为新的突破积

蓄力量，而当前我们正处在 AI 技术深刻改变人类社会的重要历史节点。 

2.2.2 全球人工智能市场规模 

全球人工智能市场规模近年来呈现爆发式增长态势，根据麦肯锡、

IDC、彭博智库等权威机构的最新研究数据，2023 年全球人工智能核心产

业规模已突破 5000 亿美元，若包含相关软硬件及服务支撑产业，整体市

场规模超过 1 万亿美元。从细分领域来看，基础层（包括 AI 芯片、云计

算平台等）约占总规模的 35%，技术层（算法模型开发与训练）占 25%，

应用层（各行业解决方案）占比最大达 40%。就区域分布而言，北美市场

占据全球 AI 支出的近 50%，亚太地区（以中国为主导）约占 35%，欧洲

市场占 15%左右。值得关注的是，2020-2023 年间全球 AI 市场年复合增

长率保持在 28%-32%之间，远高于其他技术领域。 

从具体细分赛道分析，AI 芯片市场在 2023 年达到 860 亿美元规模，

其中 GPU 占据 75%市场份额，但专用 ASIC 芯片（如 TPU、NPU）增速

更快，年增长率达 45%。云 AI 服务市场规模突破 1200 亿美元，亚马逊

AWS、微软 Azure 和谷歌云三大平台合计占有 72%份额。行业应用方面，

金融科技 AI 应用规模最大（680 亿美元），其次是医疗健康（520 亿美元）
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和智能制造（480 亿美元）。生成式 AI（AIGC）虽然起步较晚，但在 ChatGPT

引爆市场后呈现井喷式发展，2023 年相关市场规模已达 420 亿美元，预

计到 2027 年将突破 3000 亿美元。 

就未来发展预期而言，普华永道预测到 2030 年全球 AI 市场规模将达

到 1.5-2 万亿美元，对全球 GDP 的贡献可能超过 15%。其中几个关键增

长点值得关注：一是企业级 AI 解决方案市场将保持 30%以上的年增速，

二是边缘 AI 设备（包括智能手机、IoT 设备等）到 2025 年将形成 800 亿

美元市场，三是 AI 与传统行业深度融合带来的增量市场，特别是在能源、

农业等尚未充分数字化的领域。不过市场发展也面临三大挑战：芯片供应

受限导致的算力瓶颈、高质量训练数据短缺，以及各国监管政策的不确定

性。中国作为全球第二大 AI 市场，2023 年产业规模达 1800 亿元人民币，

在计算机视觉、语音识别等应用领域已形成明显优势，但在基础算法和高

端芯片方面仍需突破。 

2.2.3 国际竞争格局 

当前全球人工智能领域的国际竞争格局呈现"一超多强、梯次分明"

的态势，美国凭借技术先发优势和完整的产业生态占据主导地位，中国在

应用落地和市场规模方面快速追赶，欧盟、英国、加拿大等则在特定领域

保持竞争力，日本、韩国、以色列等国家凭借细分领域创新形成差异化优

势。从技术研发维度看，美国在基础算法、芯片设计等核心环节占据绝对

优势，全球顶尖 AI 研究机构（如 OpenAI、DeepMind 美国分部、谷歌大

脑）和学术会议（NeurIPS、ICML）论文发表量均遥遥领先，英伟达的

GPU 和谷歌的 TPU 构成全球 AI 算力基础设施的基石。中国则在计算机

视觉、语音识别等应用技术专利申请量连续五年全球第一，百度文心大模

型、华为盘古大模型等已迭代至千亿参数规模，但在芯片制造等关键环节

仍受制于人。 
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从产业应用角度分析，全球已形成三大区域性 AI 产业集群：美国硅

谷引领基础技术创新，孕育了 ChatGPT、Midjourney 等颠覆性应用；中国

长三角和粤港澳大湾区聚焦产业智能化，在智能制造、智慧城市等领域形

成规模化落地；欧盟依托严格的数字治理体系，在工业 4.0、自动驾驶等

to B 场景建立竞争优势。值得注意的是，全球 AI 企业融资呈现"马太效应

"，2023 年美国 AI 初创企业融资额占全球 63%，中国占 25%，两国合计

吸纳了全球 88%的 AI 风险投资。在人才竞争方面，美国通过 H-1B 签证

等政策持续吸引全球顶尖 AI 人才，中国则通过"新一代人工智能发展规划

"等国家战略加速本土人才培养，目前全球顶尖 AI 研究者中中美两国占比

超过 70%。 

从治理体系观察，不同国家和地区正形成差异化的 AI 发展路径：美

国推行"创新优先"的宽松监管模式，国防高级研究计划局（DARPA）持

续资助前沿探索；欧盟通过《人工智能法案》构建全球最严监管框架，强

调伦理风险和基本权利保护；中国采取"发展与治理并重"的平衡策略，既

推动新基建支持 AI 产业化，又出台《生成式 AI 服务管理办法》规范应

用边界。这种分化导致全球 AI 治理出现"制度性鸿沟"，特别是在数据跨

境流动、算法透明度等关键议题上难以达成国际共识。未来竞争将向三个

维度深化：基础研究的"无人区"探索（如量子计算与 AI 融合）、产业标

准的制定话语权争夺（如 6G 与 AI 协同标准），以及地缘政治影响下的

技术供应链重组（如芯片制造本土化趋势）。 

2.3 中国人工智能领域发展情况 

2.3.1 中国人工智能发展历程 

中国人工智能领域的发展历程可以清晰地划分为四个关键阶段，每个

阶段都伴随着标志性事件和技术突破，共同推动了中国 AI 产业从跟跑到

并跑再到部分领域领跑的跨越式发展。以下是对各阶段的详细阐述： 
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一、技术储备与学术探索期（1978-2009） 

这一阶段中国 AI 发展主要集中于高校和科研院所，以基础理论研究

为主。1978 年，"智能模拟"项目被正式纳入国家科学研究计划，这是中国

首次在国家层面布局人工智能研究。1980 年，吴文俊院士因在几何定理

机器证明方面的开创性工作获得国家自然科学一等奖，他提出的"吴方法"

成为自动推理领域的经典算法。1992 年，国家 863 计划首次设立"智能计

算机系统"主题项目，由清华大学张钹院士牵头，重点研究汉字识别、机

器翻译等技术。2000 年，中国科学院自动化研究所成功研制出具有自主

知识产权的虹膜识别系统，精度达到国际先进水平。2006 年，哈尔滨工

业大学李生团队研发的机器翻译系统在 NIST 评测中首次进入世界前三，

标志着中国在自然语言处理领域取得突破。 

二、产业萌芽与商业化起步期（2010-2016） 

这一阶段中国 AI 企业开始崛起，技术研发与商业应用初步结合。2010

年，国务院将人工智能列为七大战略性新兴产业之一，百度随即成立深度

学习研究院（IDL），由余凯博士领衔开展图像识别研究。2012 年，科大

讯飞推出全球首个中文语音云平台，其语音识别准确率突破 90%，成功应

用于教育、客服等领域。2014 年被称为中国 AI 创业元年，商汤科技、旷

视科技、云从科技等计算机视觉企业相继成立，其中商汤科技研发的人脸

识别系统在 LFW 测试中首次超越人眼识别准确率。2015 年，中国 AI 专

利申请量达到 28000 件，首次超过美国位居全球第一，百度自动驾驶事业

部成立并在乌镇实现首次公开路测。2016 年，阿里巴巴城市大脑在杭州

上线，首次将 AI 技术应用于城市交通治理，使试点区域通行效率提升 15%。 

三、战略布局与快速发展期（2017-2022） 

国家战略推动下，中国 AI 进入全面发展阶段。2017 年 7 月，国务院

发布《新一代人工智能发展规划》，提出到 2030 年建成世界主要人工智

能创新中心的目标，这是全球首个国家级 AI 发展战略。2018 年，寒武纪
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科技发布首款云端 AI 芯片 MLU100，算力达到 128TOPS，性能比肩同期

英伟达产品。2019 年，华为发布昇腾 910AI 处理器，采用 7nm 工艺，算

力达到 256TOPS，并配套推出全场景 AI 计算框架 MindSpore。2020 年，

百度 Apollo 自动驾驶平台在北京开放载人测试，累计安全里程突破 1000

万公里。2021 年，百度发布文心大模型，参数规模达到 2600 亿，在 60

多项 NLP 任务中超越人类表现。2022 年，阿里巴巴多模态大模型 M6 实

现 10 万亿参数训练，可同时处理文本、图像、视频等多种数据。 

四、高质量发展与全球化拓展期（2023 至今） 

当前阶段中国 AI 发展更加注重质量提升和国际竞争力。2023 年 4 月，

国家网信办发布《生成式人工智能服务管理办法》，成为全球首个专门针

对 AIGC 的监管法规。8 月，华为推出昇腾 AI 计算集群 Atlas 900 

SuperCluster，算力达到 2000P FLOPS，支持超万亿参数大模型训练。2024

年 1 月，月之暗面公司发布千亿参数大模型 Kimi Chat，长文本处理能力

达 200 万字，创世界纪录。产业应用方面，腾讯医疗 AI 在 2023 年获得三

类医疗器械注册证，其肺炎 CT 辅助诊断系统已在 1000 多家医院部署。

国际化方面，字节跳动的 TikTok 推荐算法覆盖全球 150 个国家，大疆无

人机搭载的视觉定位系统占据全球 70%市场份额。中国信通院数据显示，

2023 年中国 AI 核心产业规模达 5784 亿元，企业数量突破 5000 家，在计

算机视觉、语音识别等领域的市场份额位居全球前列。 

纵观中国 AI 发展历程，呈现出三个显著特征：一是政策引导与市场

驱动紧密结合，二是应用场景优势加速技术迭代，三是自主创新与开放合

作并重。当前面临的芯片禁运等挑战正在倒逼产业链自主创新，华为昇腾

生态已聚集30多万开发者，国产AI框架MindSpore下载量突破500万次。

未来，随着"十四五"数字经济规划深入实施，中国 AI 发展将更加注重基

础理论突破、高端芯片自主可控和全球治理话语权建设。 
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2.3.2 中国人工智能相关政策 

中国近年来在人工智能领域出台了一系列重要政策，旨在推动技术创

新、产业发展和治理体系建设。这些政策覆盖了从基础研究到产业应用，

从技术标准到伦理治理的全链条布局。国家层面以《新一代人工智能发展

规划》为顶层设计，明确提出到 2030 年建成世界主要人工智能创新中心

的目标。2025 年政策进一步聚焦"人工智能+"行动，深化 AI 与实体经济

的融合，同时加强数据要素支撑和算力基础设施建设。地方层面如广东提

出打造"粤港澳大湾区数据特区"，北京布局具身智能产业集群，形成央地

协同的政策体系 18。随着《智能社会发展与治理标准化指引（2025 版）》

等文件的发布，中国 AI 政策正从技术驱动转向发展与治理并重的新阶段。 

以下是主要政策的时间线和名称汇总： 

时 间  政 策  政 策 解 读  

2017 年
7 月 

《新一代人工智能发展规划》 

提出"三步走"战略，到 2030 年使中国成为世界
主要 AI 创新中心，核心产业规模超过 1 万亿元

9。 

2023 年
11 月 

《广东省加快建设通用人工智能产
业创新引领地的实施意见》 

提出 22 条措施，目标 2025 年智能算力规模全国
第一，探索建设"粤港澳大湾区数据特区"1。 

2024 年
12 月 

《关于促进数据标注产业高质量发
展的实施意见》 

培育数据标注龙头企业，推动行业标准化，目标
2027 年产业规模年均增长 20%以上 2。 

2025 年
1 月 

《数字中国建设 2025 年行动方案》 
部署"人工智能+"行动，推动智能终端发展，深

化工业、医疗等领域 AI 应用 7。 

2025 年
3 月 

《北京具身智能科技创新与产业培
育行动计划(2025-2027 年)》 

聚焦具身智能关键技术攻关，目标到 2027 年形
成千亿级产业集群 8。 
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2025 年
4 月 

《医药工业数智化转型实施方案
（2025—2030 年）》 

支持建立医药大模型平台，强化 AI 在药物研发、
生产等环节的应用 9。 

2025 年
6 月 

《智能社会发展与治理标准化指引
（2025 版）》 

构建 AI 标准体系，明确技术应用场景和社会影
响评估指标，强化伦理治理 35。 

2025 年 
《2025 人工智能赋能千行百业实施

方案》 

建设 100 个国家级 AI 创新中心，设立 2000 亿元
产业投资基金，推动大模型行业应用 

2017 年
7 月 

《新一代人工智能发展规划》 

提出"三步走"战略，到 2030 年使中国成为世界
主要 AI 创新中心，核心产业规模超过 1 万亿元

9。 

2023 年
11 月 

《广东省加快建设通用人工智能产
业创新引领地的实施意见》 

提出 22 条措施，目标 2025 年智能算力规模全国
第一，探索建设"粤港澳大湾区数据特区"1。 

2024 年
12 月 

《关于促进数据标注产业高质量发
展的实施意见》 

培育数据标注龙头企业，推动行业标准化，目标
2027 年产业规模年均增长 20%以上 2。 

2025 年
1 月 

《数字中国建设 2025 年行动方案》 
部署"人工智能+"行动，推动智能终端发展，深

化工业、医疗等领域 AI 应用 7。 

2025 年
3 月 

《北京具身智能科技创新与产业培
育行动计划(2025-2027 年)》 

聚焦具身智能关键技术攻关，目标到 2027 年形
成千亿级产业集群 8。 

2025 年
4 月 

《医药工业数智化转型实施方案
（2025—2030 年）》 

支持建立医药大模型平台，强化 AI 在药物研发、
生产等环节的应用 9。 

2025 年
6 月 

《智能社会发展与治理标准化指引
（2025 版）》 

构建 AI 标准体系，明确技术应用场景和社会影
响评估指标，强化伦理治理 35。 

2025 年 
《2025 人工智能赋能千行百业实施

方案》 

建设 100 个国家级 AI 创新中心，设立 2000 亿元
产业投资基金，推动大模型行业应用 
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2017 年
7 月 

《新一代人工智能发展规划》 

提出"三步走"战略，到 2030 年使中国成为世界
主要 AI 创新中心，核心产业规模超过 1 万亿元

9。 

2023 年
11 月 

《广东省加快建设通用人工智能产
业创新引领地的实施意见》 

提出 22 条措施，目标 2025 年智能算力规模全国
第一，探索建设"粤港澳大湾区数据特区"1。 

2024 年
12 月 

《关于促进数据标注产业高质量发
展的实施意见》 

培育数据标注龙头企业，推动行业标准化，目标
2027 年产业规模年均增长 20%以上 2。 

2.3.3 中国竞争梯队 

中国人工智能领域的竞争格局已形成清晰的梯队化发展态势，根据技

术实力、产业影响力和市场覆盖度，可划分为以下三大梯队，各梯队代表

企业呈现出差异化的发展路径和竞争优势： 

第一梯队：全栈式 AI 巨头 

以百度、华为、阿里巴巴、腾讯为代表的科技巨头构建了从芯片到应

用的完整 AI 生态。百度作为中国 AI 研发投入最高的企业（2023 年研发

投入 248 亿元），其文心大模型已迭代至 4.0 版本，参数规模突破万亿，

在知识增强、跨模态生成等领域保持领先，百度大脑 AI 开放平台日均调

用量超1万亿次。华为通过昇腾系列AI芯片（如昇腾910B算力达256TOPS）

和 MindSpore 框架构建自主算力体系，其盘古大模型 3.0 在矿山、气象等

垂直领域达到行业最高精度。阿里巴巴的通义千问大模型聚焦电商场景，

其多模态模型 M6-10T 支持 10 万亿参数训练，达摩院开发的 AI 制药平台

已辅助研发 5 款临床阶段新药。腾讯依托社交数据优势，混元大模型在游

戏 NPC 智能交互、广告推荐等场景实现商业化落地，其医疗 AI"觅影"系

统已进入全国 1200 家医院。 

第二梯队：垂直领域领军者 
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该梯队企业在特定技术赛道建立核心壁垒。商汤科技作为全球最大

AI 算法供应商，其 SenseCore AI 大装置支持超过 4.5 万种算法组合，城市

级人脸识别系统部署于全球 30 个国家；科大讯飞深耕智能语音 23 年，讯

飞星火大模型中文理解能力超越 GPT-3.5，教育领域语音评测技术占据全

国 90%考场份额；寒武纪研发的思元系列 AI 芯片（如 MLU370-X8）在

云端推理市场占有率突破 15%，其 7nm 制程芯片性能比肩英伟达 A100；

旷视科技的 Brain++平台实现算法-芯片协同优化，其物流机器人解决方案

已服务全球 500+仓库，分拣效率提升 300%。云从科技打造"人机协同"操

作系统，在金融领域实现 98.3%的远程开户识别准确率。 

第三梯队：创新技术先锋 

新兴创业公司聚焦前沿技术突破。壁仞科技发布的 BR100 系列 GPU

算力达 1000TFLOPS，采用 chiplet 技术突破制程限制；燧原科技的"云燧"

训练芯片支持 FP32 全精度计算，性能达到国际主流产品的 80%；智谱

AI 研发的 ChatGLM3 大模型在长文本理解（128K 上下文）任务中超越

Claude-2；深度求索的 MoE 架构模型实现单卡千亿参数推理，推理成本

降低 90%。在细分领域，极飞科技的农业无人机搭载 AI 处方图系统，实

现农药喷洒精准度达厘米级；思必驰的车载语音交互系统前装量突破 800

万辆，噪声环境识别准确率保持行业第一。 

区域布局特征明显：北京集聚了 40%的 AI 领军企业（百度、旷视等），

长三角形成芯片-算法-应用的完整链条（华为上海、阿里云杭州、商汤科

技上海），粤港澳大湾区侧重产业落地（腾讯深圳、云从科技广州）。当

前发展呈现三大趋势：第一梯队加速通用 AI 平台化，如百度文心已开放

360 项 AI 能力；第二梯队深化行业 Know-how，科大讯飞教育大模型已学

习超 1000 万份教案；第三梯队通过技术差异化获取生存空间，如壁仞科

技通过 chiplet 设计绕过先进制程限制。随着《生成式 AI 服务管理办法》

实施，各梯队企业正从技术竞赛转向"合规能力"建设的新赛道。 
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2.3.4 中国人工智能发展方向 

中国人工智能的发展方向呈现出多维度、多层次的战略布局，结合国

家政策导向、技术突破和产业需求，可归纳为以下六大核心方向： 

一、核心技术自主创新与算力基建 

底层架构突破：聚焦算力革命与芯片技术创新，通过量子计算、异构

芯片（如四川研制的国产高性能 DCU 芯片）和边缘计算设备实现算力

效率提升。例如，2024 年中国交付的 504 比特超导量子计算芯片 “骁鸿” 

刷新国内纪录，计划通过量子计算云平台向全球开放。同时，大模型训练

成本显著降低（如 DeepSeek 项目成本降至 558 万美元），推动算力基

础设施向分布式、绿色化演进。 

基础软件与算法攻坚：构建自主可控的深度学习框架（如百度飞桨、华为

昇腾），强化自然语言处理、计算机视觉等基础算法研发。张亚勤指出，

大模型时代的竞争将聚焦垂直领域模型（VFM）和边缘计算应用，企业

需通过精调训练和提示工程实现差异化落地。 

二、应用场景深度渗透与产业升级 

1、实体经济智能化转型 

制造业：人形机器人（如四川 “天行者 1 号”）与工业 AI 深度融合，

替代高危环境作业和质量检测，预计 2035 年制造业 AI 渗透率超 60%。 

医疗健康：AI 大模型辅助药物研发（如晶泰科技 XpeedPlay 平台

缩短研发周期 50%8）、精准医疗（基因测序与 AI 分析结合）和手术机

器人（天玑骨科机器人扩展至神经外科）成为重点。 

智慧城市：车路协同与 V2X 通信网络建设（如北京、武汉立法扩

大测试范围）推动自动驾驶落地，吉布提自贸区的 AI 安防系统实现周界

入侵 15 秒极速响应，成为“一带一路”标杆。 

2、民生与公共服务创新 
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医疗问诊：“华医生”AI 系统在沙特试点，覆盖呼吸内科 30 种疾病，

通过三重保障机制避免诊断“幻觉”，接诊效率提升 10-20 倍。 

教育变革：AI 教师覆盖 K12 标准化教学，人类教师转向创造力培养

（如 MathGPT 助力数学教育）。 

农业现代化：吉布提自贸区利用 AIoT 技术改造集装箱智能温室，实

现沙漠农业产量提升 3 倍。 

三、数据治理与伦理框架构建 

1、数据要素市场化与安全 

推动数据开放共享与隐私保护平衡，通过联邦学习、差分隐私等技术

实现数据 “可用不可见”。例如，医疗领域采用区块链技术保障患者数据

安全，同时建设行业级数据库（如医疗领域 30 万条本地化医学词条）。 

2、伦理合规与全球协作 

制定国家级 AI 伦理指南（如香港 2025 年框架提出 12 条原则），

强化算法透明性和责任归属。国际层面，参与制定跨境数据流动规则（如

欧盟《AI 责任法案》对接），推动 “一带一路” 国家 AI 治理标准协同。 

四、产业生态协同与国际合作 

产业链自主可控：完善“芯片-平台-应用”全链条布局： 

芯片层：华为昇腾、寒武纪等企业加速 AI 芯片研发，四川 DCU 芯

片实现性能对标国际 

平台层：百度文心一言、阿里巴巴通义千问等大模型开放服务，垂直

领域模型（如容联云赤兔大模型）满足企业级需求。 

应用层：SaaS 化解决方案（如智能客服、数智化营销）降低中小企

业使用门槛。 

一带一路与全球技术输出：推动 AI 技术在海外落地，例如沙特“华

医生”系统采用性别隔离问诊模式，适配当地文化。吉布提自贸区 AI 安防

系统集成 12 项非洲专项算法，可快速复制至其他国家。 
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参与国际标准制定，森亿智能计划在中东启动区域性医疗 AI 标准。 

五、人才培养与科研范式革新 

1、多层次人才体系 

高校（如江南大学宜兴研究生院）设立 AI 专业，校企合作（如华为“天

才少年计划”）培养复合型人才。同时，通过“AI+行业”培训（如医疗领域

AI 辅助诊断认证）提升从业者技能。 

2、科研组织模式创新 

发挥新型举国体制优势，集中攻关 “卡脖子” 技术（如高端芯片、基

础软件）。例如，四川通过 “科技小岗村” 改革推动 AI 与多学科交叉融

合，上海人工智能实验室推出 OpenCompass2.0 评测体系促进模型优化。 

六、投资驱动与商业价值释放 

1、算力与基建投资 

智能计算中心、边缘数据中心建设加速，预计全球算力市场规模 2040 

年达万亿美元级。2025 年中国 AI 投资进入 “业绩验证” 阶段，算力链

（如 ASIC 芯片）和场景落地（如多模态机器人）成为核心增长极。 

2、商业模式创新 

从 “模型即服务”（MaaS）向 “行业解决方案” 演进，例如：金融领

东方资管 “东方红智能小牛” 结合 AI 提供精准服务。 

零售企业通过 AI 优化库存分配，销售转化率提升 25%。中小企业通过

精调训练（Fine Tuning）降低大模型使用成本。 

中国人工智能发展以 “自主创新、应用牵引、伦理合规” 为核心，通

过技术突破、场景落地、生态构建和全球协作，正从 “技术追赶” 转向 “生

态引领”。未来，随着量子计算、人形机器人等前沿技术的成熟，以及数

据治理和伦理框架的完善，中国有望在 AI 治理、产业落地等领域成为全

球标杆，同时推动 “人机共生” 社会的可持续发展。 
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2.4 人工智能产业产业链及其重要企业 

从产业链来看，我国人工智能行业总体可以分为上游基础技术支撑、

中游人工智能技术以及下游应用。 

上游：基础技术支撑层 

上游是 AI 产业发展的根基，主要由算力、数据和算法框架三大支柱

构成。在算力方面，GPU（英伟达 A100/H100）、TPU（谷歌）和国产芯

片（华为昇腾 910B、寒武纪 MLU370-X8）形成竞争格局，其中训练芯片

市场被英伟达占据主导，推理芯片则呈现多元化发展趋势。云计算平台以

AWS、Azure、阿里云三大巨头为主，提供弹性算力支持。数据服务涵盖

采集（物联网设备）、标注（海天瑞声、Appen）和治理（Cloudera）全

流程，中国正推动建立国家级数据交易平台。算法框架领域呈现

TensorFlow、PyTorch 与国产框架（百度飞桨、华为 MindSpore）三足鼎

立之势，其中飞桨已凝聚 800 万开发者，AutoML 技术正在降低 AI 开发

门槛。典型企业介绍为： 

1. 英伟达（NVIDIA） 

全球 AI 计算领域的绝对领导者，其 GPU 芯片（如 A100/H100）占据

AI 训练市场 90%以上份额。CUDA 计算架构成为行业标准，最新发布的

DGX GH200 超级计算机可支持万亿参数大模型训练。2023 年数据中心业

务收入增长 126%，达 150 亿美元。 

2. 华为昇腾 

中国自主 AI 算力代表，昇腾 910B 芯片采用 7nm 工艺，算力达

256TOPS。构建了从芯片（昇腾）、框架（MindSpore）到应用的全栈能

力，已部署于全国 25 个 AI 计算中心。2023 年昇腾生态伙伴超 3000 家，

助力国产大模型训练成本降低 40%。 

3. 海天瑞声 
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中国最大的 AI 数据服务商，覆盖语音、视觉、文本等 200 多种数据

类型。建设了全球首个多语种语音数据库，支持 50+小语种识别。为商汤、

字节跳动等企业提供数据标注服务，2023 年数据业务营收突破 8 亿元。 

中游：核心技术层 

中游是 AI 创新的核心引擎，包含计算机视觉、自然语言处理等关键

技术。计算机视觉领域，"AI 四小龙"（商汤、旷视、依图、云从）占据

全球安防市场 60%份额，其图像识别技术已实现 99%以上的工业质检准

确率。自然语言处理方面，GPT-4、文心大模型等推动技术范式变革，百

度文心大模型在 60 多项 NLP 任务中超越人类表现。语音识别领域，科大

讯飞的中文语音系统准确率达 98%，广泛应用于教育、客服场景。机器学

习平台（MLOps）作为新兴环节快速发展，DataRobot、九章云极等提供

从开发到部署的全生命周期管理工具，大幅提升 AI 工程化效率。典型企

业介绍为： 

1. 商汤科技 

全球最大计算机视觉算法供应商，SenseCore AI 大装置支持 4.5 万种

算法组合。其城市级人脸识别系统部署于全球 30 国，疫情期间开发的 AI

测温系统检测精度达 99.9%。2023 年研发投入占比高达 45%，持有专利

1.2 万项。 

2. 百度文心大模型 

中国首个千亿参数大模型，最新 4.0版本突破万亿参数。在知识增强、

跨模态生成等领域领先，已开放 360 项 AI 能力，日均调用量超 1 万亿次。

其医疗大模型"灵医"学习 2800 万篇文献，诊断准确率达三甲医生水平。 

3. 科大讯飞 

深耕智能语音 23 年，讯飞星火大模型中文理解能力超越 GPT-3.5。

语音评测技术垄断全国 90%考场，智能办公本市场份额达 65%。2023 年

教育业务营收增长 58%，覆盖全国 5.8 万所学校。 
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下游：行业应用层 

下游展现 AI 技术的商业化价值，形成消费级、企业级和政府级三大

应用方向。消费领域，抖音推荐算法日均处理 4500 亿次请求，支付宝刷

脸支付覆盖全国超千万商户。企业应用方面，创新奇智的工业质检系统替

代 90%人工，联影智能的医疗影像分析进入全国 80%三甲医院。政府服

务中，阿里云 ET 城市大脑优化了 200 多个城市的交通管理，百度 Apollo

自动驾驶测试里程突破 7000 万公里。值得关注的是，AI 应用正从单点突

破向全流程赋能演进，如特斯拉的 Dojo 超算实现了从芯片到自动驾驶的

全栈自研，华为昇腾生态已支持 30多个行业的智能化转型。随着边缘AI、

联邦学习等技术的发展，未来 AI 应用将更趋分布式和场景化。典型企业

为： 

1. 创新奇智（AInnovation） 

工业 AI 质检龙头，自主研发的 ManuVision 系统实现 99.98%检测准

确率。服务一汽、宝武等 300+制造企业，在汽车焊接缺陷检测中替代 5000+

质检员。2023 年工业 AI 收入翻倍，毛利率达 52%。 

2. 联影智能 

医疗 AI 领军企业，uAI 平台搭载 20+FDA 认证算法。其 CT 辅助诊

断系统检出早期肺癌的敏感度达 95%，已进入全国 80%三甲医院。2023

年联合研发全球首台 5T 磁共振，推动 AI+影像设备融合。 

3. 字节跳动（推荐算法） 

TikTok 推荐算法覆盖全球 150 国，日均处理 4500 亿条视频请求。自

主研发的推荐系统使用户日均使用时长超 90 分钟，广告点击率提升 300%。

2023 年算法团队规模超 5000 人，算力投入达 100 亿美金。 
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2.5 吉林省人工智能领域发展情况 

吉林省人工智能领域发展呈现出"特色应用引领、产学研协同推进"

的差异化发展路径，依托老工业基地的产业基础和科教资源，在智能制造、

智慧农业等领域形成局部优势。根据 2023 年吉林省科技厅数据，全省人

工智能相关企业已达 217 家，核心产业规模突破 80 亿元，近三年年均增

速达 25%，初步形成以长春、吉林两市为核心的空间布局。 

在技术研发层面，吉林省依托"一校一所一院"构建创新体系。吉林大

学人工智能学院研发的"吉智"大模型聚焦东北老工业基地需求，在装备故

障预测领域准确率达 92%；中国科学院长春光机所开发的高精度工业视觉

检测系统应用于高铁车轮检测，识别速度较人工提升 20 倍；长春理工大

学的光电智能感知技术成功应用于卫星遥感图像分析。2023 年全省人工

智能专利申请量同比增长 38%，其中吉林大学、中车长客等单位的"基于

深度学习的轨道车辆故障诊断方法"等专利实现产业化转化。 

产业应用呈现"制造业主导、多领域渗透"的特点。在智能制造领域，

一汽集团建成国内首个汽车行业工业互联网平台，AI 质检覆盖冲压、焊

接等全流程，缺陷识别率提升至 99.5%；中车长客的"智能列车"系统应用

计算机视觉实现轨道自动巡检。智慧农业方面，吉林省农业科学院开发的

"吉农云"平台整合遥感监测、气象预测等AI技术，推动玉米单产提升12%。

生物医药领域，长春金赛药业利用 AI 辅助生长激素研发，将化合物筛选

周期缩短 60%。但整体来看，企业智能化改造率仍不足 30%，低于全国

平均水平。 

基础设施建设加速推进。长春人工智能超算中心于 2023 年投入运营，

算力规模达 200P FLOPS，重点支持汽车、农业等领域研究；吉林省政务

数据共享平台已归集 2.3 万类数据资源，支撑"吉事办"小程序实现智能审

批。华为长春研究院聚焦汽车 AI 研发，其与一汽共建的"数字孪生工厂"

项目入选国家智能制造试点。 
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吉林省的产业发展在产业结构、产业分工以及企业、技术、人才、专

利等方面的优势和风险情况： 

一、发展优势 

1、雄厚的工业基础与特色应用场景 

吉林省作为东北老工业基地的核心区域，拥有一汽集团、中车长客、

长春光机所等龙头企业与科研机构，为 AI 技术在智能制造、轨道交通、

光学精密检测等领域的落地提供了丰富的应用场景。例如，一汽集团的智

能工厂采用 AI 质检技术，使焊接缺陷识别率提升至 99.5%；中车长客的

智能轨道检测系统大幅降低人工巡检成本。此外，吉林省作为农业大省，

智慧农业需求旺盛，省农科院开发的“吉农云”平台利用 AI 优化种植决策，

使玉米单产提升 12%。 

2、高校与科研院所的创新支撑 

吉林省拥有吉林大学、长春理工大学、中科院长春光机所等高水平科

研机构，在人工智能基础研究与应用技术开发方面具备较强实力。吉林大

学人工智能学院开发的“吉智”大模型在工业预测性维护领域达到 92%的

准确率，长春光机所的高精度工业视觉检测技术已应用于高铁、卫星遥感

等领域。2023 年，吉林省 AI 相关专利申请量增长 38%，部分技术已实现

产业化转化。 

3、政策支持与区域协同发展 

吉林省出台《新一代人工智能发展行动计划》，重点支持智能网联汽

车、农业机器人、生物医药 AI 等方向，并推动长春、吉林、延边等地形

成 AI 产业协同带。长春人工智能超算中心（200P FLOPS）的建成，为本

地企业提供算力支持。此外，华为长春研究院与一汽合作的“数字孪生工

厂”项目入选国家智能制造试点，进一步强化产业生态。 

4、数据资源与行业需求明确 
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吉林省政务数据共享平台已归集 2.3 万类数据，支撑“吉事办”等智能

政务应用。在农业、医药、汽车等领域，AI 需求明确，如金赛药业利用

AI 加速药物研发，筛选效率提升 60%。 

二、潜在风险与挑战 

1、高端人才外流严重，本地留存率低 

尽管吉林省高校（如吉林大学）培养了大量 AI 人才，但毕业生留吉

率不足 40%，多数流向北上广深或沿海发达地区。本地企业面临算法工程

师、数据科学家等核心人才短缺问题，制约产业升级。 

2、算力与数据基础设施仍较薄弱 

全省智能算力仅占全国的 1.2%，远低于发达省份。企业 AI 训练依赖

外部云计算资源，成本较高。此外，行业数据开放共享程度不足，农业、

工业等领域的高质量标注数据集较为匮乏，影响 AI 模型训练效果。 

3、企业数字化转型投入不足 

吉林省规上企业的 AI 研发投入占比仅 5.7%，低于全国平均水平。许

多传统制造企业仍依赖人工检测，智能化改造进展缓慢。中小企业对 AI

技术应用持观望态度，资金与技术能力限制了 AI 落地。 

4、区域竞争加剧，产业生态尚不完善 

与长三角、珠三角等 AI 产业集聚区相比，吉林省在投融资环境、创

业孵化、产业链配套方面仍有差距。本地 AI 初创企业较少，缺乏类似商

汤科技、旷视科技这样的领军企业，产业生态仍需培育。 

5、技术商业化能力较弱 

尽管吉林省在工业视觉、农业 AI 等领域有技术储备，但市场化推广

较慢。部分科研成果未能有效转化为商业产品，企业-高校合作机制仍需

优化。 

2.6 本章小结 

人工智能领域作为吉林省的核心产业之一，在吉林省取得了显著进展。
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随着人类的增长和技术的迅猛发展，人工智能领域迎来了巨大的市场需求。

吉林省凭借其强大的科研实力和创新能力，在机器学习、计算机视觉、自

然语言处理、生物识别等领域取得了重要突破，为地区经济增长注入了新

的动力。接下来，我们将通过进一步分析人工智能领域的专利数量、技术

热点和竞争格局等专利情况，给出产业导航建议。  
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第三章 人工智能领域专利预警及产业导航分析 

3.1 全球人工智能领域创新热点及专利态势预警 

3.1.1 全球专利申请情况与产业发展趋势 

截止 2025 年 1 月，涉及人工智能领域的全球专利申请共计 369879

件，3-1-1-1 为人工智能产业全球专利申请逐年变化趋势图， 可以看到，

在人工智能产业领域，人工智能领域的专利历史可以追溯到 1970 年，然

而在 1970 年至 2010 年期间，该技术处于起步期，发展缓慢，仅有少数的

专利申请。2010 年至 2022 年，全球专利申请量有了显著增长的态势，表

明该领域的技术研发和专利申请均保持在相当活跃的状态，预示着其未来

的巨大发展潜力。 

 

 

图 3-1-1-1 人工智能产业全球专利申请逐年变化趋势图 

3.1.2 全球专利申请来源国与产业国家实力 

图 3-1-2-1 示出了人工智能领域全球专利申请主要来源国（申请数量

file:///F:/专利导航/3.1.1.2
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前 10 名的国家）的申请量，图 3-1-2-2 示出全球专利申请来源国的分布情

况。图中数据显示：人工智能领域全球专利申请分布呈现高度集中的状态，

中国、美国的申请量占据前两位，成为主要的专利产出国，来自这两个国

家的专利申请量占据全球该技术产出量约 78%。 

其中，中国是人工智能领域专利申请量最大的国家，相关专利申请量

达 245k 余件，遥遥领先于其他国家，处于第一梯队，可见中国近年在人

工智能领域投入了较多研发热情，掌握了大量的相关专利，这与中国在人

工智能领域国际市场份额增长较快的地位相符，更与中国人工智能领域相

关企业的技术创新和相关高校的科研投入密不可分。位于第二梯队的美国，

相关专利申请量也达到 44.9k 余件，可见美国对人工智能领域的相关技术

也具有较好积累。

 

图 3-1-2-1 人工智能领域全球专利申请主要来源国申请量
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图 3-1-2-2 人工智能产业全球专利申请来源国的分布情况图 

图 3-1-2-3 示出了人工智能领域全球专利申请来源国申请量的历年变

化趋势图。 

图中数据显示：美国和中国对于人工智能领域的技术产出涉猎最早，

成为人工智能领域的技术先发国家，在 2010 年之前就有了较多的技术积

累和专利产出，且一直处于上升的发展态势。 

中国一直是全球人工智能领域的领导者之一,其很好的延续了早期的

积累优势并保持着较高的专利申请量水平，从历史趋势来看，中国在人工

智能领域一直保持着领先地位。这得益于中国在研发和创新方面的持续投

入。例如，中国的人工智能产业在全球范围内享有盛誉，许多知名的公司

如腾讯百度等都来自中国。 

美国人工智能领域的专利技术的发展势头同样表现抢眼，其从 2010

年之后突然开始发力并异军突起，经过短短近十年的飞速发展，申请量迅

猛增长并维持在较高水平，也用近十年的技术积累时间便已在专利申请数

量上占据世界排名第二的位置，表现出极大的研发活力和热情，美国对其

保持着持续关注，其技术实力不容小觑，技术布局和研发动向值得密切关
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注。 

 

图 3-1-2-3 人工智能领域全球专利申请来源国申请量历年变化趋势 

3.1.3 全球专利申请目标国与产业热点国家 

图3-1-3-1和图3-1-3-2示出了人工智能领域全球专利申请主要目标国

的申请量以及全球专利申请目标国的分布情况。图中数据显示： 

由于中国和美国在人工智能领域的领先地位和专利申请量的优势，其

在人工智能领域的专利布局也最为充分，在人工智能领域的技术研发和市

场开拓方面具有重要影响力，其专利布局的充分性也进一步巩固了其市场

地位。属于专利分布第二梯队的是欧专局、世界知识产权组织、日本和韩

国。这些国家的人工智能领域技术实力较强，也是该产业的重要参与者和

竞争者，这些国家在专利布局方面也表现出较高的活跃度和竞争性。 

总体来看，人工智能领域的目标市场主要集中在中国、美国和欧洲等

经济较为发达的地区。这些地区拥有较为完善的市场体系和先进的人工智

能领域技术，能够为该产业的发展提供良好的环境和支持。特别是在中国

和美国，人工智能领域呈现出明显的竞争格局。这两个国家在人工智能领

域的技术研发、市场开拓和专利布局等方面都表现出较高的竞争实力。 
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3-1-3-1 全球专利申请主要目标国申请量 

 

图 3-1-3-2 全球专利申请目标国分布情况 

图 3-1-3-3 示出了人工智能领域全球专利申请目标国申请量的历年变

化趋势。图中数据显示：美国的专利布局最早，在 1960 年就有了一定数

量的专利布局，布局美国的专利申请数量稳步上升，进入 20 世纪以后保

持在相对高位。 

日本和加拿大等国家的专利申请从 1972 年之后开始出现，均保持稳

定增长的状态，其中日本的专利布局数量增长尤为明显，这与日本的经济

复苏等的政策环境密切相关。 
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中国在人工智能领域的专利布局相对较晚，但从 21 世纪起突然开始

发力并迅速追赶并在近几年专利申请量快速增长，这也与中国专利申请总

量全球第一的地位相适应，可见我国非常重视本土市场的绝对占领。 

 

图 3-1-3-3 人工智能领域全球专利申请目标国申请量历年变化趋势 

图 3-1-3-4 示出了人工智能领域的各国专利的流转情况。图中数据显

示：中国、美国的专利申请主要集中在本国国内，且申请数量较大，说明

上述国家的人工智能领域的市场规模较大，且国内申请人优先布局本国市

场，相互之间也互有布局。日本申请人向别国输出的专利数量也相对较多，

可见日本申请人相比于其他地域的申请人更加重视海外市场的布局，其向

外申请的专利主要流向美国、欧洲、中国和韩国等地。此外，接收外国专

利较多的地域主要有美国、欧洲等地。由此可知，在人工智能领域技术领

域，美国和欧洲的市场开放程度较高。 

另外，专利流入和流出的数量比例低，说明这个国家相对于其本国市

场而言具有较强的技术实力和技术储备。这意味着其在技术创新方面拥有

较高的自主研发能力，对外引进和输出专利技术的需求相对较低。相反地，

专利流入和流出的数量比例高，说明这个国家在人工智能领域方面具有巨

大的市场潜力，并且受到了各国创新主体的关注。高流入指数表示这些国

家在人工智能领域可能依赖于外部技术引进，或者在该领域的创新成果被
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其他国家广泛采用和应用。 

需要注意的是，专利流入和流出的数量比例只是衡量国家之间专利技

术交流情况的指标之一，不能完全代表一个国家的技术实力和创新能力。

还需要综合考虑其他因素，如科研投入、人才培养、科技政策等方面的因

素来综合评估一个国家的技术水平和创新能力。 

 

图 3-1-3-4 人工智能领域各国专利流转情况 

3.1.4 全球专利申请人分布与产业龙头企业 

图 3-1-4-1、图 3-1-4-2 和图 3-1-4-3 示出了人工智能领域全球专利申

请排名前列的全球重要申请人情况，其中包括全球重要申请人的申请量排

名和所属国家分布。 

由图中可以看出：全球重要申请人近二十年专利申请量中，中国申请

人所占比例最大，其中腾讯科技、百度、平安科技和国家电网等都是知名

企业。在前 10 名的排名申请人中，大多数都是企业，中国企业一直高度

重视科技创新和知识产权保护工作，在专利申请方面具有较强的竞争力。 

从申请人国家分布情况饼状图可以看出，中国和美国的申请人数量占

比最高，超过了总量的半壁江山，意味着这两个国家在人工智能领域有着
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强烈的创新氛围。这些创新来源广泛，来自于企业、研究机构、高校或个

人，反映了国家的整体创新能力和技术水平，也反映了企业和个人对知识

产权的保护有很高的认识和重视，愿意通过申请专利来维护自己的合法权

益。 

 

图 3-1-4-1 全球申请人申请量排名情况 

 

图 3-1-4-2 全球申请量国家分布情况 
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图 3-1-4-3 全球申请人申请量年度变化情况 

3.1.5 全球专利申请分类号技术分布 

图 3-1-5-1 示出了人工智能领域全球专利申请的分类号技术构成，其

统计了相关专利申请的主分类号并统计至小类，其主要表征了相关专利申

请的技术点。 

 

图 3-1-5-1 人工智能领域全球专利申请分类号技术构成 
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3.1.6 全球专利运营行为与产业技术热点 

图 3-1-6-1 示出了人工智能领域全球专利转让量的逐年分布趋势图，

由于技术不成熟、难以产业化的专利申请鲜有转让的市场运用行为，因此

专利转让量从一定程度上反映出该领域的产业化程度、市场活跃度以及竞

争主体的关注程度。 

图 3-1-6-1 中数据显示：人工智能领域的专利转让量逐年呈现出波动

中上扬的趋势，这表明人工智能领域的产业化程度和市场活跃度正在逐年

提高。专利转让是指将专利技术的所有权从一方转移到另一方，通常伴随

着技术交流、合作和商业化等过程。专利转让的增加意味着更多的技术成

果被投入市场，也意味着人工智能领域的竞争主体对该领域投入了越来越

多的关注。 

 

图 3-1-6-1 人工智能领域全球专利转让量逐年分布趋势 

3.2 中国人工智能领域发展趋势及专利态势预警 

3.2.1 中国专利申请情况与产业发展趋势 

截至 2025 年 5 月，涉及人工智能领域技术的中国专利申请共计

file:///F:/专利导航/3.2.1.1
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239665 件。 

图 3-2-1-1 示出了人工智能领域的中国专利申请量的逐年分布趋势图，

由图中可以看出： 

人工智能领域的首件中国专利申请出现于 1986 年，并在此后的

1986-1995 年期间每年仅有少量的相关专利申请，可见在该时期内我国人

工智能领域的发展处于起步摸索阶段；1996-2010 年期间，随着中国创新

能力的增强、结构体系的改善、市场竞争力的提升以及国内需求的加快释

放，中国专利年申请量有了一定的提升，进入平稳增长期；自 2012 年开

始，中国专利年申请量得到了稳定提升并保持较高的增长速度，进入了快

速增长期；2023 年的中国专利年申请量达到 42384 件，数量相当可观。

尽管 2024-2025 年有大量专利尚未公布，数据存在缺失，不过从申请量曲

线的走向可以预计，人工智能领域的中国专利申请量在这两年乃至今后一

段时间内仍将快速增长。 

 

图 3-2-1-1 人工智能领域中国专利申请量逐年分布趋势 

3.2.2 国际专利在国内布局情况与国内产业竞争态势 

针对中国专利申请，对申请人的国籍进行分析，得到涉及国内申请人
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的原创申请总量为 229710 件，涉及国外申请人的来华申请总量为 9891

万件，可见国内原创申请占据中国专利申请约 95.8%的比重，数量上占有

绝对明显的优势，构成中国专利申请的主体。 

图 3-2-2-1示出了人工智能领域国内原创/国外来华专利申请的逐年分

布趋势图。图中数据显示：人工智能领域的首件国外来华申请申请始于

1986 年，首件国内原创申请始于 1988 年，也就是说对于中国的人工智能

领域专利布局而言，国内原创申请人与国外来华申请人基本实现同步入场。 

就发展趋势而言，1986-2005 年，无论是国内原创申请还是国外来华

申请量，年申请量均较少，处于起步摸索阶段；2005 年开始至 2014 年，

国内原创申请和国外来华申请之间均开始缓慢增长；2015 年开始，国内

原创申请和国外来华申请之间开始出现分化，国外来华申请开始出现小幅

调整，国内原创申请开始快速增长；2018 年开始，国内原创申请和国外

来华申请之间的分化表现得更为明显，国内原创申请持续发力并呈现出较

为明显的增长态势，国内原创申请增速迅猛，与此形成鲜明对比的是，国

外来华申请仍然保持着不温不火的态势；以上的发展趋势使得国内原创申

请量与国外来华申请量之间逐渐拉开差距并且差距越来越明显，国内原创

的年申请量明显高于国外来华的年申请量。 

由此可以看出，随着我国经济科研实力的提升以及对人工智能领域的

重视，近些年我国在人工智能领域的投入持续加大，我国的人工智能领域

水平已取得了非常明显的领先优势，在本国市场竞争中掌握绝对的主动权。 
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图 3-2-2-1 人工智能领域国内原创/国外来华专利申请量逐年分布趋势 

需要进一步注意的是，对比国内原创申请和国外来华申请的质量，如图

3-2-2-2 所示，国内原创申请的发明占比（97.4%）低于国外来华申请

（99.6%），国内原创申请的发明授权率（51.6%）稍低于国外来华申请

（56.3%），可见国内原创申请虽然在数量上不占有绝对优势，技术含量

以及授权专利的质量和稳定性相较于国外来华申请而言没有明显优势。 

 

图 3-2-2-2 人工智能领域国内原创/国外来华申请质量对比 
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3.2.3 国际专利在国内布局情况与中国产业国际竞争力 

针对中国专利申请中的国外来华申请的申请人国籍进行了进一步统

计，图 3-2-3-1 和图 3-2-3-2 示出了人工智能领域国外来华申请的主要国家

申请量和国家分布情况。 

图中数据显示：在人工智能领域中，国外来华申请主要来自美国、日

本、韩国等国；其中，美国位居首位，申请量为 4140 件、占据国外来华

专利申请总量的 41.85%；上述国外来华的主要国家布局基本符合当前人

工智能领域相关国家的发展水平，在人工智能领域处于重要地位的美、日、

韩各国均对中国市场投以一定的关注。 

但不可否认的是，相对于以上各国的技术研发实力而言，它们在中国

的专利布局并不充分。我国的人工智能领域在发展过程中，可考虑我国自

身的研发状况以及国外来华各国的专利布局，制定合适的发展策略从而使

得我国的人工智能领域发展最优化。 

 

图 3-2-3-1 国外来华申请国家情况 
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图 3-2-3-2 国外来华申请国家分布情况 

图 3-2-3-3 示出了人工智能领域国外来华主要申请国家申请量的历年

变化趋势图。 

图中数据显示：美国和日本的来华申请量分列一二，两国在华布局专

利的时间都较早，申请量美国最多，从 1986 年及以前至今，美国的来华

年申请量基本位于各来华申请国之首。此外，数量稳定的美国来华申请也

再次表明了在人工智能领域中美国对我国市场的关注以及对我国原创技

术的构成的壁垒和威胁。 

韩国和开曼群岛的来华申请量分列三四，韩国的来华年申请时间较早，

2000 年之后，韩国来华申请量呈现出较大幅度的增长。 
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图 3-2-3-3 人工智能领域国外来华主要申请国家申请量历年变化趋势 

3.2.4 国内各省市专利申请情况与国内产业竞争态势 

针对中国专利申请中的国内原创申请人省市分布进行了进一步统计，

图3-2-4-1和图3-2-4-2示出了人工智能领域国内原创申请的主要省市申请

量和省市分布情况。 

图中数据显示：在人工智能领域中，国内原创申请主要分布在北京、

广东、江苏、浙江人工智能领域发展具有优势的省市，上述四个省市的专

利申请量合计占国内专利申请总量超过 48%，产业发展聚集特征明显，产

业集中度比较高。 
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图 3-2-4-1 国内原创申请省市申请量 

 

图 3-2-4-2 国内原创申请省市分布 

图 3-2-4-3 示出了人工智能领域国内主要原创申请省市申请量的历年

变化趋势图。 

图中数据显示：从 1995 年至今，北京至今一直位居国内原创年申请

量的首位，可见北京不仅在国内原创申请的数量上拔得头筹，且创新持续
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性强劲，并且整体看来北京在人工智能领域的研发活力更为旺盛、更具创

新积极性。此外，从趋势数据来看，广东省和江苏省的近五年专利申请增

量可观，展现出较为强烈的人工智能领域布局意愿。 

 

图 3-2-4-3 人工智能领域国内主要原创申请省市申请量历年变化趋势 

3.2.5 中国专利申请人情况与国内产业龙头企业 

图 3-2-5-1 示出了人工智能领域中国专利申请排名前列的中国重要申

请人情况其中包括中国重要申请人的申请量排名。 

由图中可以看出：中国重要申请人中，前十位均为国内申请人，可见

国内申请人表现出绝对的本土占领优势，重要的国内申请人对我国人工智

能领域市场高度重视并具有强烈的研发热情，以期在本国市场竞争中掌握

主动权并抢占本国市场。 

在排名前十的申请人中，其中主要均为企业和大学，涉及四家企业，

分别为腾讯科技(深圳)有限公司、国家电网有限公司、北京百度网讯科技

有限公司和平安科技(深圳)有限公司，我国的专利创新模式与国外有较大

不同。国外是由企业为主导，与科研院所及高校密切合作开展创新研发。

国际人工智能企业作为创新的主体地位并非是天然的，更不是由于国家将
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产业化基因大量投入到企业中形成的，而是在长期的发展过程中，通过加

强知识产权保护和给予创新更多的获得市场回报机会等方式推动了企业

热衷于产品创新研究。而国内人工智能领域的研发与申请主要依托于创新

思想较为活跃的高校和科研院所，但是其所关注的研究领域与研究兴趣和

研究背景密不可分，即使在申请量排名较为靠前的高校和科研院所中，也

会因为分布着不同的项目组，而导致申请的主题较为分散，难以形成持续

性、系统性和规模化效应。 

因此，中国人工智能企业尤其是具有一定规模的企业必须明确自身在

创新方面的定位，在国家鼓励创新的良好政策环境下，转变思路，逐步从

模仿创新为主向仿创结合转变，以成功转移转化为目标，最终转型为以自

主创新为主，努力成为参与全球竞争的世界级人工智能企业。而高等学校、

科研院所科技成果与企业特别是中小企业技术创新需求的有效对接。以国

内科研院校的前沿研究为基础，及时有效地将基础研究转化为企业的专利

技术，再依托于企业为主体进行商业推广和出海运营应当能够形成可持续

的良性循环。 

 

图 3-2-5-1 人工智能领域中国专利申请量排名前列的中国重要申请人情况 

图 3-2-5-2 详细列出了人工智能领域中国重要申请人的布局热情分析。
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由图 3-2-5-2 分析可知：近五年来（2020-2024 年）浙江大学的中国申请量

为 1846 件，国家电网有限公司的中国申请量为 1572 件，分别以微弱明显

的优势名列一二，北京百度网讯科技有限公司和腾讯科技(深圳)有限公司

分别以 1560 件和 1513 件的中国申请量随之其后，可见在近五年的中国人

工智能领域，主要是以企业为中坚力量。此外，排名前十的申请人中近五

年专利申请占比均高达 79%以上，也就是说以上申请人的多一半专利均集

中于近五年间进行申请，可见上述申请人创新和研发能力的持续性和潜力

不可小觑，值得给予持续关注。 

 

图 3-2-5-2 人工智能领域中国重要申请人布局热情分析 

3.2.6 中国专利申请分类号技术分布 

图 3-2-6-1 示出了人工智能领域中国专利申请的分类号技术构成，其

分类号构成与全球申请分类号技术构成大体相似，其主要表征了相关专利

申请的技术点。 
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图 3-2-6-1 人工智能领域中国专利申请分类号技术构成 

图 3-2-6-2 示出了人工智能领域各技术分支在 IPC 分类号的分布，机

器学习主要集中在 G08F 分类号中，计算机视觉主要集中在 G06T 分类号

中。 

 

图 3-2-6-2 人工智能领域各技术分支在 IPC 分类号的分布 
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3.3 人工智能领域三级技术分支多维度优化分析 

前文简单介绍了人工智能相关的产业定义和市场现状，并从多个侧面

对专利在人工智能领域的影响力和控制力进行了论证分析，接下来将以全

景模式揭示人工智能领域发展的整体趋势与基本方向，以专利控制力为依

据，通过专利布局揭示人工智能领域产业结构的调整方向、企业研发重点

方向、技术创新发展方向以及市场运营热点方向，从而进一步预测市场需

求的产业重点发展方向，并为人工智能领域发展给出更为直观的方向性建

议。 

3.3.1 产业结构及布局导向 

人工智能领域是全球新一轮科技革命与产业变革的重要“战场”，同时

是我国战略性科技力量与经济增长的强大推动力。国家主席习近平在党的

二十大报告中强调，“要推动战略性新兴产业融合集群发展，构建新一代

信息技术、人工智能、生物技术、新能源、新材料、高端装备、绿色环保

等一批新的增长引擎”，人工智能领域作为重要组成部分，有望成为国家

重要经济支柱。 

专利信息是专利的载体，既是一种重要的科技信息，也是一种重要的

商业信息。通过专利信息，可以掌握人工智能信息的重要技术分析，洞悉

龙头企业的技术动态，使企业能站在一个更高的技术起点上进行技术研发。 

因此，从专利角度来看，对人工智能领域的三技术分支的全球专利的总体

分布情况进行统计，图 3-3-1-1 和 3-3-1-2 示出了人工智能领域三级技术分

支布局情况以及申请趋势，可以看出：深度学习分支申请量位居第一，申

请量高达 114k件。这主要是因为深度学习通过多层神经网络模型（如CNN、

RNN、Transformer）在图像识别、自然语言处理（NLP）、语音识别等领

域实现了突破性进展，性能远超传统方法，而且应用场景广泛：从医疗影

像诊断、自动驾驶到金融风控、智能客服，深度学习的商业化落地场景丰
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富，驱动企业积极布局专利以保护技术成果。由此可见对于深度学习分支

而言，吸引着更多的竞争主体，是人工智能领域研发主体的关注热点。 

从三级技术分支专利数量随时间的变化趋势来看，基本上从整体反映

出人工智能产业发展的变化趋势。从起步来看，语音技术和视频分析的专

利申请起步最早，2010 年之前人工智能各个领域专利申请也历经缓慢增

长期，深度学习和语音技术保持相对快速发展；2010 年之后，人工智能

技术进入成熟阶段，申请数量相对稳定；2015 年后，人工智能各个领域

的申请趋势在同时增长，历经快速增长期、得到空前发展，到 2022 年更

是取得历史新高的发展。2024 年申请量出现下坠趋势是由于专利申请与

公开之间存在一定的时间差，后续不再赘述。 

 

3-3-1-1 全球人工智能领域三级技术分支布局情况 



 

 — 57 — 

 

3-3-1-2 全球人工智能领域三级技术分支申请趋势 

3.3.2 行业龙头企业研发热点方向 

选取人工智能领域专利申请量全球排名前 10 的申请人在相关领域的

专利申请作为研究对象，虽然这些龙头企业的侧重点各不相同，但通过对

这些龙头企业的研究，可以看出行业未来的研究热点和产业发展趋势。 

图3-3-2-1示出了全球人工智能领域专利申请量排名前10位的龙头企

业在三级技术分支中的申请量。专利申请量越大，表明对于全球重要申请

人而言，该技术领域的研究热度更高，相对吸引了更多拥有雄厚技术实力

的企业/研究机构进行研究。 

总的来说，全球龙头企业的研发热点最为偏重于深度学习、语音技术

和 3D 视觉这几个分支，上述几个三级技术分支作为全球龙头企业的研发

重点和市场布局中的关键点，需要企业格外关注和投入更多的研发资本。

其它企业可以根据自身情况，决策是否参考龙头企业的产业布局，或者独

辟蹊径填补龙头企业的布局空缺，比如生物特征识别，龙头企业申请数量

较少，少于跟随企业的布局数量，且技术集中度较低。 
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从图中可以看出：十大龙头企业中大多数企业在各个三级技术分支上

均有相关专利申请，这说明这些企业作为人工智能领域的巨头，其所覆盖

技术广度较高，并且注重人工智能领域中多个技术分支的同步推进和平衡

发展。不同的龙头企业各有不同的研发侧重，总体而言，在行业龙头企业

中，人工智能专利布局集中在深度学习和语音技术等领域，龙头企业在上

述技术分支均有专利布局；三星显示和谷歌专利布局主要集中在深度学习、

语音技术领域；纵观龙头企业的专利申请布局情况可知，具有领先地位的

公司都是通过合理的专利布局来提高市场竞争力的。 

 

图 3-3-2-1 产业龙头企业在三级技术分支的研究热点 

跨国巨头的技术发展方向往往引领者一个行业发展的方向，人工智能

领域也不例外，跨国巨头发展方向对产业未来发展方向和企业的起步发展

都具有重要的指导作用。因此本报告聚焦全球人工智能领域的巨头——谷

歌有限责任公司，进一步分析其由上世纪 80 年代开始在各技术分支下的

全球专利布局情况，图 3-3-2-2 示出了谷歌在人工智能三级技术分支的研

发趋势变化。 

谷歌有限责任公司（Google LLC）是一家全球领先的科技公司，专注

于互联网相关产品与服务，核心业务包括搜索引擎、云计算、数字广告、

人工智能和硬件设备等。公司成立于 1998 年 9 月 4 日，由拉里·佩奇（Larry 

Page）和谢尔盖·布林（Sergey Brin）在美国加利福尼亚州创立，最初作为
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斯坦福大学的研究项目发展而来。谷歌的使命是“整合全球信息，使人人

皆可访问并从中受益”，其标志性的搜索引擎迅速成为全球最常用的互联

网工具之一。作为 Alphabet Inc.的全资子公司，谷歌在 2015 年重组后成

为 Alphabet 旗下最大的业务实体，涵盖多个重要领域。其产品和服务包

括谷歌搜索、YouTube、谷歌地图、Gmail、Android 操作系统、谷歌云平

台（Google Cloud）以及 Pixel 智能手机等硬件设备。此外，谷歌在人工

智能领域处于领先地位，开发了如 TensorFlow 深度学习框架、BERT 语言

模型以及对话式 AI 系统 Bard（现为 Gemini）等创新技术。 

整体来看，谷歌有限责任公司的研发重点包括语音技术和深度学习等，

这几个技术分支一直维持较为良好的专利申请行为。此外，从近几年的专

利布局来看，谷歌对语音技术技术分支进行了较为积极的专利布局，逐渐

成为谷歌的新关注点。 

作为技术和市场方面的巨头的谷歌，其研发方向的侧重点给全球其他

企业在人工智能领域中确定研发和投资重点的方向起了一定的参考作用，

但是其并不能完全代表产业方向，谷歌，的发展历程毕竟是根据企业自身

实际情况而做出选择，其有一定的局限性和特殊性，其他竞争主体应该选

择性借鉴和参考，不适宜全套照搬，因为每个企业由自身的特点和发展基

础，应该充分结合自身条件选择。 
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图 3-3-2-2 谷歌各三级技术分支申请趋势 

3.3.3 高校、科研院所和企业研发布局情况 

企业和高校（科研院所）都承担着推动科技进步的职能。从科学研究

的类型来看，企业侧重于应用研究和开发研究，即把新理论、新原理应用

于特定的目标，开辟具体的应用途径，转化为实用技术，并进而转化为生

产力，获得直接的经济效益与产值，创造物质财富，偏技术范畴。高校是

人才培养的基地，主要进行知识生产和传播。高校侧重于基础研究，注重

知识积累，建立新的科学理论，改进、发展或检验已有的理论，做出新发

现，偏科学范畴。加之我国鼓励企业牵头实施重大科技项目，支持科研院

所、高校与企业融通创新，加快创新成果转化应用。因此高校和科研院所

在技术研发以及专利申请中占比也应该是我国关注的重点。 

图 3-3-3-1 示出了人工智能企业、科研院所和高校三级分支在全球的

研究占比情况。其中公司在各个技术分支的申请量占比都占据主导地位，

均在 50%以上，院校/研究所在深度学习和 3D 视觉技术领域相较于其他三

级分支占比较高，可以看出院校/研究所在上述两个领域的专利申请最活

跃；而个人申请在人工智能领域专利申请量占比较低。 
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图 3-3-3-1 高校、研究院所三级分支在中国的研究占比情况 

3.3.4 核心专利技术分布及布局导向 

专利的被引用频次能够反映出技术的影响力，被引用次数多的专利往

往是该领域中的基础专利，其中很多专利是对技术发展做出了开创性的工

作，具有十分重要的意义。专利的同族数量能够反映出市场布局的广度，

高价值的专利往往在多个国家和地区寻求保护，以期望对更加广泛的市场

产生控制力。 

图 3-3-4-1 示出了全球人工智能领域三级技术分支的技术创新分布。

从图中可以看出：对三级技术分支的被引用专利数量进行比较，深度学习、

语音技术的被引用专利数量较高，均在 190k 件。可以看出，深度学习和

语音技术为全球人工智能领域技术创新热点方向，值得引起研发主体的关

注。 
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图 3-3-4-1 全球人工智能领域三级技术分支的被引用专利数量 

3.3.5 协同创新热点方向 

协同创新是产业中常见的形态，当企业认识到某一技术是未来的发展

方向时，首先会在企业内部进行技术攻关，当自身技术攻关不可行，例如

缺少设备或人才时，企业会选择与其他单位或个人进行合作，共同进行技

术研发，可以说只有对于有一定技术含量并且被创新主体普遍关注的技术

分支，创新主体之间才会积极进行协同申请以实现强强联合，因此协同创

新的热点方向往往意味着这一技术发展前景广阔，从另一个角度提供了产

业发展之道。 

图 3-3-5-1 示出了全球人工智能领域各三级技术分支的协同创新分布。

从图中可以看出：全球人工智能领域三级技术分支的深度学习、语音技术、

3D 视觉和图像识别的协同申请占比最高，但是协同申请的数量均较低，

深度学习技术领域的协同申请占比较高，3D 视觉的专利申请仅次于深度

学习技术领域。因此，不可否认的是，专利基础雄厚的领域，协同申请数

量会占据一定的优势，协同创新占比可以在一定程度上反映出某一领域协

同创新的活跃程度，从协同创新占比来看，深度学习、语音技术、3D 视
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觉和图像识别技术领域的协同创新活跃度较高。综合协同创新分布情况来

看，人工智能领域各三级技术分支的细分领域中，深度学习是人工智能领

域中的热点研究合作方向。 

 

图 3-3-5-1 全球人工智能领域三级技术分支的协同创新分布 

3.3.6 专利运用热点方向 

专利的运用指对专利进行许可、转让、诉讼等一系列利用专利获得经

济效益或获得市场优势的行为。通过对专利运用热点进行分析，有利于进

一步了解人工智能产业的现状，为产业布局提供参考。一些研究类专利或

者技术成熟度欠缺的专利，成品率达不到市场要求的专利，都不会是转让

/许可的主流，尤其对一些需要专利技术进行产业化产品的企业来说更是

这样。因此，专利转让/诉讼活跃的技术领域一定程度上代表着该技术领

域产业化程度较高，技术和市场活跃度较高，也是被竞争主体竞相看好的

技术方向。 

图 3-3-6-1 进一步示出了全球人工智能领域三级技术分支的专利运用

分布情况（数据柱状折线图，百分比柱状图）。其中，柱状图和折线图分

别代表三级技术分支的全球专利转让数量、全球专利许可数量，其中同族
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专利只保留其中一项。 

从图中可以看出：全球人工智能领域三级技术分支的语音技术其全球

专利转让数量接近 9000 项排名第一，原因并不难理解，由于语音技术这

一技术领域的产业化程度较高，对于竞争主体来说属于必争之地，近年来

一直是人工智能领域中的重点发展之一，受到竞争主体的关注也是必然；

深度学习和 3D 视觉领域的转让次数也较高，均在 3000 次以上，而许可

次数较高的为深度学习领域，在 1500 件以上。 

总的来说，从全球专利运用情况来看，人工智能领域的各三级技术分

支中，发展的重点集中在深度学习、语音技术和 3D视觉等这几个分支中。 

 

图 3-3-6-1 全球人工智能领域三级技术分支的专利运用分布 

图 3-3-6-2 进一步示出了人工智能领域各三级技术分支的专利转让重

点申请人分布情况。从图中可以看出：人工智能领域领域专利转让量最多

的是 INTERNATIONAL BUSINESS MACHINES CORPORATION，其转让

量为近500项，主要涉及的语音技术；NUANCE COMMUNICATIONS.INC.

在语音技术领域的专利转让数量较多，其转让量为 455 项； 

总的来说，从人工智能领域三级技术分支的专利转让重点申请人技术
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分布来看，人工智能领域的各三级技术分支中，发展的重点集中在深度学

习、语音技术和 3D 视觉等这几个分支中。 

 

图 3-3-6-2 人工智能领域三级技术分支的专利转让重点申请人技术分布 

3.4 本章小结及产业重点发展方向 

本章节从产业结构调整方向、产业布局热点、行业龙头研发热点、高

校占比、核心专利布局热点、协同创新热点以及专利运用热点六个维度对

人工智能领域重点方向进行了分析和总结。通过对人工智能领域各三级技

术分支进行多维度分析得到人工智能领域重点发展方向，由表综合可以看

出： 

深度学习、语音技术和 3D 视觉是布局的重点，上述分支均在五个维

度中获得指标，这些技术领域可能是未来人工智能领域重点发展的领域，

也是市场竞争中更需要专利保护的领域。 
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表 3-4-1-1 人工智能领域重点发展方向汇总 

一级分

支 

二级分

支 

三级分

支 

产业结构

调整方向 

行业龙头

研发热点 

高校

占比 

核心专利

技术分布 

协同创

新热点 

专利运

用热点 

人工智

能领域 

机器学

习 

监督学

习 
      

无监督

学习 
      

深度学

习 
☆ ☆ ☆ ☆ ☆ ☆ 

计算机

视觉 

图像识

别 
☆      

视频分

析 
      

3D 视觉  ☆ ☆ ☆ ☆ ☆ 

自然语

言处理 

语音技

术 
☆ ☆ ☆ ☆ ☆ ☆ 

文本处

理 
      

生物识

别 

生理特

征识别 
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第四章 吉林省人工智能产业发展导航分析 

在之前的章节中，我们全面探索了人工智能产业中的专利信息。通过

对专利数据的深入分析，我们洞察了人工智能产业的技术发展状况、全球

竞争态势、行业技术热点以及行业领先企业的研发焦点。同时，我们也对

新进入产业的企业技术实力、高校与科研院所的研发方向进行了细致研究，

挖掘了核心专利的分布情况，并预测了行业技术的发展趋势。 

这些分析不仅为我们提供了全球及中国人工智能产业技术的宏观认

识，也为我们理解吉林省在人工智能产业的定位和潜力打下了坚实基础。

接下来，我们将进一步深入分析吉林省的人工智能产业专利信息，以更具

体的数据和案例来揭示吉林省的人工智能产业优势、技术瓶颈以及未来发

展方向，并给出产业导航建议。 

4.1 吉林省人工智能产业结构分析 

4.1.1 吉林省人工智能产业专利整体概况 

4.1.1.1 专利申请授权趋势 

图 4-1-1-1 所示，显示了吉林省人工智能领域专利申请/授权趋势。图

中可以看出，尽管吉林省在人工智能领域的申请量整体，前期呈现缓慢发

展状态，近十年呈现快速上升状态，但整体授权量相对较高。吉林省累计

专利数量 2318 件，申请量最多出现在 2024 年的 647 件，整体呈现良好的

上升状态，2025 年部分数据未公开，不能算作整体数据。这一趋势不仅

凸显了吉林省人工智能领域的活跃度、创新能力和潜力，更显示出吉林省

在人工智能领域的技术实力正逐渐增强，创新活跃度高，发展潜力巨大。 
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图 4-1-1-1 吉林省人工智能领域专利申请/授权趋势 

4.1.1.2 专利类型分布 

如图 4-1-1-2 显示出了吉林省人工智能领域的专利类型分布，其中发

明专利以领先的优势占据专利类型分布的绝大多数，仅 50 件为实用新型

专利，这一现象由于人工智能技术的特殊性和专利保护客体的双重限制导

致，同时也能反映出该技术领域的创新程度较高。 

 

图 4-1-1-2 吉林省人工智能领域专利类型分布 
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4.1.1.3 简单法律状态分布 

如图 4-1-1-3，显示出了吉林省在人工智能产业的专利简单法律状态

分布情况，人工智能领域有效专利 687 件，失效专利 404 件，审中专利

1227 件，从整体来看，失效专利的占比为 17.42%，可以反应出吉林省在

该技术领域方向处于发展阶段。 

 

图 4-1-1-3 吉林省人工智能领域专利简单法律状态分布 

4.1.1.4 专利目标市场国/地区 

图 4-1-1-4展示了吉林省人工智能产业专利的目标市场国/地区分布格

局。从图中我们可以清晰地看到，技术目标主要聚焦于中国，目前有效的

专利受理量累计达到了 2318 件，目标市场国 100%为中国。这表明吉林省

在人工智能领域的专利布局以国内市场为主。进一步分析表明，吉林省的

专利申请人目前主要集中在本国区域内进行专利布局，尚未向其他国家或

地区提出专利申请。这一发现揭示了吉林省在全球化专利战略方面仍有待

加强，未来或许可以考虑进一步拓展海外市场，提升在国际竞争中的地位

和影响力。 



 

 — 70 — 

 

图 4-1-1-4 吉林省人工智能专利目标市场国/地区分布 

4.1.1.5 技术构成分析 

图 4-1-1-5 显示了吉林省人工智能领域主要技术构成情况。从图中可

以清晰地看到，G06N3、G06V10 以及 G06T7 这三个分类号的专利数量尤

为突出。这一数据不仅反映了吉林省在人工智能领域的技术研发实力，也

彰显了该市在这一领域的技术创新能力和行业影响力。 

 

图 4-1-1-5 吉林省人工智能领域主要技术构成 
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其 IPC 代码含义如下： 

G06N3 基于生物学模型的计算机系统[2023.01] 

G06V10 图像或视频识别或理解的安排（图像或视频中的字符识别

G06V30/10）[2022.01] 

G06T7 图像分析[2017.01] 

G06V20 场景；特定场景元素（控制数码相机入 H04N 23/60） 

[2022.01] 

G06F18 模式识别[2023.01] 

G06K9 识别模式的方法或装置（图形读取或将机械参数模式（例如

力或存在）转换为电信号的方法或装置 G06K11/00）（图像或视频识别

或理解 G06V）（语音识别 G10L15/00 )[2022.01] 

G06V40 识别图像或视频数据中的生物特征、人类相关或动物相关模

式[2022.01] 

G06F16 信息检索；数据库结构；文件系统结构[2019.01] 

G06T5 图像的增强或复原[2024.01] 

G06Q50 信息和通信技术[ICT]特别适用于特定商业行业的业务流程

执行，例如公用事业或旅游业（医疗信息学入 G16H）[2024.01] 

G06Q10 行政；管理[2023.01] 

G10L15 语音识别（G10L17/00 优先）[2013.01] 

G06N20 机器学习[2019.01] 

G06T17 计算机图形学的 3D 建模[2006.01] 

G06F30 计算机辅助设计（CAD） [2020.01] 

G06F40 处理自然语言数据（语音分析或综合，语音识别 G10L）

[2020.01] 

G06F17 特别适用于特定功能的数字计算设备或数据处理设备或数

据处理方法（信息检索，数据库结构或文件系统结构，G06F 16/00）
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[2019.01] 

G06T3 图像平面内的几何图像变换[2024.01] 

G01S17 应用除无线电波外的电磁波的反射或再辐射系统，例如，激

光雷达系统[2020.01] 

G06N5 利用基于知识的模式的计算机系统[2023.01]。 

对各技术分支近 10 年专利申请趋势变化的角度进行分析，得到图

4-1-1-6。可以看出，在 G06N3 技术方面，近 10 年均相对较活跃。 

 

图 4-1-1-6 吉林省人工智能领域近十年技术发展趋势 

4.1.1.6 专利主要申请人分析 

图 4-1-1-7 为吉林省人工智能产业主要申请人排名与技术分布情况。 

图 4-1-1-7 全面展示了吉林省人工智能领域的核心申请人阵容，这些

申请人包括吉林大学、长春理工大学、中国第一汽车股份有限公司、中国

科学院长春光学精密机械与物理研究所、长春工业大学、东北电力大学、

长春工程学院、长春大学、国网吉林省电力有限公司电力科学研究院以及

国网吉林省电力有限公司等申请人。这张图表不仅呈现了各申请人的专利

申请数量，更深入地揭示了他们的技术研究方向和重点。通过详细分析申

请人的技术分布，我们可以清晰地洞察到他们在不同技术领域的活跃度和
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投入情况。例如，吉林大学在 G06N3 和 G06V10 分类号上的明显优势，

凸显了其在该领域的深入研究和重点布局。同时，其他申请人的技术分布

也一目了然，为我们理解他们的研究重点和发展方向提供了重要参考。这

张图表的深入分析不仅有助于我们了解吉林省人工智能领域的竞争格局，

更为我们揭示了各申请人的技术实力和发展方向。 

 

图 4-1-1-7 吉林省人工智能领域主要申请人排名与技术分布 

4.1.1.7 技术分支发展分析 

图 4-1-1-8 显示了吉林省人工智能产业的二级技术分支的专利申请变

化趋势。2017 年以前，各技术分支发展较为平缓；从 2017 年开始，各分

支陆续出现专利申请，随后，各个技术分支的专利申请量也呈现了不同大

的申请状态。机器学习和计算机视觉发展尤为突出。 
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图 4-1-1-8 吉林省人工智能二级技术分支申请趋势 

图 4-1-1-9 显示了吉林省人工智能产业的三级技术分支的专利申请变

化趋势。2017 年开始，各分支陆续出现专利申请，随后，各个技术分支

的专利申请量也呈现了不同大的申请状态。深度学、3D 视觉、图像识别、

监督学习和无监督学习发展较快，基本在 2024 年申请量最高。 

 

图 4-1-1-9 吉林省人工智能三级技术分支申请趋势 
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4.1.2 吉林省专利布局情况与全球、全国专利布局对比 

4.1.2.1 专利申请趋势对比 

如图 4-1-2-1 所示，人工智能领域全球、全国、吉林省的专利申请趋

势对比。从全球视角来看，人工智能领域的专利申请量整体呈现出稳定增

长的态势。具体而言，专利年申请量从 2015 年的 4809 件逐步攀升至 2024

年的 54732 件，这一数据清晰地反映了该领域技术的不断发展和创新活力

的增强。我国在这一领域的专利申请趋势与全球基本保持一致，同样展现

出稳定且持续的增长。专利申请量从 2015 年的 1929 件逐步增加到 2024

年的 47461 件，显示出我国在该领域技术研发和创新能力的显著提升。在

吉林省，尽管与全球和国内专利申请量相比，其数量规模相对较小，但吉

林省在人工智能领域的专利申请正在积极发展，也从 2015 年的年申请量

8 件增长至 2024 年的年申请量 647 件。 

 

图 4-1-2-1 人工智能领域全球、全国、吉林省的专利申请趋势对比 

4.1.2.2 三级技术分支技术构成对比 

图 4-1-2-2 为全球、全国和吉林省人工智能领域主要技术构成情况，
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由外向内三个环分别代表全球申请、中国申请和吉林省申请技术分布情况。

吉林省人工智能领域主要技术构成包括深度学习、语音技术、3D 视觉、

图像识别、文本处理、监督学习、视频分析、无监督学习和生理特征识别

等。 

从图中可见，全球申请中，排名相对靠前的技术分支为深度学习、语

音技术、3D 视觉和图像识别，申请量分别为 113928 件、59425 件、55439

件和 38673 件；在中国申请中，排名相对靠前的技术分支为深度学习、3D

视觉、图像识别和文本处理，申请量分别为 76963 件、41447 件、28103

件和 24727 件，这种技术构成与全球人工智能领域的主要技术分布趋势存

在一定差异，中国申请排名靠前的没有语音技术，有文本处理技术；在吉

林省中，排名相对靠前的技术分支为深度学习、3D 视觉、图像识别和监

督学习，申请量分别为 854 件、434 件、297 件和 260 件，这种技术构成

与全球和中国人工智能领域的也存在一定差异；这一数据充分表明，吉林

省相比全国存在差异化发展的情况。 
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图 4-1-2-2 全球、全国和吉林省人工智能领域主要技术构成情况 

总体而言，吉林省在人工智能领域的技术构成中展现了技术整体一致

差异化发展的特点，其在保持与全球和中国整体技术分支一致前提下，文

本处理和监督学习占比相对较高，在面对国内外激烈的竞争环境，吉林省

仍需继续加强技术研发和专利布局，以在全球人工智能领域中保持领先地

位。 

4.2 吉林省人工智能产业企业创新实力分析 

4.2.1 吉林省人工智能产业企业专利布局情况 

将吉林省人工智能领域排名前十申请人中的重点申请人按照该领域

的 9 个技术分支进分析，得出如图 4-2-1-1 所示的吉林省人工智能领域部

分企业在各技术分支上的专利申请情况。从图表中可以看出，在这一领域，
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吉林大学、长春理工大学以及中国第一汽车股份有限公司等优势申请人，

凭借其深厚的研发实力，几乎在产业链的所有技术分支上都布局了专利。 

值得一提的是，吉林大学在深度学习技术上展现出了核心优势，布局

了 296 件专利，凸显出该所在该领域的领先地位。同样地，长春理工大学

在深度学习技术方面也取得了丰硕的研发成果，共申请了 121 件专利，表

明其在该技术领域具有突出的研发实力和创新能力，中国第一汽车股份有

限公司在 3D 视觉领域共申请了 107 件专利申请。 

然而，除了上述三家申请人外，吉林省进入前十的其他申请人基本在

7-8 个技术分支上有申请，显示出他们在人工智能领域的技术布局也相对

较全面。这一趋势也提醒着吉林省的其他企业，在人工智能领域，除了巩

固自身的技术优势外，还应积极探索新的技术分支，拓宽技术布局，以提

升整个吉林省人工智能领域的整体竞争力。 

 

图 4-2-1-1 人工智能领域部分申请人在各技术分支上的专利申请情况 

4.2.2 吉林省人工智能领域重点人才分析 

将人工智能领域申请专利最多的发明人进行统计，我们得到图

4-2-2-1，即人工智能领域重点发明人及侧重技术的分布图。通过该图，我

们可以看到王宇在该领域的专利申请数量最多，共计 65 件，显示出他在
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人工智能领域的卓越贡献和深厚的研究实力。王宇的主要研究侧重于 3D

视觉。 

排名第二和第三的包铁和彭涛均在文本处理方面存在较多申请；排名

第四王世刚在 3D 视觉方面存在较多申请；排名第五和第六的赵岩、詹伟

达均在深度学习方面存在较多申请；排名第七、第八和第九的李锦瑭、蒋

振刚和陈光均在 3D 视觉方面存在较多申请；他们的贡献和努力共同推动

着吉林省人工智能产业的快速发展和持续创新。 

 

图 4-2-2-1 人工智能领域重点发明人及侧重领域 

4.3 吉林省人工智能产业重点申请主体 

本小节综合吉林省申请主体的专利排名情况以及吉林省的实际分析

需求，以下对排名靠前的两家重点申请主体吉林大学和长春理工大学做针

对性的分析。 

4.3.1 吉林大学 

吉林大学是教育部直属的全国重点综合性大学，坐落在吉林省长春市。

学校始建于 1946 年，1960 年被列为国家重点大学，1984 年成为首批建立

研究生院的 22 所大学之一，1995 年首批通过国家教委“211 工程”审批，
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2001 年被列入“985 工程”国家重点建设的大学，2004 年被批准为中央

直接管理的学校。 

2000 年，原吉林大学、吉林工业大学、白求恩医科大学、长春科技

大学、长春邮电学院合并组建新吉林大学。2004 年，原中国人民解放军

军需大学转隶并入。 

学校学科门类齐全，下设 44 个学院，涵盖哲学、经济学、法学、教

育学、文学、历史学、理学、工学、农学、医学、管理学、军事学、艺术

学等全部 13 大学科门类；有本科专业 129 个，一级学科硕士学位授权点

56 个，一级学科博士学位授权点 44 个，硕士学位授权点 291 个，博士学

位授权点 244 个，博士后科研流动站 42 个；有一级学科国家重点学科 4

个（覆盖 17 个二级学科），二级学科国家重点学科 15 个，国家重点（培

育）学科 4 个，一流大学与一流学科建设项目 47 个。11 个学科（领域）

的 ESI 排名进入全球前 1%，其中 2 个学科排名进入全球前 1‰。 

学校师资力量雄厚，有教师 6524 人，其中教授 2062 人，博士生指导

教师 1137 人。中国科学院和中国工程院院士 10 人，双聘院士 33 人，哲

学社会科学资深教授 7 人，国务院学位委员会学科评议组成员 20 人，“千

人计划”入选者 49 人，“万人计划”入选者 20 人，国家级教学名师 9

人，中央马克思主义理论研究和建设工程项目首席专家 5 人，国家“973”

计划（含重大科学研究计划）项目首席科学家 6 人，国家有突出贡献的中

青年专家 15 人，国家“百千万人才工程”入选专家 32 人，教育部“长江

学者奖励计划”入选者 52 人，国家杰出青年基金获得者 31 人，国家优秀

青年基金获得者 25 人，吉林省“长白山学者”人选 93 人。 

学校现有国家重点实验室 5 个，国家工程实验室 1 个，国家地方联合

工程实验 6 个，国家工程技术研究中心 1 个，教育部人文社会科学重点研

究基地 6 个，教育部重点实验室 10 个，教育部工程研究中心 5 个，其他

行业部委重点实验室 23 个。学校承担了大量国家级和省部级科研项目，
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产出了一批产业化前景好、技术含量高的高新技术成果。 

学校聚焦名校合作，逐步完善全球网络布局，目前，已经与 39 个国

家和地区的 282 所高校和科研机构建立了合作关系。其中，排名世界前

100 的 39 所，前 200 的 57 所。学校与 11 个国家的高校和科研机构合作

共建了 32 个中外合作平台。 

图 4-3-1-1 展示了吉林大学的专利申请趋势，2019 年以前整体呈现稳

步上升趋势，在 2019 年开始至近，呈现波动状态，2020 年-2022 年出现

短暂的下降，这与这阶段受新冠疫情有关。 

 

图 4-3-1-1 吉林大学专利申请授权趋势图 

经过对吉林大学的专利法律状态进行深入分析，我们得到了图

4-3-1-2。吉林大学目前有效的专利数量占比为 28.37%，这些专利不仅代

表着其在相关领域的核心竞争力，也为其未来的技术发展提供了坚实的支

撑。此外，公司还拥有 0.29%的 PCT（专利合作条约）专利申请，这表明

吉林大学不仅在国内，还在国际层面上积极开展专利布局，寻求更广泛的

知识产权保护。然而，值得注意的是，吉林大学目前还有 18.05%专利正

在审查中，这意味着这些专利尚未获得授权，存在一定的不确定性。同时，

失效的专利占比为 53.26%，这一比例不低。这表明，虽然吉林大学在专

利申请方面取得了显著成就，但在专利的维护和管理上仍需注意，以提高

专利的有效率和利用率。吉林大学在专利领域拥有雄厚的实力，但也需要
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在未来的发展中更加注重专利的质量和维护，以实现更好的科技成果转化

和知识产权保护。 

 

图 4-3-1-2 吉林大学专利法律状态 

对吉林大学的专利类型进行进一步分析，得到图 4-3-1-3 所示的吉林

大学专利类型，发明占总数的 75.42%。发明专利作为专利制度中的核心

类型，这一数据充分展示了吉林大学技术创新和研发实力。 

 

图 4-3-1-3 吉林大学专利类型 
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对吉林大学专利在不同 IPC 分类号下的专利分布进行分析，得到图

4-3-1-4 所示的吉林大学专利技术构成情况，从图中可以看出，IPC 分类号

G06N3、G01N21 和 C12N15 三个技术分支的专利数量最多，分别达到了

1544 件、947 件和 788 件。 

 

图 4-3-1-4 吉林大学专利技术构成 

表 4-3-1-1 为吉林大学的重点专利，该重点专利的评判标准为维持年

限较长的专利，维持年限越长，专利价值度越高。 

表 4-3-1-1 吉林大学重点专利 

序

号 
申请号 标题 申请日 

专利

类型 
发明人 应用领域分类 

1 
CN201811433589

.9 
视频处理方法 2018-11-28 

授权 

发明 

张刘 | 刘付成 

| 张皓晨 | 张

冠宇 | 孙俊 | 

陈赟 | 韩飞 | 

彭扬 

图像分析 

2 
CN201811585933

.6 

基于时空自动编

码器的异常行为

检测方法 

2018-12-25 
授权 

发明 

王世刚 | 岳海

纯 | 韦健 | 赵

岩 

字符和模式识别|

神经架构|神经学

习方法 

3 
CN201910940562

.7 
一种基于深度学 2019-09-30 授权 

李玲 | 李林 | 字符和模式识别|



 

 — 84 — 

习的医学精子图

像识别系统 

发明 刘睿智 | 王瑞

雪 | 赵昱 | 袁

佳鹏 | 张红国 

| 蒋雨婷 | 张

海蓉 | 黄玉兰 

| 何晶 | 刘文

成 | 戴思达 | 

刘婉莹 

医疗自动化诊断|

神经架构|医学图

像|神经学习方法 

4 
CN201910065984

.4 

一种基于深度学

习的小样本图像

识别方法 

2019-01-24 
授权 

发明 

李玲 | 刘婉莹 

| 刘丹 | 杨秀

华 | 黄玉兰 | 

张海蓉 | 李志

军 | 佟宇琪 | 

戴思达 | 渠云

龙 | 顾琳 | 李

林 | 杨泰 | 梁

楫坤 

仪器 

5 
CN201810639869

.9 

一种双模式的旋

翼飞行器目标跟

踪方法 

2018-06-20 
授权 

发明 

田彦涛 | 张磊 

| 石屹然 | 付

春阳 | 黄海洋 

| 洪伟 | 卢辉

遒 

图像增强|图像分

析|场景识别|寻找

目标的控制 

6 
CN201711400589

.4 

尺度变化稳定特

征与多算法表决

的一对一虹膜识

别方法 

2017-12-22 
授权 

发明 

刘元宁 | 刘帅 

| 朱晓冬 | 董

立岩 | 冯家凯 

| 郑少阁 | 沈

椿壮 | 苏丹扬 

图像增强|图像分

析|获取/识别眼睛 

7 
CN201810336473

.7 

一种文本增强的

网络表示学习方

法 

2018-04-13 
授权 

发明 

杨博 | 杨爽 其他数据库索引|

文本数据库聚类/

分类 

8 
CN201910500015

.7 

一种进行学术人

物信息抽取和聚
2019-06-11 

授权 

发明 

黄晶 | 杨博 | 

刘子玉 | 陈曦 

字符和模式识别|

文本数据库查询|
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合的方法 特殊数据处理应

用|文本数据库聚

类/分类 

9 
CN201910586368

.3 

一种智能问答方

法和系统 
2019-07-01 

发明 

申请 

彭涛 | 崔海 | 

包铁 | 韩日东 

| 于洪江 

文本数据库查询|

特殊数据处理应

用|语义工具创建 

10 
CN201710777503

.3 

一种应用于可穿

戴设备的三维静

脉识别装置 

2017-08-31 
授权 

发明 

王东方 | 苑文

楼 | 顾哲豪 | 

许远航 | 刘欢 

| 刘欣 | 殷志

富 | 杨旭 | 吴

越 | 王昕 

字符和模式识别

|3D 建模 

11 
CN201910177917

.1 

一种基于改进的

脉冲耦合神经网

络的医学图像融

合方法 

2019-03-11 
授权 

发明 

陈海鹏 | 吕颖

达 | 盖迪 | 申

铉京 | 张宠 | 

李怡 

内燃活塞发动机

|2D图像的生成|生

物学模型 

12 
CN201910180138

.7 

一种基于深度学

习的图像分类神

经网络压缩模型

的系统 

2019-03-11 
授权 

发明 

张源涛 | 元润

一 

字符和模式识别|

神经架构 

13 
CN201911100653

.6 

基于脉冲阵列的

卷积神经网络优

化方法及装置 

2019-11-12 
授权 

发明 

谭婧炜佳 | 马

茂棣 | 阎凯歌 

神经架构|节能计

算|物理实现 

14 
CN201910153857

.X 

一种基于卡尔曼

滤波神经网络的

工程车辆负载功

率预测方法 

2019-03-01 
授权 

发明 

李天宇 | 刘惠

影 

神经架构|复杂数

学运算|信息技术

支持系统 

15 
CN201910665065

.0 

一种基于多角度

的深度卷积神经

网络的车辆再识

别方法 

2019-07-23 
授权 

发明 

梁艳花 | 秦贵

和 | 邹密 | 晏

婕 | 赵睿 | 许

骞艺 | 张钟翰 

| 成一铭 

场景识别|神经架

构|神经学习方法 
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16 
CN201810010314

.8 

自动编码震源信

号的脉冲神经网

络模型 

2018-01-05 
授权 

发明 

刘富 | 王柯 | 

侯涛 | 康冰 | 

刘云 | 姜守坤 

| 权美静 | 苗

岩 

可持续交通|生物

神经网络模型|设

计优化/仿真|特殊

数据处理应用 

17 
CN201910070571

.5 

一种基于卷积神

经网络的火灾识

别方法 

2019-01-25 
授权 

发明 

董玮 | 张杰 字符和模式识别|

神经架构 

18 
CN201910493881

.8 

一种基于卷积神

经网络的静态手

语识别方法 

2019-06-07 
授权 

发明 

董玮 | 李强 字符和模式识别|

神经架构 

19 
CN201710139144

.9 

一种基于心电信

号的身份识别方

法及装置 

2017-03-09 
授权 

发明 

司玉娟 | 余锦

润 | 刘鑫 | 郎

六琪 | 刘立勋 

| 张磊 

人的鉴别|字符和

模式识别|神经学

习方法 

20 
CN201811350944

.6 

一种基于无损失

函数的深度卷积

神经网络的路面

类型估算方法 

2018-11-14 
授权 

发明 

靳立强 | 陈顺

潇 

字符和模式识别|

神经架构 

4.3.2 长春理工大学 

长春理工大学原名长春光学精密机械学院，1958 年由中国科学院创

办，是新中国第一所培养光学专门人才的高等院校。经过 60 多年的建设

与发展，学校现已成为一所具有鲜明光电特色和国防特色的吉林省省属重

点大学，是吉林省、国家国防科技工业局、长春市共建院校，享有“中国

光学英才摇篮”的美誉。 

因光而生，与国家教育事业发展同频共振。“两弹一星”元勋、两院

院士王大珩为学校创始人、第一任院长。中国第一埚光学玻璃研制者龚祖

同、中国第一台激光器研制者王之江、中国第一台高精度经纬仪研制者薛

鸣球等 18 位院士曾在校任教或学习，为学校积淀了严谨求实的治学风气。
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学校先后隶属于中国科学院、国防科委、五机部、国家机械工业委员会、

机械电子工业部、中国兵器工业总公司，1999 年被划转为以吉林省管理

为主，并与国防科工委共建。2002 年，更名为长春理工大学；2004 年，

被确定为省属重点大学。2009 年，中国唯一的国家级光学科技馆——长

春中国光学科学技术馆被批准建设，由学校代建代管。2010 年，被教育

部批准为上海合作组织大学项目院校。2012 年，入选“中西部高校基础

能力建设工程”院校。2017 年，入选首批教育部、国家外专局“高等学

校学科创新引智计划”。2020 年，入选“吉林省特色高水平应用研究型

大学”建设项目 A 类。 

追光而行，在强化特色中推进内涵发展。学校形成了以光电技术为特

色，光、机、电、算、材相结合为优势，工、理、文、经、管、法、艺协

调发展的学科布局，构建了光机电一体化、系统完备的大光电学科体系，

光、机、电、算、材主干学科均已获得一级学科博士学位授予权。现有 9

个博士后科研流动站，9 个博士学位授权一级学科、38 个博士学位授权学

科（含自主设置学科专业），21 个硕士学位授权一级学科、102 个硕士学

位授权学科（含自主设置学科专业），以及 2 种博士专业学位授权类别、

11 种硕士专业学位授权类别。授权学科中有 1 个国家重点学科，5 个国防

特色学科，3 个吉林省高校世界一流培育学科，4 个吉林省重中之重学科，

16 个吉林省特色高水平学科；58 个本科专业；具有硕士研究生单独招生

考试权和优秀应届本科毕业生免试攻读硕士学位推荐权。学校现有在校生

总数 26389 人，其中博士研究生 947 人、硕士研究生 6102 人、本科生 19225

人、留学生 115 人。学校现有教职工 2318 人，其中自主培养的中国工程

院院士 1 人、何梁何利基金科学与技术进步奖获得者 1 人、国家级领军人

才 4 人、国家级青年人才 3 人、国务院学位委员会学科评议组成员 3 人、

国家级教学名师 1 人、国家百千万人才 5 人、国务院政府特殊津贴获得者

33 人（19 人退休，14 人在职）；拥有国家级高端引智平台 2 个、全国高
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校“黄大年式”教师团队 1 个、国家级优秀教学团队 2 个、吉林省优秀教

学团队 14 个、国防科技创新团队 2 个、吉林省高校创新团队 33 个。 

砥砺奋进，在深化改革中提升办学质量。学校以培养具有创新精神和

工程应用能力的高素质专门人才为目标，形成了拔尖创新人才、创新应用

型人才、应用型人才等多样化的人才培养模式，设有王大珩科学技术学院、

王大珩未来技术学院、光电信息科学与工程国际化精英班、基础学科拔尖

人才培养实验班。学校是教育部批准的卓越工程师教育培养计划实施学校、

国家级大学生创新创业训练计划实施学校。建有 22 个国家级一流本科专

业建设点，10 门国家级一流本科课程，国家级精品资源共享课程、双语

教学示范课程覆盖全部学科。11 个专业通过中国工程教育专业认证，出

版 10 部国家级规划教材，荣获 3 项国家级教学成果奖。建有 4 个国家级

实验教学示范中心、2 个国家级虚拟仿真实验教学中心、2 个国家级人才

培养模式创新实验区、4 个国家级大学生校外实践教育基地、1 个国家级

高校学生科技创业实习基地、1 个国家级（联合）大学生文化素质教育基

地，在“全国普通高校大学生竞赛排行榜”中位列第 43 名。学校面向全

国 31 个省区市招生，所有普通本科专业全部在一批次招生，生源质量稳

步提高。建校以来，学校为国家培养了 20 万名毕业生，人才培养质量得

到社会的高度评价和广泛认可。本科生和研究生一次就业率始终名列吉林

省省属高校前茅，学校先后荣获“全国普通高等学校毕业生就业工作先进

集体”“全国毕业生就业典型经验高校”“航天人才突出贡献奖”“全国

创新创业典型经验高校 50 强”等荣誉。 

勇于创新，在服务国家战略中担当作为。学校始终坚持瞄准国家重大

战略需求，构建了由知识创新、技术创新和国防科技创新组成的创新体系，

在激光技术、光电仪器、光通信技术、光电功能材料、现代光学设计与先

进制造技术、计算机技术、未来技术等领域形成了鲜明特色和优势，科研

成果在北斗工程、国家载人航天工程等方面得到广泛应用，为国家重大战
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略实施作出了重要贡献。学校目前建有 1 个国家级重点实验室、1 个国家

地方联合工程实验室、2 个国家地方联合工程研究中心、31 个省部级重点

实验室、24 个省部级工程研究中心（含科技创新中心）、2 个省部级高等

学校高端科技创新平台、6 个省部级协同创新中心、15 个省部级人文社科

基地。学校积极为国家和地方经济建设服务，建有 1 个国家级大学科技园

与华为技术有限公司建立战略合作关系，在长春市建设“芯光产业园”“珩

光产业园”“理光产业园”；借助华东和西南区位优势，设立重庆研究院、

中山研究院，积极为创新型国家建设助力。代建代管的长春中国光学科学

技术馆，是全国唯一的国家级光学专业科技馆，在青少年科普教育中发挥

着越来越重要的作用。 

海纳百川，在深度融入“一带一路”中走向世界。学校坚持国际化的

发展战略，形成了广泛而紧密的国际合作网络，同俄罗斯、美国等 20 多

个国家的高等院校和科研机构建立长期稳定合作交流关系，70 多个国家

的千余名留学生来校学习深造。学校是上海合作组织大学“纳米技术”方

向中方牵头院校、中俄综合性大学联盟、中俄工科大学联盟、“中阿高校

10+10 合作计划”、中非大学联盟交流机制成员单位，在俄罗斯布里亚特

建有 1 所孔子学院。积极引进国外优质教育资源和先进教育理念，努力培

养拔尖创新人才，与美国、英国、韩国开展 3 个本科层次中外合作办学项

目，与俄罗斯圣光机大学共建非独立法人中外合作办学机构“长春理工大

学圣光机大学联合学院”，填补省内博士层次中外合作办学空白。建有 3

个国际科技合作基地、6 个省部级国际科技合作基地、2 个高等学校学科

创新引智基地。近年来，派出 300 多名教师赴国外攻读学位、进修学习或

参加国际学术会议。每年通过国家留学基金委和校际交流项目派出近百名

学生赴国外交流学习或者攻读学位。 

图 4-3-2-1 展示了长春理工大学的专利申请趋势，从整体趋势来看基

本呈现了波动上升的状态，同样在 2020-2022 年期间呈现了短暂下降的状
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态，这一现象也是受新冠疫情影响。 

 

图 4-3-2-1 长春理工大学专利申请授权趋势图 

经过对长春理工大学的专利法律状态进行深入分析，我们得到了图

4-3-2-2。长春理工大学目前有效的专利占比为 39.82%，这些专利不仅代

表着其在相关领域的核心竞争力，也为其未来的技术发展提供了坚实的支

撑。长春理工大学目前还有 17.64%专利正在审查中，这意味着这些专利

尚未获得授权，存在一定的不确定性。同时，失效的专利占比为 42.45%，

这一比例相对较高。这表明，虽然长春理工大学在专利申请方面取得了显

著成就，但在专利的维护和管理上仍需加强，以提高专利的有效率和利用

率。长春理工大学在专利领域拥有雄厚的实力，但也需要在未来的发展中

更加注重专利的质量和维护，以实现更好的科技成果转化和知识产权保护。 
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图 4-3-2-2 长春理工大学专利法律状态 

对长春理工大学的专利类型进行进一步分析，得到图 4-3-2-3 所示的

长春理工大学专利类型，发明专利以 89.08%的占比占据主导地位。发明

专利作为专利制度中的核心类型，这一数据充分展示了长春理工大学技术

创新和研发实力。 

 

图 4-3-2-3 长春理工大学专利类型 

对长春理工大学专利在不同 IPC 分类号下的专利分布进行分析，得到
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图 4-3-2-4 所示的长春理工大学专利技术构成情况，从图中可以看出，IPC

分类号 G06N3、G06V10 和 G06T7 三个技术分支的专利数量最多，分别

达到了 743 件、489 件和 435 件。 

 

图 4-3-2-4 长春理工大学专利技术构成 

表 4-3-2-1 为长春理工大学的重点专利，该重点专利的评判标准为被

引用次数，引用次数越多的专利，说明该专利已广泛应用并且有很多人借

鉴这些技术，这些专利一定程度上代表着长春理工大学的核心创新技术。 

表 4-3-2-1 长春理工大学重点专利 

序

号 
申请号 标题 申请日 

专利

类型 
发明人 

应用领域分

类 

1 
CN202010331744.

7 

基于特征点三维

重建的膝关节姿

态测量方法 

2020-04-24 
授 权

发明 

师为礼 | 蒋振

刚 | 李岩芳 | 

许毅 | 苗语 | 

赵家石 | 张科 

| 何飞 | 秦俊 | 

张丽媛 | 曲峰 

| 何巍 | 杨晨 | 

杨华民 

电脑断层扫

描仪|回波层

析|3D 建模 

2 CN201910273315. 一种考虑人因的 2019-04-04 授 权 权巍 | 赵云秀 图像增强|图
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6 立体视在距离解

算方法 

发明 | 韩成 | 李华 | 

胡汉平 | 张超 

| 蒋振刚 | 杨

华民 | 冯欣 | 

丁莹 | 姜珊 | 

刘祎 

像分析 

3 
CN202010869552.

1 

一种面部正中矢

状参考平面的辅

助定位方法 

2020-08-26 
授 权

发明 

何飞 | 李永辉 

| 师为礼 | 蒋

振刚 | 李岩芳 

| 苗语 | 赵家

石 | 张科 | 秦

俊 | 张丽媛 | 

曲峰 | 何巍 | 

杨华民 

图像增强|图

像分析|3D 建

模 

4 
CN202010841798.

8 

虚拟 3D 场景的球

面全景立体画面

生成与交互式显

示方法 

2020-08-26 
授 权

发明 

陈纯毅 | 杨华

民 | 蒋振刚 

图像分析|3D

图像的加工

|3D 建模 

5 
CN201610609268.

4 

基于平面表面高

动态范围图像的

真实点光源位置

测算方法 

2016-07-29 
授 权

发明 

韩成 | 杨华民 

| 李华 | 权巍 | 

蒋振刚 | 翟宏

宇 | 薛耀红 | 

胡汉平 | 王旭

阳 | 王颖 

图像分析 

6 
CN202011386018.

1 

基于 BP 神经网络

的拼接型望远镜

平移像差检测方

法 

2020-12-02 
授 权

发明 

岳丹 | 聂海涛 

| 揣雅惠 | 李

玉双 | 何艺豪 

| 陈国庆 

图像增强|图

像分析|神经

架构|神经学

习方法 

7 
CN202010816397.

7 

一种基于卷积神

经网络的目标检

测方法 

2020-08-14 
授 权

发明 

李松江 | 吴宁 

| 王鹏 

字符和模式

识别|神经学

习方法 

8 CN201910167949. 一种基于卷积神 2019-03-06 授 权 杨勇 | 刘瀚骏 神经学习方
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3 经网络算法的汉

字书写规范性判

定方法 

发明 | 刘俊杰 | 肖

巍 | 赵巍 | 曲

福恒 | 谷欣超 

| 徐福祥 

法 

9 
CN202010960286.

3 

基于循环生成对

抗网络的学习型

数字图像加密解

密方法 

2020-09-14 
授 权

发明 

李锦青 | 底晓

强 | 周健 

数字数据保

护|神经学习

方法 

10 
CN202010982430.

3 

一种基于卷积神

经网络的非端到

端立体匹配方法 

2020-09-17 
授 权

发明 

卢时禹 | 杨华

民 | 韩成 | 张

超 | 胡汉平 | 

李华 | 权巍 | 

耿雪娜 

内燃活塞发

动机|生物学

模型|字符和

模式识别 

11 
CN201810924545.

X 

量子细胞神经网

络混沌的多扩散

图像加密解密方

法 

2018-08-14 
授 权

发明 

李锦青 | 底晓

强 | 解男男 | 

祁晖 | 从立钢 

| 任维武 | 毕

琳 | 满振龙 | 

陈晓冬 | 管红

梅 

密钥分发，确

保安全通信|

生物分子计

算机|图像数

据处理的零

部件|神经架

构|图像通信 

12 
CN201711286552.

3 

基于改进的隶属

度函数结合神经

网络的光纤状态

评估方法 

2017-12-07 
授 权

发明 

陈晓娟 | 宫玉

琳 | 吴洁 | 曲

畅 | 徐梦 

设计优化/仿

真|特殊数据

处理应用|神

经学习方法 

13 
CN201710027366.

1 

基于量子细胞神

经网络的视频混

沌加密方法 

2017-01-16 
授 权

发明 

李锦青 | 底晓

强 | 从立钢 | 

闫飞 | 祁晖 | 

赵建平 | 任维

武 | 王欢 

通过混沌信

号保密通信|

数字视频信

号修改|神经

架构|选择性

内容分发 

14 
CN202111427385.

6 

一种以十字激光

为基准的双目视
2021-11-28 

授 权

发明 

王红平 | 王宇 

| 梁嵬 | 张乂

图像增强|图

像分析|神经
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觉异面圆孔检测

方法 

文 | 赵世辰 | 

郭俸宏 | 盖晨

曦 | 曹鸣 

学习方法 

15 
CN202111305312.

X 

基于深度学习的

渲染图像超分辨

系统 

2021-11-05 
授 权

发明 

任志鹏 | 赵建

平 | 陈纯毅 | 

娄岩 

图像增强|图

像分析|内燃

活塞发动机|

图形图像转

换|神经学习

方法|3D 图像

的加工 

16 
CN202111376380.

5 

一种基于扩张残

差生成对抗网络

的红外图像彩色

化方法 

2021-11-19 
授 权

发明 

詹伟达 | 桂婷

婷 | 朱德鹏 | 

陈宇 | 李锐 

内燃活塞发

动机|纹理/色

彩|神经学习

方法 

17 
CN202110898847.

6 

一种基于多源信

息的气溶胶光学

厚度在线预测方

法 

2021-08-05 
授 权

发明 

于海洋 | 陈纯

毅 | 胡小娟 | 

张丽媛 

设计优化/仿

真|神经架构|

神经学习方

法|复杂数学

运算 

18 
CN202110937548.

9 

一种基于深度学

习的偏振成像海

上溢油识别方法 

2021-08-16 
授 权

发明 

战俊彤 | 张伟 

| 张肃 | 付强 | 

李英超 | 史浩

东 | 刘壮 | 包

世成 

一般供水节

约|极化影响

特性|字符和

模式识别|神

经学习方法 

19 
CN202110107259.

6 

基于卷积神经网

络动态自适应扩

散的双图像加密

方法 

2021-01-27 
授 权

发明 

李锦青 | 底晓

强 

通过混沌信

号保密通信|

神经架构|图

像通信 

20 
CN202111096723.

2 

一种基于深度学

习的腹部 CT 图像

肝脏自动分割方

法 

2021-09-18 
授 权

发明 

蒋振刚 | 秦俊 

| 师为礼 | 李

岩芳 | 苗语 | 

何巍 | 何飞 | 

图像增强|图

像分析|神经

学习方法 
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赵家石 | 张科 

| 曲峰 | 冯冠

元 | 张锦涛 

4.4 本章小结 

经过深入研究与分析，我们综合评估了吉林省人工智能产业的专利信

息。通过与全球及全国范围内相关专利技术情况进行对比，我们进一步理

解了吉林省在人工智能产业中的技术地位。同时，对吉林省该产业内的重

点企业进行了细致的分析，从而全面掌握了吉林省人工智能产业的技术状

况和发展态势。 

具体如下： 

一、吉林省人工智能产业专利概况 

吉林省在人工智能领域的申请量整体，前期呈现缓慢发展状态，近十

年呈现快速上升状态，但整体授权量相对较高。吉林省累计专利数量 2318

件，申请量最多出现在 2024 年的 647 件，整体呈现良好的上升状态，2025

年部分数据未公开，不能算作整体数据。这一趋势不仅凸显了吉林省人工

智能领域的活跃度、创新能力和潜力，更显示出吉林省在人工智能领域的

技术实力正逐渐增强，创新活跃度高，发展潜力巨大。。 

二、吉林省人工智能产业专利与全国、全球布局进行对比 

吉林省人工智能领域主要技术构成包括深度学习、语音技术、3D 视

觉、图像识别、文本处理、监督学习、视频分析、无监督学习和生理特征

识别。全球申请中，排名相对靠前的技术分支为深度学习、语音技术、3D

视觉和图像识别，申请量分别为 113928 件、59425 件、55439 件和 38673

件；在中国申请中，排名相对靠前的技术分支为深度学习、3D 视觉、图

像识别和文本处理，申请量分别为 76963 件、41447 件、28103 件和 24727

件，这种技术构成与全球人工智能领域的主要技术分布趋势存在一定差异，

中国申请排名靠前的没有语音技术，有文本处理技术；在吉林省中，排名
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相对靠前的技术分支为深度学习、3D 视觉、图像识别和监督学习，申请

量分别为 854 件、434 件、297 件和 260 件，这种技术构成与全球和中国

人工智能领域的也存在一定差异；这一数据充分表明，吉林省相比全国存

在差异化发展的情况。 

三、吉林省人工智能产业的企业创新实力和重点人才 

吉林省在人工智能领域产业链上的专利申请情况展现出一种错位竞争的

趋势。在这一领域，吉林大学在深度学习技术上展现出了核心优势，布局

了 296 件专利，凸显出该所在该领域的领先地位。同样地，长春理工大学

在深度学习技术方面也取得了丰硕的研发成果，共申请了 121 件专利，表

明其在该技术领域具有突出的研发实力和创新能力，中国第一汽车股份有

限公司在 3D 视觉领域共申请了 107 件专利申请。发明人王宇在该领域的

专利申请数量最多，共计 65 件，显示出他在人工智能领域的卓越贡献和

深厚的研究实力，王宇的主要研究侧重于 3D 视觉。排名第二和第三的包

铁和彭涛均在文本处理方面存在较多申请；排名第四王世刚在 3D 视觉方

面存在较多申请；排名第五和第六的赵岩、詹伟达均在深度学习方面存在

较多申请；排名第七、第八和第九的李锦瑭、蒋振刚和陈光均在 3D 视觉

方面存在较多申请；他们的贡献和努力共同推动着吉林省人工智能产业的

快速发展和持续创新。 
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第五章 吉林省人工智能产业发展路径导航 

5.1 产业结构布局优化路径 

吉林省拥有一批高水平的创新主体，如吉林大学、长春理工大学、中

国科学院长春光学精密机械与物理研究所等，这些申请主体为吉林省提供

了强大的创新支持。同时，吉林省还积极引进和培育创新型企业和人才，

推动产学研深度融合，不断提升产业创新能力。 

本项目前文章节对人工智能产业的发展方向以及吉林省人工智能产

业的现状进行了分析，整体而言，人工智能产业已经形成以三星电子、谷

歌、腾讯、微软等国际巨头或跨国企业的第一梯队，第一梯队以技术优势

和渠道能力为其制胜的关键因素。同时，人工智能领域中每个链条阶段以

及每个技术分支均有各自的特点。因此，研究其产业特点，从技术的研发、

设计、制造和服务入手，进行战略聚焦和深耕细作，巩固已有优势，寻找

新的突破机会对于政策引导和企业研发而言显得尤为重要。 

从各三级技术分支专利数量随时间的变化趋势看，基本上从整体上反

映出人工智能产业三级技术分支产业结构的变化趋势，图 5-1-1 为全球人

工智能领域三级技术分支申请趋势，可以看出，人工智能领域一直是近几

年研发的热点方向，其专利申请一直保持稳步上扬趋势。 
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图 5-1-1 全球人工智能领域三级技术分支申请趋势 

结合各领域的生命周期分析，人工智能产业受到越来越多创新主体的

关注，因此从产业角度来看，可作为吉林省结构布局优化的重点方向。 

三级分支的整体分析及发展态势分析是在较为宏观的角度进行方向

性的分析，并不能全面阐述产业结构优化的路径，因此，还需对全球各地

区的产业结构情况以及吉林省本身的产业结构进行对比分析。结合前文分

析结果及数据，绘制产业结构布局情况如下表示。 

从产业角度来说，人工智能领域的发展空间很大，吉林省需要在保持

合理产业链结构的同时，适当增强人工智能领域各个三级分支的比例，而

且还要提升产业链每个环节的实力，做到不仅结构合理，而且综合实力强

劲。各地区有各自的实际情况，其相应的产业链配比成就了各自的发展状

况。吉林省的产业结构布局中，尽管产业链较为完整，但对于人工智能领

域中的生理特征识别的占比相对薄弱，因此，在产业链布局中应适当借鉴

发达国家产业链各部分的技术（专利）配比并综合考虑自身产业转型升级

的需求，提高在各个三级分支的布局力度。 

结合三级分支比例，指出吉林省产业结构布局优化路径如下： 
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表 5-1-1 全球、全国和吉林省人工智能领域细分技术分支布局对比 

一级

分支 

二级 

分支 

三级 

分支 

全球专

利数量 
占比 

全国

专利

数量 

占比 

吉林

省专

利数

量 

占比 
吉林省-

全球 

吉林省

-全国 

人工

智能

技术 

机器

学习 

监督

学习 

28782 7.78% 22075 9.21% 260 11.22% 3.44% 2.01% 

无监

督学

习 

21362 5.78% 16322 6.81% 170 7.33% 1.55% 0.52% 

深度

学习 

113928 30.8% 76963 32.11% 854 36.84% 6.04% 4.73% 

计算

机视

觉 

图像

识别 

38673 10.46% 28103 11.73% 297 12.81% 2.35% 1.08% 

视频

分析 

27612 7.47% 18090 7.55% 178 7.68% 0.21% 0.13% 

3D 视

觉 

55439 14.99% 41447 17.29% 434 18.72% 3.73% 1.43% 

自然

语言

处理 

语音

技术 

59425 16.07% 21595 9.01% 132 5.69% -10.3% -3.32% 

文本

处理 

31979 8.65% 24727 10.32% 146 6.3% -2.35% -4.02% 

生物

识别 

生理

特征

识别 

10215 2.76% 4903 2.05% 31 1.38% -1.38% -0.67% 

吉林省在人工智能领域产业链较为完整，从专利数量来看，在各个分

支中均有相关专利布局。其中，在深度学习和 3D 视觉领域专利布局数量

较多。从三级技术分支申请量在一级技术分支申请量的占比的差额来看，

吉林省在深度学习、监督学习和 3D 视觉较全球和全国的产业结构布局有

一定优势，吉林省应巩固和进一步发挥上述领域的产业结构优势。 
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从产业结构来说，尽管产业链较为完整，但语音技术、文本处理和生

理特征识别在等领域与全国产业机构相比尚有短板，相比于全球产业结构

的差距更大。在产业链布局中应适当借鉴发达国家产业链各部分的技术

（专利）配比并综合考虑自身产业转型升级的需求，可以更多资源向上述

领域发展，进行产业和技术的进一步升级，从而形成吉林省人工智能产业

链的高原效应。 

结合人工智能领域重点发展方向分析，吉林省可进一步确定发展领域

的维度和抓手，比如为了补足在语音技术、文本处理和生理特征识别领域

的产业结构的短板，由于语音技术、文本处理和生理特征识别领域在产业

布局热点、行业龙头研发热点、核心专利技术分布和专利运用热点的几个

维度均获得指标，可从上述几个指标入手提高吉林省在核酸人工智能领域

的产业结构调整，具体的，可加强本地企业的培育，促进其在相关领域的

研究深度，从而提高该领域的平均专利申请量指标；同时，还可以学习借

鉴龙头企业在该领域的专利布局，积极寻求合作，从而在巨人的肩膀上寻

求突破；最后，还可以加基础专利、核心专利的研发投入，并积极采取专

利转让、许可等专利运用手段。 

5.2 企业整合培育引进路径 

本项目梳理了国内外人工智能产业主体的专利布局情况，如图 5-2-1

所示，涉及主要竞争主体包括高校院所、企业和个人，该表格仅是示例性

列出了排名前列的情况，国内外人工智能产业研究主体主要是企业和大专

院所。该表分领域给出了竞争主体各技术领域实力强弱概况，对于吉林省

的产业实际而言，可以通过该表寻找适合自己的合作伙伴、摸清竞争对手

实力储备甚至寻找中试平台的客户来源等。 
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图 5-2-1 人工智能领域国内外重点申请人相关信息 

从产业角度来看，吉林省未来在进行人工智能领域的本土企业培育或

者对外的协同合作时，该领域技术实力较为突出的企业应是优先考虑维度。

而技术与专利关联性较大，因此，可通过专利的视角梳理国内外申请人，

通过对其重要专利信息的汇总提供协同创新的参考。 

此外，数量之外的质量同样关系着其技术的优劣。进行海外专利申请

的技术，往往代表着较为重要的发展方向，而一家企业海外专利占比越高，

侧面可以反映其较高的技术实力。同样，有效的专利才是有价值能够发挥

排他作用的权利，因此专利有效率越高往往代表了较高的水平；而发明专

利是公认的质量较高的专利类型，发明专利比例越大，说明企业的技术水

平越高，产业实力越强。另外，这里特别强调一下近年布局态势，该指标

主要反映了该公司近年来的申请变化趋势，有的公司尽管申请量较大，但

近年来明显处于萎缩状态，产业实力较弱，并不是好的引入对象，而近年

来增长稳定，持续有专利产出的公司则往往拥有稳定的科研团队，明确的

发展目标，产业实力较优，是较为合适的引入对象。因此，以下章节将以

专利数目和专利质量兼顾视角，对于企业实力进行评估以给出企业整合培

育引进的参考建议。 
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5.2.1 整合培育吉林省内部主体 

就吉林省在人工智能产业的发展而言，对其内部企业整合培育显然是

最快速也最容易入手的提升路径，因此，本项目首先按照专利数量、专利

授权量、布局因子同族和平均技术价值指标，对吉林省人工智能领域各技

术分支进行排名，并综合各指标排名的结果，确定吉林省内部培育主体名

单。 

选取上述各指标排名较为靠前的申请人作为吉林省内部培育主体，具

体包括吉林大学、长春理工大学、中国第一汽车股份有限公司和中国科学

院长春光学精密机械与物理研究所，另外，从企业角度，长光卫星技术股

份有限公司在各维度排名仅次于中国第一汽车股份有限公司。 

表 5-2-1-1 吉林省先进人工智能领域申请人排名 

 

 

小结： 
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1）整合人工智能产业涉及领域较为全面的重点申请人，进一步培育

其成长为产业龙头，例如：科研院所角度，吉林大学和长春理工大学在吉

林省内具有很强的综合竞争能力，企业角度，中国第一汽车股份有限公司

和长光卫星技术股份有限公司在吉林省内具有很强的综合竞争能力；具备

较好的技术研发基础，这些专利不仅覆盖了深度学习、监督学习和 3D 视

觉等多个领域，还涉及到了多项前沿技术；从产业角度看，吉林省应该重

点支持和培育其在深度学习、监督学习和 3D 视觉等领域的技术研发和产

品开发。进一步鼓励和引导在上述技术领域的专利布局。 

2）培养具有一定技术储备和研发实力的企事业单位，注重强强联合，

加强产业链优势互补，优化资源配置，发挥规模效益，打造人工智能产业

链的龙头标杆。从产业角度来看，吉林省可根据企业具体优势重点扶持人

工智能产业各方向的投入，巩固并扩大在该领域的技术优势。如吉林大学、

长春理工大学、中国第一汽车股份有限公司和长光卫星技术股份有限公司，

上述企事业单位可联合拓宽产业链，补齐短板，严格把控产业链的完整性

配套性。此外，从产业链环节持续把控供应商及其产品质量，可以带动供

应商协同发展。 

3）通过龙头企业带动优势，整合引导中小企业，加强协同创新，促

进优势传统产业进一步发展。例如吉林大学和长春理工大学在深度学习和

3D 视觉方向技术储备较好，但技术实施能力较弱，可通过中国第一汽车

股份有限公司和长光卫星技术股份有限公司优势企业协同创新转移转化，

合作共赢。 

4）从产业角度来看，吉林省具有一定的技术储备和相关企业储备，

但是尚未形成龙头企业及规模效应。例如中国第一汽车股份有限公司和长

光卫星技术股份有限公司等。可以依托上述企业，鼓励该些企业通过技术

合作、人才引进等方式，加快该方向中的企业发展步伐。也可依托吉林大

学和长春理工大学等，由产学研角度入手加快该领域的发展和培育。 
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5）需要快速发展的技术领域，除了自主研发之外，可以考虑引进省

外具有技术优势的企业，短期内弥补产业劣势，再依托吉林省其它优势资

源可适当给与支持，在产业链薄弱环节通过互补、合作、技术资源进行交

换等方式，支持吉林省上述非产业优势的企业在全国产业链及市场中建立

生态位，并借此提高技术研发能力和企业规模，加快企业发展步伐。 

5.2.2 国内高质量企业引进与合作 

图 5-2-2-1 为人工智能领域国内申请人专利被引用次数排名，结合上

述方向，因人工智能产业大多为科研高校和企业，因此可通过技术引进、

协同合作等方式引入优势企业。在人工智能领域，吉林大学、长春理工大

学在深度学习和 3D 视觉领域有一定科研积累，可以考虑与优势企业进行持

续的技术合作，或者基于吉林本身的优势，与浙江大学、国家电网有限公司、

电子科技大学等在深度学习中寻求合作和发展机会，与腾讯科技、平安科技

在文本处理方向寻求合作转化，以此为起点逐步建立生态位，并且探寻是

否有产学研合作的机会。 

总而言之，加强龙头带动，加强对上述企业的整合引导，对于中小企

业的并购等措施相互填补技术弱势，通过技术升级提升产业效率，培育更

多更有技术优势和市场竞争力的企业集群。 
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图 5-2-2-1 人工智能领域国内申请人专利被引用次数排名 

5.2.3 国外全布局企业引进与合作 

介于当前经济和产业形式，国外企业的引入并不是吉林省近期、中期

考虑的重要事宜，但是从长远来看，一些跨国巨头希望在中国建立分支机

构，且本领域国际巨头相较于国内企业具有明显优势，并且专利技术领域

的布局全面、专利质量较高、保护效果好，并可有效利用专利壁垒实现市

场和技术的引领，这一点不容忽视。 

一个企业能够在全球申请多个同族专利，往往表明该企业在技术研发

方面具有较强的实力和创新能力。同时，通过在多个国家或地区申请专利，

表明其全球布局与合作的意愿，吉林省创新主体可以与同族专利数量多的

国外申请人进行引进合作，从而达到共赢。本节依据前文分析结果，按照

专利同族数量指标对国外人工智能领域申请人进行排名，系统梳理了国外

全布局企业专利状况，特别是在各个技术分支的专利数量，直观统计了其

在三级技术分支上的竞争力和专利壁垒情况。 

如图 5-2-3-1 为人工智能领域国外申请人专利同族数量排名，国外公

司的近些年专利申请数量与国内靠前的龙头公司相比并无太大优势，但其

胜在专利技术领域的布局全面、专利质量较高、保护效果好，并可有效利

用专利壁垒实现市场和技术的引领，这一点不容忽视。 

从产业的角度，可见三星、谷歌、国际商业以及微软等国际巨头已经

完成了各自核心产品全产业链的专利布局，在各个方面均有所涉及，这些

企业已经覆盖了研发、设计和制造应用等全产业链环节，且产业链构成比

例合理，专利申请量较大。 

国外优势企业的关注、追踪也是吉林省动态调整未来发展方向的主要

手段之一，通过跟踪国外优势企业发展方向的变化，及时调整应对策略，

并且修正自身发展方向。 
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图 5-2-3-1 人工智能领域国外申请人专利同族数量排名 

5.2.4 协同创新主体合作共赢 

协同创新是以知识增值为核心，企业、政府、知识生产机构和中介机

构等为了实现重大科技创新而开展的大跨度整合的创新模式。协同创新是

通过国家意志的引导和机制安排，促进企业、大学、研究机构发挥各自的

能力优势、整合互补性资源、实现各方的优势互补，加速技术推广应用和

产业化，协作开展产业技术创新和科技成果产业化活动，是当今科技创新

的新范式。 

表 5-2-4-1 给出了人工智能产业领域，吉林省合作申请主体情况，吉

林省人工智能产业的专利申请方式以独立申请居多，其中协同创新专利较

少，其中，中国第一汽车股份有限公司和吉林大学存在多个合作申请人，

合作领域多为深度学习和 3D 视觉相关技术分支，在吉林省的创新主体中

合作比例偏低。 

从上述协同创新情况来看，吉林省需要加强协同创新力度，建议多与

高校开展产学研合作来加强项目研发创新，综合匹配企业和高校各自优势，

共同攻克技术难点，协同创新发展。针对吉林省人工智能产业技术发展的

薄弱环节、研发重点及难点方面进行协同创新、协同布局等。 
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表 5-2-4-1 人工智能领域吉林省合作申请主体情况 

申请人 合作申请人 合作申请数量 

中国第一汽车股份有限

公司 

一汽(南京)科技开发有限公司 52 

一汽(北京)软件科技有限公司 20 

一汽模具制造有限公司 2 

长春汽车检测中心有限责任公司 1 

吉林大学 

吉林省驭功智能科技有限责任公司 2 

吉林省春城热力股份有限公司 1 

吉林卡普林科技有限公司 1 

企业专利技术研发创新高度较高，集中申请几个重要领域，但是其与

实际产业化更为接近，企业的另一个问题在于质量高的专利不易被收储，

而科研院所的研发创新程度相对高校院所偏低，比较零碎，每个分支都会

有所涉及。但是其很多专利技术与实际产业化还存在一定距离，难以产业

化。因此，产学研协同也是较好的技术提升的路径。 

为了借鉴成熟的协同创新经验，梳理了合作申请数量较多的申请人名

单如表 5-2-4-2，吉林省企业可以优先考虑与吉林省内高校进行联合创新，

加深企业与科研机构的密切联系，充分发挥市场的导向作用。在对技术重

点、难点进行协同创新时，可以考虑与省外具有技术优势的申请人进行联

合申请，或者通过引进的方式弥补省内在产业链的薄弱环节。从省外企业、

科研院所入手，可以考虑协同创新的对象如下表。 

表 5-2-4-2 人工智能领域全球合作申请申请人名单 

申请人 合作申请人 合作申请数量 

三星电子株式

会社(韩国) 

SNU研发业务基金会 121 

北京三星通信技术研究有限公司 66 
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韩国科学技术院 52 

三星电子(中国)研发中心 29 

高丽大学校产学协力团 27 

加利福尼亚大学董事会 27 

三星(中国)半导体有限公司 26 

苏黎世大学 19 

延世大学校产学协力团 19 

蔚山科学技术院 18 

浦项工科大学校产学协力团 15 

成均馆大学校产学协力团 13 

首尔市立大学校产学协力团 12 

蒙特利尔大学 11 

谷歌有限责任

公司 

DNNRES INC 6 

ZANOLIN LUCA 4 

STROPE BRIAN 3 

LLOYD MATTHEW I 3 

COHEN RICHARD ZAREK 3 

BRINGERT BJORN ERIK 3 

TICKNER SIMON 3 

雷神 BBN 科技有限公司 2 

VEMULAPALLI RAVITEJA 2 

PIETRYKA PAWEL 2 

BURKE DAVE 2 

LEBEAU MICHAEL J 2 

CHEN CHING HUI 2 

KRISTJANSSON TRAUSTI 2 

PENHA HENRIQUE 2 

BEAUFAYS FRANCOISE 2 

RAMP HLDG 2 

HODGSON PETER JOHN 2 
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腾讯科技(深

圳)有限公司 

腾讯云计算(北京)有限责任公司 36 

清华大学 9 

中国科学院自动化研究所 7 

北京交通大学 7 

腾讯大地通途(北京)科技有限公司 6 

中国科学院计算技术研究所 6 

北京大学 5 

清华大学深圳国际研究生院 4 

中山大学 3 

北京大学深圳研究生院 3 

中国科学院深圳先进技术研究院 3 

南京大学 3 

北京航空航天大学 3 

微软技术许可

有限责任公司 

LI JINYU 7 

纽昂斯奥地利通讯有限公司 5 

LIU SHUJIE 5 

AT&T PROPERTIES LLC 4 

皇家飞利浦有限公司 4 

HUO QIANG3 3 

演讲作品国际股份有限公司 3 3 

WU YU3 3 

VLINGO CORP 3 

国际商业机器

公司 

IBM UNITED KINGDOM LTD 108 

国际商业机器(中国)有限公司 95 

IBM ISRAEL SCI & TECH LTD 21 

IBM DEUTSCHLAND GMBH 10 

摩托罗拉移动公司 8 

麻省理工学院 8 

谷歌技术控股有限责任公司 6 

伦斯勒理工学院 6 
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TOYOTA TECH INST AT CHICAGO 4 

IBM FR 4 

SORIN ALEXANDER 4 

日本 IBM 有限公司 4 

康奈尔大学 4 

浙江大学 

之江实验室 63 

余姚市机器人研究中心 27 

国网浙江省电力有限公司 14 

浙江大学滨江研究院 11 

杭州一知智能科技有限公司 10 

浙江大学嘉兴研究院 10 

杭州高新区(滨江)区块链与数据安全研究院 9 

深圳市大疆创新科技有限公司 9 

杭州相芯科技有限公司 8 

国网浙江省电力有限公司电力科学研究院 8 

东海实验室 7 

浙江省能源集团有限公司 7 

国网浙江省电力有限公司营销服务中心 7 

浣江实验室 6 

浙江大学海南研究院 5 

余姚市浙江大学机器人研究中心 5 

OPPO广东移动通信有限公司 5 

浙江创芯集成电路有限公司 5 

国家管网集团浙江省天然气管网有限公司 5 

浙江中烟工业有限责任公司 5 

浙江华云信息科技有限公司 5 

浙大城市学院 5 

华为技术有限

公司 

清华大学 40 

中国科学技术大学 13 

北京大学 12 
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南洋理工大学 7 

中国科学院自动化研究所 7 

NGUYEN VAN MINH 6 

弗朗霍夫应用研究促进学会 5 

南方科技大学 4 

悉尼大学 4 

KAMPEAS JOSEPH 4 

ALSHINA ELENA ALEXANDROVNA 4 

SOLOVYEV TIMOFEY MIKHAILOVICH 3 

CHOUKROUN YONI 3 

复旦大学 3 

南京大学 3 

BELFIORE JEAN CLAUDE 3 

REZAGHOLIZADEH MEHDI 3 

苏黎世大学 3 

浙江大学 3 

在现有专利的基础上，应进行协同创新，在专利分析基础上，从产业

上组织研发同类产品的企业与科研院所、高校围绕人工智能产业关键共性

技术和配套装备技术进行协同攻关，共同突破核心技术，共享知识产权，

并被企业在各自差异化产品的生产中加以利用；组织行业大型企业集团与

产业链上下游企业以及相关科研机构联合，围绕产业链中薄弱或缺位的关

键共性技术进行集中突破，促进完整产业链的迅速形成，产业链上下游企

业共享知识产权。 

总体来说，基于吉林省在人工智能产业整体优势，主要以吉林省内部

主体培育和整合为主，国内外重点方向引进为辅的策略。针对人工智能领

域深度学习和 3D 时间技术分支，吉林省已有一定优势，或者市场竞争力

仍有待进一步提升的领域，应当取当地企业培育为主，采取与国内优势企

业合作和引进，实现分步发展。 
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技术跟踪是提升创新研发起点的有效途径。要特别注意国际和国内领

先企业和科研院所的产品研发进程和方向，把握热点、难点。吉林省应帮

助企业打开信息通道，随时掌握业内动态，加强联系和合作。带动企业科

研院所相互之间协同发展，以此达到相互互补、相互支撑及相互配套。人

工智能产业基础最扎实、产业链最完整、技术最先进的区域，其资本、技

术等作为重要的推手，也在推动区域间的产业链协同、创新研发协同加速。 

5.3 创新人才培养与引进路径 

5.3.1 吉林省人才培养 

梳理吉林省各个申请主体开设人工智能领域相关学科及各类技术、技

能人才培养情况，鼓励科研机构和大学设立相应学科，加强人才的本地化

培养；同时，学习先进地区经验，结合吉林省用好人才引进政策，不断营

造有利于人才聚集和发展的良好环境。高端人才方面要紧扣产业链、创新

链布局人才链。要高度重视企业诉求，建立常态化工作机制，定期沟通，

更新企业人才需求名单，并积极向上汇报沟通，推动各项政策落细落实。

一线熟练技术工人方面，一是定向降低具有熟练技术的产业工人的落户，

多给予这些人群优惠政策，以吸引更多产业技术工人的汇聚和流入。二是

通过召开政校企产学研合作座谈会、举行校企合作对接会等方式加强校企

之间合作交流、区域内工人的职业教育培训。 

人才储备的增加一方面可以依靠现有人才的培养，另一方面可以通过

开放的渠道寻求引进或合作。本节将结合吉林省人才储备的现状，分析外

部创新型人才的引进或合作的方式及路径。图 5-3-1-1 是吉林省内部分企

业发明人与技术创新分布表，该表显示了吉林省内在各个分支领域的重点

方向发明人的所属公司集团以及相应数量。 

图 5-3-1-1 是吉林省创新主体的发明人在三级分支中申请量排名分布。

通过饼状图圆心所在纵横轴的交点，可快速锁定关注人才所在的创新主体，
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根据饼状图的技术分布，可直观得到关注人才的主要研究领域；也可根据

需要突破的技术领域，快读得到相关人才名单，并获取其所在创新主体的

信息。在人工智能领域，吉林省本地的发明团队较为集中，在吉林大学、

长春理工大学以及中国第一汽车股份有限公司发明人数量较多，且研究方

向较为全面，王宇团队在 3D 视觉分支申请数量较多。 

由此可见，创新人才的集中意味着特定领域或行业的知识和技能得到

了高度的汇聚，这种汇聚有助于形成专业交流和合作的环境，推动知识的

共享和创新思维的发展。当大量创新人才聚集在一起时，他们会相互激励、

碰撞思想，从而营造出一种积极的创新氛围。这种氛围有利于新想法和解

决方案的产生，促进技术和产业的进步。从产业角度来看，吉林省应该从

各个层面注重这些人才团队的进一步培养和政策支持，同时，对重点发展

的细分领域也应参照相应的人才类别予以支持，实现对产业结构调整工作

的配合支撑。 

图中列出来其他发明人也是具有一定研发能力的研究人才团队，限于

篇幅不再一一列举，吉林省可以根据产业升级需要，汇聚重点技术领域的

人才，并选择性重点培养。 

 

图 5-3-1-1 人工智能领域吉林省人才所属创新主体和擅长技术排名 
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5.3.2 国内人才引进 

针对吉林省人工智能产业中市场和专利储备实力较弱的领域，应采取

内部培养和外部引进相结合的方式，在实际操作过程中根据技术的实际情

况、吉林省的产业规划及定位、现有人才结构的特点制定精准的人才引进

策略。图 5-3-2-1 统计了国内相关领域的创新机构及研发团队研发重点，

指出国内人才引进的方向。 

图 5-3-2-1 为按照国内发明人在人工智能领域三级技术分支的发明人

申请量排名后，获得的发明人及其研发团队以及研发重点。该表从技术领

域示意列出了国内人才情况，国内拥有一定专利量的高端人才主要集中于

大学和几个突出企业。一方面企业的核心技术一般都申请专利保护，而核

心技术一般都是企业的技术团队来共同申请，发明人比较集中，而随着产

品的推广、技术的不断的研发，专利申请量也会随之增加，但核心团队的

发明人基本上很少改变，因此，企业发明人的申请量会相对较多。而高校，

科研院所等作为申请人其总申请量相对企业明显占优，但是分散到高校、

科研院所内的单个发明人其申请量不如企业的单个发明人的申请量。同时，

高校、科研院所等研究方向众多，这也在一定程度上拉低了高校、科研院

所内发明人在某个方向上的申请量。 

通过下图可知，国内人工智能产业主要由企业与高校进行研发，企业

可提供技术、材料等硬件设备，而高校有大量人才进行科研活动，二者合

作可提高技术研发的力度。吉林省可以根据需要突破的研发方向，根据自

身的技术需求，以及吉林省本地的专家人才的专业分布，来考虑全国范围

内不同领域人才的引进。 

file:///F:/专利导航/6.3.2.1
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图 5-3-2-1 人工智能领域国内人才所属创新主体和擅长技术排名 

针对引进名单中的技术型人才，可进一步评估其专利技术的相关度、

技术价值以及引进风险等因素，避免资源浪费及可能存在的侵权纠纷。高

校创新人才引进难度较大，尤其是高校的教授，建议采用外聘专家方式引

进或合作，但需要签订相关协议，明确创新成果的知识产权归属。 

5.3.3 国际人才引进 

吉林省既要对国内的创新人才进行培育，还要对国际创新人才进行适

当引进，可以通过制定优惠的政策引进，产业薄弱或缺失环节的外部创新

型人才，引进具有创新实力、拥有核心专利技术的创新人才或与其合作。 

图 5-3-3-1 按照技术领域及研发重点，列出了人工智能产业三级技术

分支国外重点关注人才团队情况，国外的发明团队主要在企业当中。吉林

省可以根据技术需求，综合该图的信息聚焦人才的引进和关注，吉林省人

才储备量具有明显差距，可考虑引入图中的技术创新人才，比如来源于排

名前几企业的技术创新人才，创新发展较快的企业技术创新人才更加聚焦

最新技术的研发创造，引领着技术的未来发展方向，对于人才的引进有助

于吉林省在人工智能领域的技术突破；另外，企业技术创新人才中，也存

file:///F:/专利导航/6.3.2.2
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在一些技术人才为公司创始人，引进的可能性较小，但是这些人不仅具有

技术创新实力，在企业管理，产业发展上具有更加丰富的经验，对于这一

批人，可考虑与之联系，发挥吉林省的地域和资源优势，促进企业落户吉

林，带来更多的技术人才、丰富的产业发展经验。 

 

图 5-3-3-1 人工智能领域国际人才所在区域和擅长技术排名 

5.4 技术创新引进提升路径 

5.4.1 高价值专利的收储 

专利收储目标导航流程： 

（1）确定主体类型，作为被收储专利的目标主体，可以是企业、

高校院所与个人； 

（2）专利收储应该是长春市根据实际情况重点发展的技术领域； 

（3）选择技术领域下竞争主体专利申请量排名，以体现各主体在

该技术上的研发实力以及研发成果； 

（4）其他因素，特别是专利自身的收储价值，考虑战略价值、市

场价值、经济价值、技术价值和法律价值五个价值维度，整合专利价
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值相关的 80+个不同指标，同时基于历史上的专利成交案例等进行调整

，最终提供专利价值的评估数值。 

（5）对人工智能领域的专利进行筛选，选取专利价值大于 500 万

美元的部分有效专利，得到人工智能领域高价值专利列表。 

表 5-4-1-1 人工智能领域高价值专利列表 

序

号 
公开(公告)号 标题 申请日 

1 US12327386B2 
Methods and devices for binary entropy coding of point 

clouds 
2024-02-12 

2 EP3846446B1 
Image-capturing device, system, method and program 

with image recognition function 
2019-09-02 

3 EP3783500B1 

Schemes for retrieving and associating content items 

with real-world objects using augmented reality and 

object recognition 

2015-09-18 

4 US12299828B2 
Viewpoint dependent brick selection for fast volumetric 

reconstruction 
2023-01-04 

5 US20250148655A1 
Methods and Devices for Binary Entropy Coding of Point 

Clouds 
2025-01-14 

6 EP4518324A3 
Methods and devices for binary entropy coding of point 

clouds 
2018-10-02 

7 US20250131603A1 Methods and devices for entropy coding point clouds 2024-12-13 

8 KR1020250048377A 이미지 오버레이들에 기초한 물체 인식 2016-01-08 

9 NZ788283B 
System and method for automated table game activity 

recognition 
2017-05-16 

10 NZ749246B 
System and method for automated table game activity 

recognition 
2017-05-16 

11 JP7646933B2 
レイキャスティングおよびライブ深度を使用したオ

クルージョンレンダリングの方法 
2024-09-20 

12 KR1020250034192A 
자동화된 테이블 게임 활동 인식을 위한 시스템 

및 방법 
2017-05-16 

13 KR102776741B1 자동화된 테이블 게임 활동 인식을 위한 시스템 2017-05-16 

https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=18d54505-3323-4eb6-993b-013ebaaeee5e&shareId=89G5E2DG-23F4-925G-CBE3-69C0GE794E2G&from=EXPORT&signature=xRfuQVWblcf/Iyk3ezytjx16zv2kZu9Blk9VB30zuEo=&expire=94608000&date=20250624T052854Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=a0d612fe-16cb-47ec-8b17-bae9313409a2&shareId=89G5E2DG-23F4-925G-CBE3-69C0GE794E2G&from=EXPORT&signature=WGZKHAU4tFQ3qgsR8Qe86KbcqBtIKDirKepKYxy0v+I=&expire=94608000&date=20250624T052854Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=968fa16b-ccd4-4c32-a444-3d2a6aab2f10&shareId=89G5E2DG-23F4-925G-CBE3-69C0GE794E2G&from=EXPORT&signature=Di7XAfbmpCPSqdokqbsubI96QlpVQg8a1dVehYANpC8=&expire=94608000&date=20250624T052854Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=4073d67e-2f12-49f7-8f60-33ddcd3f7d31&shareId=89G5E2DG-23F4-925G-CBE3-69C0GE794E2G&from=EXPORT&signature=BQ3zbNPDSqexlC7tCBzqBcvf5cflxOkC2e94ziOc+fU=&expire=94608000&date=20250624T052854Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=488949e6-5b24-4c95-9679-fd8de3c0e83d&shareId=89G5E2DG-23F4-925G-CBE3-69C0GE794E2G&from=EXPORT&signature=7bfYfH0EDlUgsz2YcmBK9jQLEY2xVvnOrXJVSVUV7hU=&expire=94608000&date=20250624T052854Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=74e89279-f83c-49b1-ba62-47ba1b19df30&shareId=89G5E2DG-23F4-925G-CBE3-69C0GE794E2G&from=EXPORT&signature=J11YvbPokVMR4zNJ9hzedAoRrHt+A0oJP47796+zqPE=&expire=94608000&date=20250624T052854Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=9b090e44-97b7-4b27-9565-4ee054d658fb&shareId=89G5E2DG-23F4-925G-CBE3-69C0GE794E2G&from=EXPORT&signature=SkTCZd6Nu7WSXM5xtsPpYm3HR2psGzgc2GK1H7Q5zIc=&expire=94608000&date=20250624T052854Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=a31f2149-3ea7-4017-981e-d09fe8364af4&shareId=89G5E2DG-23F4-925G-CBE3-69C0GE794E2G&from=EXPORT&signature=HTufB1+ZfL0WJR61S1KKBAysDP0yT7OQOaFi6VkgjtA=&expire=94608000&date=20250624T052854Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=2d259905-c8b0-4176-9ebc-1fb6fabe495b&shareId=89G5E2DG-23F4-925G-CBE3-69C0GE794E2G&from=EXPORT&signature=twCT+NpMgjUbY6Moixf8jzXc1BuwpH3DkZ3v5a6j6Wc=&expire=94608000&date=20250624T052854Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=5c58471f-dcf9-4e75-89aa-6b49c8d811e1&shareId=89G5E2DG-23F4-925G-CBE3-69C0GE794E2G&from=EXPORT&signature=u4kqSK1ygqXzskayOXYqGEldit48GY7KTRmAr27ZLrA=&expire=94608000&date=20250624T052854Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=a0c0c0ba-7902-44a5-9c19-91f86570b6fd&shareId=89G5E2DG-23F4-925G-CBE3-69C0GE794E2G&from=EXPORT&signature=nayyUhnsAMa49T0SdbOZYqI6iugCXH9qPrGN5fUyRpg=&expire=94608000&date=20250624T052854Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=88735fda-6487-44a2-a31e-b44897969fe1&shareId=89G5E2DG-23F4-925G-CBE3-69C0GE794E2G&from=EXPORT&signature=3uoIeJEFv9vE8WB+n7m+Hq0c2nYGCTEMeDMwkixzsDM=&expire=94608000&date=20250624T052854Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=2e8cdaeb-5b0c-4fa4-9e4b-c928318d726a&shareId=89G5E2DG-23F4-925G-CBE3-69C0GE794E2G&from=EXPORT&signature=BAtGV2PSnBhycsemYDqVdyRMju3eR98sDIw29AI4Fuc=&expire=94608000&date=20250624T052854Z&version=1.0
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및 방법 

14 IN561045B 
Configuring luma-dependent chroma residue scaling for 

video coding 
2021-07-26 

15 CN111984956B 包括路径参数的面部识别认证系统 2015-08-28 

16 KR1020250005031A 
경로 파라미터들을 포함하는 안면 인식 인증 

시스템 
2024-12-23 

17 ES2993545T3 
Optimización del sistema de seguimiento de objetos y 

herramientas 
2014-06-04 

18 EP4485353A1 
System and method for automated table game activity 

recognition 
2017-05-16 

19 KR102747813B1 
경로 파라미터들을 포함하는 안면 인식 인증 

시스템 
2022-09-02 

20 EP3459047B1 
System and method for automated table game activity 

recognition 
2017-05-16 

21 US12169952B2 Methods and devices for entropy coding point clouds 2023-07-12 

22 US12166951B2 
Apparatus and method for performing motion capture 

using a random pattern on capture surfaces 
2023-06-05 

23 EP4231241B1 
Methods and devices for binary entropy coding of point 

clouds 
2018-10-02 

24 CN114035685B 能够进行眼睛追踪的可穿戴设备 2016-09-26 

25 CN118921495A 用于点云的二进制熵编解码的方法和设备 2019-10-02 

26 EP3804319B1 High-level syntax designs for point cloud coding 2019-04-11 

27 EP4407950A3 High-level syntax designs for point cloud coding 2019-04-11 

28 US20240346708A1 
Methods and Devices for Binary Entropy Coding of Point 

Clouds 
2024-06-21 

29 CN113474677B 用于 UAV 在管道上停落的自动化方法 2019-11-27 

30 JP2024119999A 
点群のバイナリエントロピコーディングのための方

法およびデバイス 
2024-06-18 

31 EP3629236B1 Object tracking system optimization and tools 2014-06-04 

32 CN112789804B 用于点云的二进制熵编解码的方法和设备 2019-10-02 

33 US12056182B2 Object recognition based image overlays 2023-03-15 

34 CN118433384A 用于对点云进行熵编码的方法和设备 2019-01-10 

35 US12026812B2 Schemes for retrieving and associating content items 2021-08-31 

https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=095e1a28-73da-401b-aff2-1b67592adacf&shareId=89G5E2DG-23F4-925G-CBE3-69C0GE794E2G&from=EXPORT&signature=ZwOUTr8vjOGxUGrwibw5w6rMxLZRBHAQsjNmnHiSQLc=&expire=94608000&date=20250624T052854Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=168685c5-5b07-4239-a5bc-aec61bf30742&shareId=89G5E2DG-23F4-925G-CBE3-69C0GE794E2G&from=EXPORT&signature=c/L3Wmuxk6HZZZCLpWGK6TG7bjiBqEQ0kgJUJs5nMP0=&expire=94608000&date=20250624T052854Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=cc20fcdf-374d-4605-981d-1ce297d182b6&shareId=89G5E2DG-23F4-925G-CBE3-69C0GE794E2G&from=EXPORT&signature=o1aOkeR3yYwq5aPKx9Ryotc9evbRL2ZFRHY7GBnMHj8=&expire=94608000&date=20250624T052854Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=d02079b5-7c3b-4622-8614-199fb694a74a&shareId=89G5E2DG-23F4-925G-CBE3-69C0GE794E2G&from=EXPORT&signature=XO9QtbQjCyBkxdeGxa3PTttGYRkHacrz+9GyG8NKYx0=&expire=94608000&date=20250624T052854Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=6d85bff2-65ab-4d5b-8bdc-e4a09ae1d21a&shareId=89G5E2DG-23F4-925G-CBE3-69C0GE794E2G&from=EXPORT&signature=axaK0yGKQ9dMQD3w/tqFmKkkRF2NmBsGIsImywcBWo8=&expire=94608000&date=20250624T052854Z&version=1.0
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with real-world objects using augmented reality and 

object recognition 
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Methods and devices for binary entropy coding of point 

clouds 
2019-10-02 

37 CN114020156B 能够进行眼睛追踪的可穿戴设备 2016-09-26 

38 CN111615792B 用于对点云进行熵编码的方法和设备 2019-01-10 

39 PL2993619T3 

SYSTEM UWIERZYTELNIANIA WYKORZYSTUJĄCY 

ROZPOZNAWANIE TWARZY Z UWZGLĘDNIENIEM 

PARAMETRÓ W TORU 

2015-08-28 

40 US11991476B2 Method for monitoring drug preparation 2023-03-16 

41 HRP20240125T1 
SISTEM AUTENTIFIKACIJE ZA PREPOZNAVANJE LICA 

UKLJUČUJUĆI PARAMETRE PUTANJA 
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42 JP7476387B2 
深層学習センサを有する拡張現実ディスプレイデバ

イス 
2023-03-29 
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Feature extraction and matching and template update 

for biometric authentication 
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System and method for automated table game activity 

recognition 
2018-12-14 

45 US11948398B2 
Face recognition system, face recognition method, and 

storage medium 
2023-03-14 

46 KR102653808B1 
3D 재구성에서 구조 특징들을 검출하고 결합하기 

위한 방법들 및 시스템들 
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47 IN530180B High-level syntax designs for point cloud coding 2020-12-31 

48 US11924394B2 
Methods and apparatus for receiving and/or using 

reduced resolution images 
2022-03-14 

49 US20240071088A1 
System and method for automated table game activity 

recognition 
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50 EP4290485A3 
Facial recognition authentication system including path 

parameters 
2015-08-28 

51 US11900641B2 
Methods and devices for binary entropy coding of point 

clouds 
2019-10-02 

52 CA3224446A1 
System and method for syringe fluid fill verification and 

image recognition of power injector system features 
2016-08-24 

https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=9165f807-209d-45c1-b99e-352a534de087&shareId=89G5E2DG-23F4-925G-CBE3-69C0GE794E2G&from=EXPORT&signature=2yyXwiiW9YmkzWjGXOBQgkk01tWy47+fUk47WwOz0lM=&expire=94608000&date=20250624T052854Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=12a9de0d-3b11-4cca-837b-584735d23e8a&shareId=89G5E2DG-23F4-925G-CBE3-69C0GE794E2G&from=EXPORT&signature=l2uGARDOhrgRDfaNdPQeOHhL/LKPNPf/ovJr13sibG4=&expire=94608000&date=20250624T052854Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=db90771b-1cd3-4736-8514-411cdadf4969&shareId=89G5E2DG-23F4-925G-CBE3-69C0GE794E2G&from=EXPORT&signature=HJO2RWpfNXgTIyZmiVcFy+yrM9lHbO+VpvI7+sfAmrQ=&expire=94608000&date=20250624T052854Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=02f22e5c-4f9f-46a1-a9c5-9ffc744c91ed&shareId=89G5E2DG-23F4-925G-CBE3-69C0GE794E2G&from=EXPORT&signature=3mCzbwlNLIPk2Ia+ih7aoIMGTBN05V9gflLVk5o8m3U=&expire=94608000&date=20250624T052854Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=15aa881e-af0b-4dd3-8877-1b9b906ea613&shareId=89G5E2DG-23F4-925G-CBE3-69C0GE794E2G&from=EXPORT&signature=lLs9rgCf3nQXz6ZM8YULi20EbDt2+qNUsC985+C9q/U=&expire=94608000&date=20250624T052854Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=6e3edf64-e7d8-4498-b2f0-edf87a18e3be&shareId=89G5E2DG-23F4-925G-CBE3-69C0GE794E2G&from=EXPORT&signature=gD2n0X8HGUBU/QK3NeCkG5nQ+L95JwnS2jDGGkmQ0rI=&expire=94608000&date=20250624T052854Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=0d5dfc91-2aaf-4740-ba4e-11d784af6195&shareId=89G5E2DG-23F4-925G-CBE3-69C0GE794E2G&from=EXPORT&signature=3vX4/ofSZvi0yZhaSZxOuY5yrzo7Vz4w/brv05/Mvj0=&expire=94608000&date=20250624T052854Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=e1679b9f-2c3f-44db-9cfd-64a44d037317&shareId=89G5E2DG-23F4-925G-CBE3-69C0GE794E2G&from=EXPORT&signature=/bOjyeKzxZXEwwpG74wj8qDmb818Ely0OP/GU9plvf0=&expire=94608000&date=20250624T052854Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=462e901e-cd8e-433e-aa70-c4ec879e4e8a&shareId=89G5E2DG-23F4-925G-CBE3-69C0GE794E2G&from=EXPORT&signature=7t5P0TzKx5Ww1ANkm68CVk1/sYUJCg2C6/a1Mn5Bbac=&expire=94608000&date=20250624T052854Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=9beff3ca-bb9c-4d36-8b42-975715689191&shareId=89G5E2DG-23F4-925G-CBE3-69C0GE794E2G&from=EXPORT&signature=FuoVCUFqXQ4B2WopWtKHr1b1urYD1j9xaKCuC7p66d0=&expire=94608000&date=20250624T052854Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=344d0720-112a-4df4-a702-cefa0ff0c2ea&shareId=89G5E2DG-23F4-925G-CBE3-69C0GE794E2G&from=EXPORT&signature=ctsQXBgSX7M0+uNxZuZQFaq+OnW178UccTf3yK68ZX4=&expire=94608000&date=20250624T052854Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=348b75cb-d6bf-491c-a210-1ee437b06f25&shareId=89G5E2DG-23F4-925G-CBE3-69C0GE794E2G&from=EXPORT&signature=kWrhnbFE1qI6UFElQtHZEgWL6Tval8G1xH4q3Ve/WP4=&expire=94608000&date=20250624T052854Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=f356c5ba-a883-4e5c-9270-0137e3069c0b&shareId=89G5E2DG-23F4-925G-CBE3-69C0GE794E2G&from=EXPORT&signature=O19/m+rP7FxUCP/7ZMlqFN8GwdiPQYMKYk0lqXxp+Vo=&expire=94608000&date=20250624T052854Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=7309ada8-8b2c-45c2-9724-4f90c7609853&shareId=89G5E2DG-23F4-925G-CBE3-69C0GE794E2G&from=EXPORT&signature=b9zwv4644gSDg9oHKpZ1K5NLk1QVdocjpTl4R67jJg0=&expire=94608000&date=20250624T052854Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=23ace6c0-ad06-4994-b0f0-7335e7dce381&shareId=89G5E2DG-23F4-925G-CBE3-69C0GE794E2G&from=EXPORT&signature=GuzOZzpiaXddRfHMCDHnJF8YBeqmB77xBYNLf94QxaA=&expire=94608000&date=20250624T052854Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=edee8ec8-cfce-4a09-9d26-dbd98b3e582c&shareId=89G5E2DG-23F4-925G-CBE3-69C0GE794E2G&from=EXPORT&signature=dPR5J9k4ZQVe+h9SijE6uLhFgnjo7DqH0it7NSdbEAA=&expire=94608000&date=20250624T052854Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=89d17fe4-52dc-4079-a543-973adcaca8d5&shareId=89G5E2DG-23F4-925G-CBE3-69C0GE794E2G&from=EXPORT&signature=WQmcSTejYtjdgQfUTReakMgYfUZZ3b5wiyJ4d2m8Eps=&expire=94608000&date=20250624T052854Z&version=1.0


 

 — 121 — 

53 EP2993619B1 
Facial recognition authentication system including path 

parameters 
2015-08-28 

54 IL294129B 
Augmented reality display device with deep learning 

sensors 
2017-08-22 

55 IN472481B Mixing infrared and color component data point clouds 2015-10-13 

56 IL264820B 
Augmented reality display device with deep learning 

sensors 
2017-08-22 

57 IL247588B 
Wearable 3D Augmented Reality Display with Variable 

Focus and/or Object Recognition 
2015-03-05 

58 IL281241B 
Augmented reality display device with deep learning 

sensors 
2017-08-22 

59 IL257634B 
Methods and systems for detecting and combining 

structural features in 3D reconstruction 
2016-09-23 

60 IL259954B 
Method of 3D reconstruction and 3D panoramic 

mosaicing of a scene 
2013-11-20 

62 IL291685B 
Methods and systems for detecting and combining 

structural features in 3D reconstruction 
2016-09-23 

63 IL238939B 
Method of 3D reconstruction and 3D panoramic 

mosaicing of a scene 
2013-11-20 

64 US20230409685A1 
Facial recognition authentication system including path 

parameters 
2023-06-05 

65 EP3321856B1 Object tracking system optimization and tools 2014-06-04 

66 US11797078B2 
Augmented reality display device with deep learning 

sensors 
2021-09-10 

67 EP4235573A3 Three-dimensional sensor with counterposed channels 2019-10-18 

68 EP3500911B1 
Augmented reality display device with deep learning 

sensors 
2017-08-22 

69 EP3867597B1 Three-dimensional sensor with counterposed channels 2019-10-18 

70 EP3727622B1 Caching and updating of dense 3D reconstruction data 2018-12-21 

71 US11741638B2 Methods and devices for entropy coding point clouds 2022-08-17 

72 HK40012184A1 用於點云的二進制熵編碼的方法和設備 2020-01-24 

73 US11734342B2 Object recognition based image overlays 2022-02-25 

74 CN114332332B 用于生成场景中的表面的三维重建的方法和设备 2018-12-21 
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https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=03bd22bd-4c5a-4b4d-aa2a-b423d74a5063&shareId=89G5E2DG-23F4-925G-CBE3-69C0GE794E2G&from=EXPORT&signature=iBHjW2AuEGEy+lJfFgIITrNwgR+oN2ATkN0ueCehF54=&expire=94608000&date=20250624T052854Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=08ea431f-5faa-4b79-9471-f71f60b8681f&shareId=89G5E2DG-23F4-925G-CBE3-69C0GE794E2G&from=EXPORT&signature=NnOJw6UYViG2M/HZBViZZY4NqXis35xDsJ7vsveTSjw=&expire=94608000&date=20250624T052854Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=ed77cc76-9e6d-4798-b05b-a884b632b84b&shareId=89G5E2DG-23F4-925G-CBE3-69C0GE794E2G&from=EXPORT&signature=twev+FZIQVFTb0AdgmamlyQqWla48xdMU5VxDAE5y0k=&expire=94608000&date=20250624T052854Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=d3110bf3-bf27-4e94-b122-0028dc0617b9&shareId=89G5E2DG-23F4-925G-CBE3-69C0GE794E2G&from=EXPORT&signature=QegY8Itcl01TROtmcSUg1j9t5bNPTD/i99sZEZK9BL4=&expire=94608000&date=20250624T052854Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=504d85e8-353a-4912-93d2-e76aa8ce2531&shareId=89G5E2DG-23F4-925G-CBE3-69C0GE794E2G&from=EXPORT&signature=+OyGtDyggLCWgHlGCHXjws6FxKFJcbohYLwid2zldxQ=&expire=94608000&date=20250624T052854Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=f79c15a9-d386-48bc-8fa6-4fe9e40b818f&shareId=89G5E2DG-23F4-925G-CBE3-69C0GE794E2G&from=EXPORT&signature=/gMdZ32Rk35VAdYI6h6ueowRBs1laUr+Zl+fxci6PLU=&expire=94608000&date=20250624T052854Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=26bacad8-2f3d-4630-96b7-865b6d8e9a70&shareId=89G5E2DG-23F4-925G-CBE3-69C0GE794E2G&from=EXPORT&signature=RxeWg90CnSTuN02E/iPL5TDbULIJYddx7KURvA+CMZI=&expire=94608000&date=20250624T052854Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=c10b338d-1dc7-49ef-88d2-040b94248bd5&shareId=89G5E2DG-23F4-925G-CBE3-69C0GE794E2G&from=EXPORT&signature=oMRvUg0zjujMF8VUH5kk9BFhxqDHI32gDf2Hs6q6NGM=&expire=94608000&date=20250624T052854Z&version=1.0
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75 CN107615338B 
用于生成和使用降低分辨率图像并且/或者将这样的

图像传送到重放或内容分发设备的方法和装置 
2016-02-17 

76 HK40026262A1 熵編碼點云的方法和設備 2020-01-23 

77 EP4213096A1 Methods and devices for entropy coding point clouds 2018-01-18 

78 FI3514966T3 
MENETELMIÄ JA LAITTEITA PISTEPILVIEN BINAARISTA 

ENTROPIAKOODAUSTA VARTEN 
2018-10-02 

79 US11693938B2 
Facial recognition authentication system including path 

parameters 
2020-08-27 

80 US11688138B2 
Methods and systems for detecting and combining 

structural features in 3D reconstruction 
2021-10-28 

81 US11671579B2 
Apparatus and method for performing motion capture 

using a random pattern on capture surfaces 
2021-06-14 

82 US11669979B2 
Method of searching data to identify images of an 

object captured by a camera system 
2021-10-07 

83 FI3514968T3 
MENETELMIÄ JA LAITTEITA PISTEPILVIEN 

ENTROPIAKOODAUSTA VARTEN 
2018-01-18 

84 EP3514966B1 
Methods and devices for binary entropy coding of points 

clouds 
2018-10-02 

85 US11637993B2 Method for monitoring drug preparation 2022-01-17 

87 US11631278B2 
Face recognition system, face recognition method, and 

storage medium 
2021-03-12 

88 EP3514968B1 Methods and devices for entropy coding point clouds 2018-01-18 

89 EP3804275B1 High-level syntax designs for point cloud coding 2019-04-11 

90 CA2957218C Multi-stage liveness determination 2015-09-04 

91 US11580705B2 
Viewpoint dependent brick selection for fast volumetric 

reconstruction 
2021-04-26 

92 US11580746B2 
System and method for automated table game activity 

recognition 
2021-02-15 

5.4.2 失效专利运用 

表 5-4-2-1 列出了全球重点企业的重要的过期专利以方便吉林省企业

合理运用。筛选方法为人工智能领域，筛选专利价值 100 万美元以上的部

https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=930ebfa7-0c8b-444e-863f-933d75b6956b&shareId=89G5E2DG-23F4-925G-CBE3-69C0GE794E2G&from=EXPORT&signature=QFpEsrIJXuM6eKdtH00M423RoZ7O1soFXewfbd7pImU=&expire=94608000&date=20250624T052854Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=0b77f72c-3063-4b48-9520-be9a7cad8f24&shareId=89G5E2DG-23F4-925G-CBE3-69C0GE794E2G&from=EXPORT&signature=SdPMUbBiXJIaUKjIJjMEZifR3QyV8TLAzbbWwn1tDr4=&expire=94608000&date=20250624T052854Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=9ab07b3b-0484-4602-92e2-80d8e5c6051e&shareId=89G5E2DG-23F4-925G-CBE3-69C0GE794E2G&from=EXPORT&signature=vG/TveXGCP/a1sjD7Hn4ndW4zqQjL0Ij3HWZcrpk9VE=&expire=94608000&date=20250624T052854Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=b68f3ffb-02f7-481f-8a80-bda41a4b626d&shareId=89G5E2DG-23F4-925G-CBE3-69C0GE794E2G&from=EXPORT&signature=VVLPeAf8qDeytDHy1dNNOmCtPGzo2cZChDtqPCyx8ks=&expire=94608000&date=20250624T052854Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=31e6be58-7425-4191-9313-ab70f012ab5f&shareId=89G5E2DG-23F4-925G-CBE3-69C0GE794E2G&from=EXPORT&signature=z7bFnpPChrhezfQItPoTaVN6WoEZXYery6NiNsLAfu0=&expire=94608000&date=20250624T052854Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=a902da7b-ded0-49ee-8323-9f919cbbc772&shareId=89G5E2DG-23F4-925G-CBE3-69C0GE794E2G&from=EXPORT&signature=uFQ8rI3XULgrL/LTB7GYhwyVsUHxLO9KEm/3FJa+UGA=&expire=94608000&date=20250624T052854Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=efd3727c-49b0-48cc-8d34-65eebb323e2f&shareId=89G5E2DG-23F4-925G-CBE3-69C0GE794E2G&from=EXPORT&signature=a2ot6ayezigoYWTbIVqRJLj6Vy7UXf0zdLJW7xnhA44=&expire=94608000&date=20250624T052854Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=91332698-25d6-484d-bc75-678936a95037&shareId=89G5E2DG-23F4-925G-CBE3-69C0GE794E2G&from=EXPORT&signature=wKJWZzaWhzwxU5X5/UZm4m92anCKBegv0a4odQ+giYI=&expire=94608000&date=20250624T052854Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=b92a4b35-4a8c-4666-9354-f757e02b28a2&shareId=89G5E2DG-23F4-925G-CBE3-69C0GE794E2G&from=EXPORT&signature=/WFd56Gav/7lXm3e9dCP20ucv80z4GtDnyxtEgMDLak=&expire=94608000&date=20250624T052854Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=a9238426-b959-4bd5-a9ce-0e9f24341a0f&shareId=89G5E2DG-23F4-925G-CBE3-69C0GE794E2G&from=EXPORT&signature=t3oYLiYyHXhhmzyvNeM5WTUgigazi8d8xomR64MeE30=&expire=94608000&date=20250624T052854Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=77d33a68-f93e-4d9f-b7a9-58a014ac6c67&shareId=89G5E2DG-23F4-925G-CBE3-69C0GE794E2G&from=EXPORT&signature=1Mk/dN3gX5orTitLCN3rgvAxgGZLWAnOk6fo83bbx2g=&expire=94608000&date=20250624T052854Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=17e32ae7-46f7-4061-9357-85dea919b92d&shareId=89G5E2DG-23F4-925G-CBE3-69C0GE794E2G&from=EXPORT&signature=xJBpvjm4Cm9UHGTtsG8/Xx1qXy6fWJ9JxZ2VzKfc1zI=&expire=94608000&date=20250624T052854Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=3f4fda80-d4c9-4e26-94d6-8c76a86142c4&shareId=89G5E2DG-23F4-925G-CBE3-69C0GE794E2G&from=EXPORT&signature=OGEt4aFJ6/GosR8aH7LndK3AaPW2hmykrAgwUAEmvv0=&expire=94608000&date=20250624T052854Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=3a04f291-04a0-4416-a975-9729ce55fdb8&shareId=89G5E2DG-23F4-925G-CBE3-69C0GE794E2G&from=EXPORT&signature=rya097sNBn29owvad0TYjyYn5dnS451MM4VeozjtjKU=&expire=94608000&date=20250624T052854Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=1392e785-ed77-47f1-b013-9bffffde304e&shareId=89G5E2DG-23F4-925G-CBE3-69C0GE794E2G&from=EXPORT&signature=zwsprHd2aySQ+W0zGLWejCB53SGQOcRmaCuMEM/+rb8=&expire=94608000&date=20250624T052854Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=2bd6c43a-4c5a-4aa5-aa09-39457dddc7fb&shareId=89G5E2DG-23F4-925G-CBE3-69C0GE794E2G&from=EXPORT&signature=1rlPiL6nrqyxviCm/5eyppp4A+KhUCp4XMIBjqgL260=&expire=94608000&date=20250624T052854Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=a117ce37-ef5f-47f8-895d-cd3dc1627a0e&shareId=89G5E2DG-23F4-925G-CBE3-69C0GE794E2G&from=EXPORT&signature=XVAJ0kNl0rB4J9v2orKf804MgA6bnZYtK4DXwT32V1M=&expire=94608000&date=20250624T052854Z&version=1.0
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分专利，可作为吉林省产业重点参考的失效专利。但值得注意的是，失效

专利虽然可以作为开放技术得以使用，但在多数情况下，重要的失效专利

往往伴随着与其他专利的依存关系，还应综合分析评估后再合理运用。 

表 5-4-2-1 全球重点创新主体失效专利列表  

序

号 
公开(公告)号 标题 申请日 

1 MYPI2020003266A0 
Remote sensing image recognition method and 

apparatus, storage medium and electronic device 
2018-12-26 

2 US12169971B2 
Method and apparatus for detecting suspicious 

activity using video analysis 
2023-03-15 

3 IN549070B 
Method and system to compress and decompress 

volumetric point cloud data for real time rendering 
2018-05-10 

4 DE602020032886T2 
VERFAHREN UND VORRICHTUNG ZUR VERARBEITUNG 

EINER PUNKTWOLKE 
2020-09-17 

5 EP4030384A4 

Information processing device, information processing 

method, playback processing device, and playback 

processing method 

2020-08-28 

6 EP4243422A3 
Planar and azimuthal mode in geometric point cloud 

compression 
2021-06-18 

7 EP1903303B2 
Surveying method, surveying system and surveying 

data processing program 
2007-09-20 

8 CN106097334B 基于深度学习的点云配准方法 2016-06-08 

9 CN110276274B 一种多任务的深度特征空间姿态人脸识别方法 2019-05-31 

10 CN111008592B 分析面部识别数据和社交网络数据以供用户鉴别 2015-06-11 

11 US11676387B2 
Method and apparatus for detecting suspicious 

activity using video analysis 
2021-06-08 

12 CN110298884B 一种适于动态环境中单目视觉相机的位姿估计方法 2019-05-27 

13 CN110189408B 一种根据人体照片得到人体外表数据的系统及方法 2019-06-04 

14 CN110246217B 基于立体视觉的立井井筒变形智能巡检系统 2019-06-11 

15 US20220198706A1 Positioning method, apparatus, and system 2022-03-08 

16 CN108765557B 一种基于 BDS 的山体滑坡三维重建的几何方法 2018-05-29 

https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=3844d0fb-3e2f-4931-a753-1b0db22fafcf&shareId=3EG84985-G072-56C7-11B6-442F551CG272&from=EXPORT&signature=a1wblxiNIzrce7s1XECPcgV/UNNxMrs2ERLs2AAE0jI=&expire=94608000&date=20250624T054036Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=25e99337-c149-4cb8-872a-622a75ed71a3&shareId=3EG84985-G072-56C7-11B6-442F551CG272&from=EXPORT&signature=BTZRq11YzpXtzllN1qCmLOVvtJn5yDWCMzB51ddJ6d4=&expire=94608000&date=20250624T054036Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=02cf4f9b-9664-4179-a4ac-c3e0776d5f10&shareId=3EG84985-G072-56C7-11B6-442F551CG272&from=EXPORT&signature=8VyoOfK0qwNAPny1oVxCRVtSlw+3xdK+cPkWje0uIUg=&expire=94608000&date=20250624T054036Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=5c3d7af6-a4e7-4211-b52b-817b39938eda&shareId=3EG84985-G072-56C7-11B6-442F551CG272&from=EXPORT&signature=ZaLG6h+hvhSs1JvVPGSsgcYUfRGKzPSKPtKoYw33Hpg=&expire=94608000&date=20250624T054036Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=fd507d7c-be08-4f55-b97a-53e17cd6a6a5&shareId=3EG84985-G072-56C7-11B6-442F551CG272&from=EXPORT&signature=LdzEceKKsk336eTrcUVGBl0CIaRYhE+Qbuve/5ICfFE=&expire=94608000&date=20250624T054036Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=23e07b6a-0852-4d81-ba19-5f468af67b56&shareId=3EG84985-G072-56C7-11B6-442F551CG272&from=EXPORT&signature=haCPoGZ7Uo93f1n6DTQNTOumcbcnDTlajnW2NF3y0aU=&expire=94608000&date=20250624T054036Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=82e48c5f-3f68-4d85-81d4-25e0d08db90a&shareId=3EG84985-G072-56C7-11B6-442F551CG272&from=EXPORT&signature=oSQjQjbFFHWBJqOhdXow1+UkMWUgc3skHeccPLVsQpQ=&expire=94608000&date=20250624T054036Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=8565147f-59fd-4f49-b241-8be45ae562bc&shareId=3EG84985-G072-56C7-11B6-442F551CG272&from=EXPORT&signature=JsI1EZm50MAYd1IblbF8j5ICIoysCn7m4QDZ3wyPc5s=&expire=94608000&date=20250624T054036Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=defbddce-8643-43df-adce-2609ed2aace4&shareId=3EG84985-G072-56C7-11B6-442F551CG272&from=EXPORT&signature=F1JcfpsX6SQL+6WdCDFe1GN99osXGkEkY289dCbma1c=&expire=94608000&date=20250624T054036Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=ad68e84a-ca4a-4590-ab2e-97a9eb225e0d&shareId=3EG84985-G072-56C7-11B6-442F551CG272&from=EXPORT&signature=/F5qMfAZNjUdiAYyXGoLriFm6ckgHDZTSJI8IY+0pEg=&expire=94608000&date=20250624T054036Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=edfef271-15a4-488b-a0ab-6544b06d5056&shareId=3EG84985-G072-56C7-11B6-442F551CG272&from=EXPORT&signature=DPmzp2l5ZXROOa5Po338D8zrIXKgGoptCO3aFFqE6vo=&expire=94608000&date=20250624T054036Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=cf834699-203f-4280-a9b9-7116f627ae0f&shareId=3EG84985-G072-56C7-11B6-442F551CG272&from=EXPORT&signature=59AmMiPE2D7xumh0Q+T8eX4fwzFx8NjK1dxIdpH7N7A=&expire=94608000&date=20250624T054036Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=51771d5b-0df1-49dc-9edd-f30cf3c6c7a8&shareId=3EG84985-G072-56C7-11B6-442F551CG272&from=EXPORT&signature=/pkzcPmYr5T1o7BJFXmoz4l3fuisD4ro5uU+ifMY26A=&expire=94608000&date=20250624T054036Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=60e966ff-db1a-4fec-886f-d3e2bdeb0875&shareId=3EG84985-G072-56C7-11B6-442F551CG272&from=EXPORT&signature=3dEKqthEn68EW2ebubXb5CCP6rRaRmlc9L1c1bUXmRE=&expire=94608000&date=20250624T054036Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=e93835ad-e41c-4748-a7d7-4f0bc9838add&shareId=3EG84985-G072-56C7-11B6-442F551CG272&from=EXPORT&signature=Yea8op3cWn7G/MrkpXtN+SRCIEjG8sQcqobwXYKVrUs=&expire=94608000&date=20250624T054036Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=9f93f72e-115b-4433-bc74-a91910d087b1&shareId=3EG84985-G072-56C7-11B6-442F551CG272&from=EXPORT&signature=xCf0k4CkTMD0twqBDCNk49+utu7uR0tPVt/huSUsj5w=&expire=94608000&date=20250624T054036Z&version=1.0
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17 CN108846348B 一种基于三维骨骼特征的人体行为识别方法 2018-06-07 

18 CN114026615A 一种图像识别方法、装置及存储介质 2020-09-09 

19 CN113646806A 
图像处理设备、图像处理方法和存储程序的记录介

质 
2020-03-09 

20 CN113497917A 影像处理装置 2021-01-04 

21 US20210286997A1 
Method and apparatus for detecting objects from high 

resolution image 
2021-05-28 

22 US11100333B2 
Method and apparatus for detecting suspicious 

activity using video analysis 
2020-07-17 

23 CN110349192B 
一种基于三维激光点云的在线目标跟踪系统的跟踪

方法 
2019-06-10 

24 CN108876799B 一种基于双目相机的实时台阶检测方法 2018-06-12 

25 CN108986070B 
一种基于高速视频测量的岩石裂缝扩展实验监测方

法 
2018-05-30 

26 CN110456363B 
三维激光雷达点云和红外图像融合的目标检测及定

位方法 
2019-06-17 

27 US10997795B2 
Method and apparatus for processing three 

dimensional object image using point cloud data 
2019-05-10 

28 US10989795B2 System for surface analysis and method thereof 2018-11-09 

29 US10992917B2 

Image processing device, image processing method, 

program, and image processing system that use 

parallax information 

2017-04-21 

30 US10990810B2 Automated facial recognition detection 2019-11-01 

31 US10986458B2 
Information processing apparatus and information 

processing method 
2017-10-17 

32 US10984588B2 
Obstacle distribution simulation method and device 

based on multiple models, and storage medium 
2019-07-15 
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Position measurement device and position 

measurement method 
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35 US10979692B2 
System and method for streaming visible portions of 

volumetric video 
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37 MYPI2020000797A0 
Image processing device and image processing 

method 
2017-08-22 

38 US10719716B2 
Method and apparatus for detecting suspicious 

activity using video analysis 
2019-05-03 

39 CN106021550B 一种发型设计方法和系统 2016-05-27 

40 EP3667563A1 
Method, device and non-transitory computer 

readable medium of facial recognition 
2019-12-12 

41 CN107274433B 基于深度学习的目标跟踪方法、装置及存储介质 2017-06-21 

42 CN105938627B 用于人脸虚拟整形的处理方法和系统 2016-04-12 

43 JP6588053B2 
点群データにアノテーションを付与する方法およ

び装置 
2017-05-30 

44 KR1020190082070A 
지도 생성 및 운동 객체 위치 결정 방법 및 

장치 
2018-10-31 

45 CN107221028B 
一种基于地震解释数据的地质体闭合曲面三维重建

方法 
2017-05-27 

46 US10318818B2 
Method and apparatus for detecting suspicious 

activity using video analysis 
2015-11-24 

47 CN106097385B 一种目标跟踪的方法和装置 2016-05-31 

48 EP3317815A4 Facial recognition system 2016-06-30 

49 CN105957106B 三维目标跟踪的方法和装置 2016-04-26 

50 CN106097388B 
视频目标跟踪中目标位置预测、搜索范围自适应调

整及双重匹配融合的方法 
2016-06-07 

51 CN105045950B 一种基于三维激光扫描的桥梁安全评估系统 2015-05-28 

52 CN104240224B 视频分析系统及方法 2013-06-20 

53 CN107274393B 
基于栅线检测的单晶硅太阳能电池片表面缺陷检测

方法 
2017-06-12 

54 CN104508706B 特征提取方法、程序和系统 2013-06-13 

55 CN1957145B 用于控制改变表面的机械的方法 2005-05-24 

56 EP1753921B1 
Method for controlling a surface modification 

machine 
2005-05-24 

57 US9202117B2 
Method and apparatus for detecting suspicious 

activity using video analysis 
2014-09-15 
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58 KR100982197B1 
얼굴 인식 방법, 얼굴 인식 장치 및 컴퓨터 

판독 가능한 기록 매체 
2005-06-21 

59 EP1906339B1 
Method for recognizing an object in an image and 

image recognition device 
2006-09-01 

60 AU2005248053B2 Method for controlling a surface-modifying machine 2005-05-24 

61 CN107209854A 用于支持顺畅的目标跟随的系统和方法 2015-09-15 

62 JP2016208127A 
事件映像処理装置、事件映像処理システム、事件

映像処理方法、及びプログラム 
2015-04-16 

63 JP2010262601A パターン認識システム及びパターン認識方法 2009-05-11 

64 CN104867180B 一种集成 UAV 与 LIDAR 的森林林分特征反演方法 2015-05-28 

65 US8427486B2 
Applying non-homogeneous properties to multiple 

video processing units (VPUs) 
2011-09-23 

66 TW201246126A 影像處理裝置及其處理方法 2011-05-13 

67 US8654133B2 
Dynamic load balancing in multiple video processing 

unit (VPU) systems 
2013-02-06 

68 CA2567752C Method for controlling a surface-modifying machine 2005-05-24 

69 CN118887951A 基于场境的语音识别语法选择方法和系统 2009-03-06 

70 IL219789B 
Speech recognition using a plurality of parallel 

complex filters for fast extraction of formants 
2010-10-28 

71 CN110222163B 一种融合 CNN 与双向 LSTM 的智能问答方法及系统 2019-06-10 

72 EP4046125A1 

Improved speech recognition accuracy with 

natural-language understanding based meta-speech 

systems for assistant systems 

2020-09-26 

73 TWI774654B 基於語音識別的即時通信方法和即時通信系統 2017-01-23 

74 CN107170454B 语音识别方法及相关产品 2017-05-31 

75 US20220028557A1 
Natural-language text generation with 

pandemic-BIO-surveillance multi pathogen systems 
2021-07-21 

76 CN113874935A 将上下文信息与端到端模型一起用于语音识别 2020-03-24 

77 CN108874972B 一种基于深度学习的多轮情感对话方法 2018-06-08 

78 JP6946494B2 
オーディオデータを処理するための方法および装

置 
2020-03-03 

79 CN108881507B 一种包括语音浏览器和区块链语音 DNS 单元的系统 2018-06-05 
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https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=a8df3aa6-6da5-4a8b-8edd-d9badcb21562&shareId=3EG84985-G072-56C7-11B6-442F551CG272&from=EXPORT&signature=mMiiuXZKN4hB0CB3pnbl41Viq4gkLmruCvczzHJEsDM=&expire=94608000&date=20250624T054036Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=fac507af-5cfe-4ba6-9c7f-a0b46c1e3e42&shareId=3EG84985-G072-56C7-11B6-442F551CG272&from=EXPORT&signature=48wufOSzu4Rag+TXpdjmJQqY7nxULHCXgUHX2Dm+ew0=&expire=94608000&date=20250624T054036Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=e925934c-8d05-42ba-8b58-a43a70455855&shareId=3EG84985-G072-56C7-11B6-442F551CG272&from=EXPORT&signature=CZkvhkhSWWImWGsr6soyAnWUWuiDNDKU4SjkhxjnJa0=&expire=94608000&date=20250624T054036Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=29a1e37f-def3-49b0-b56a-afc3001374b1&shareId=3EG84985-G072-56C7-11B6-442F551CG272&from=EXPORT&signature=UdPU/DHkvTe1LnNDdQHrrKKykSQE8GUJwK58e++PyUY=&expire=94608000&date=20250624T054036Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=82a11abf-b7fa-4c6c-9cd9-2429e630d954&shareId=3EG84985-G072-56C7-11B6-442F551CG272&from=EXPORT&signature=KUFnrr2OZehwNOp8VV4zOd9ZYAYMVb9rUhMfLO1l7S0=&expire=94608000&date=20250624T054036Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=f9a63d85-ef83-455f-840c-b53da5d7e0ea&shareId=3EG84985-G072-56C7-11B6-442F551CG272&from=EXPORT&signature=28zPsScR/lWHsFfRbToa6JyOsGvSii36ZTX+FkZxaSM=&expire=94608000&date=20250624T054036Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=81a56e7b-4500-48c3-9ade-232636841b6d&shareId=3EG84985-G072-56C7-11B6-442F551CG272&from=EXPORT&signature=ZmcCtu7arvtxDPatI8e2SnLyfbrLYA5OEpZhB6c5PJo=&expire=94608000&date=20250624T054036Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=02b7908a-ee31-480a-8ded-4b8d80f0d7c9&shareId=3EG84985-G072-56C7-11B6-442F551CG272&from=EXPORT&signature=vHTBTpOzIZ9HlJKHrIlaJGo1MXZHGkkEOwC3DDSpb70=&expire=94608000&date=20250624T054036Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=bc8942f8-081c-4556-a84c-6675d0592868&shareId=3EG84985-G072-56C7-11B6-442F551CG272&from=EXPORT&signature=pURo/k6XTQCZYIHGkRa5pkD+RVraOJWcjv2Kg2Qefv4=&expire=94608000&date=20250624T054036Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=9861129a-dfa9-4c14-ae8d-6f9065a7666b&shareId=3EG84985-G072-56C7-11B6-442F551CG272&from=EXPORT&signature=/bdsJbHCLhozkEQWEJAOn+sBvzLP5SVa7UesaD0936Q=&expire=94608000&date=20250624T054036Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=ec7e993e-f89b-46bf-b3d1-f7172cf5e733&shareId=3EG84985-G072-56C7-11B6-442F551CG272&from=EXPORT&signature=fZOGc6zpv8k5qYVukzJqsw69oLf3nUe8a0NnpMm0Nec=&expire=94608000&date=20250624T054036Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=8c18c258-3ec2-4d71-a2d1-33e547cf37c7&shareId=3EG84985-G072-56C7-11B6-442F551CG272&from=EXPORT&signature=pUXWORezTgpBBgYDa7ILINHFR+56JHaQR45eZxMDsMU=&expire=94608000&date=20250624T054036Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=5e58cc11-a99f-4bd8-bd18-9fa483b85525&shareId=3EG84985-G072-56C7-11B6-442F551CG272&from=EXPORT&signature=IR5IqFHC4SWdCV6KksVlA/onhDzMIb8LthxKiZr41is=&expire=94608000&date=20250624T054036Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=3f55866f-3f8b-493f-a6a4-5683a81d78fb&shareId=3EG84985-G072-56C7-11B6-442F551CG272&from=EXPORT&signature=lLf7Zg3E+L6BkhUAPU59OOWazU4Ef4qv5+N5w4bFbyQ=&expire=94608000&date=20250624T054036Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=9bdf0148-435e-4b3c-8a79-282445370e2a&shareId=3EG84985-G072-56C7-11B6-442F551CG272&from=EXPORT&signature=FA2SXt0QzpTHG9G3+lUTSXelsoCIBZv4dMUpO3S4GcU=&expire=94608000&date=20250624T054036Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=5091ef62-5c51-44b6-b012-302a5861e6de&shareId=3EG84985-G072-56C7-11B6-442F551CG272&from=EXPORT&signature=r4bxfQPqhgYIt3vqp7eqpZThpy8xra0iI/AVBnnKI8U=&expire=94608000&date=20250624T054036Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=a96adcb7-e0b8-43fb-8d30-7a7ba8f41583&shareId=3EG84985-G072-56C7-11B6-442F551CG272&from=EXPORT&signature=HCtcD3FkAYAxvDlG5d/0Z1EPULHxsONingSMymkLHS0=&expire=94608000&date=20250624T054036Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=d30357bb-abb2-4980-9976-41da9a0814df&shareId=3EG84985-G072-56C7-11B6-442F551CG272&from=EXPORT&signature=0UJfShGpQDBwERIP+deWBeY7qdPYkwNr3TrS9OgTIp0=&expire=94608000&date=20250624T054036Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=8d3050bb-83a6-4375-8ac9-3174d91f70c9&shareId=3EG84985-G072-56C7-11B6-442F551CG272&from=EXPORT&signature=CzEtCu6VtwKJBrIDz8kAZOGVmRlRZRasZbOlHZrTzJ0=&expire=94608000&date=20250624T054036Z&version=1.0
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80 CN110047504B 身份矢量 x-vector 线性变换下的说话人识别方法 2019-04-18 

81 CN108804617B 领域术语抽取方法、装置、终端设备及存储介质 2018-05-30 

82 CN108881508B 一种基于区块链的语音 DNS 单元 2018-06-05 

83 US10997966B2 
Voice recognition method, device and computer 

storage medium 
2017-01-25 

84 US10997979B2 
Voice recognition device and voice recognition 

method 
2019-06-14 

85 US10992829B2 
Image forming apparatus performing processing for 

resolving user's complaint against to printed result 
2019-11-26 

86 US10984201B2 
Determining the user's current preferred manner in 

communicating with user 
2019-07-12 

87 US10978047B2 Method and apparatus for recognizing speech 2019-01-22 

88 EP3772012A1 
Method and device for natural language processing 

and storage medium 
2019-11-29 

89 JP6757398B2 音声認識方法、装置、機器及び記憶媒体 2018-12-28 

90 CN107293289B 一种基于深度卷积生成对抗网络的语音生成方法 2017-06-13 

91 KR1020200043902A 전자 장치 및 전자 장치의 제어 방법 2019-10-02 

92 CN110210037B 面向循证医学领域的类别检测方法 2019-06-12 

93 CN106021578B 一种基于聚类和隶属度融合的改进型文本分类算法 2016-06-01 

94 CN107239547B 用于语音点歌的语音纠错方法、终端及存储介质 2017-06-05 

95 CN103514174B 一种文本分类方法和装置 2012-06-18 

96 CN102831891B 一种语音数据处理方法及系统 2011-06-13 

97 US9620106B2 
System and method for personalization in speech 

recogniton 
2014-07-30 

98 US8428940B2 

Metadata-based weighting of geotagged 

environmental audio for enhanced speech recognition 

accuracy 

2012-08-01 

99 KR101422844B1 
발명의 명칭 깨끗한 음성 사전 확률을 이용한 

멀티센서 음성 향상 
2006-06-06 

100 US9620121B2 

Communication system and method between an 

on-vehicle voice recognition system and an off-vehicle 

voice recognition system 

2016-06-10 

https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=b9e17ef9-6f47-4222-b2c6-acf7d2a12626&shareId=3EG84985-G072-56C7-11B6-442F551CG272&from=EXPORT&signature=LGewMImBzs0MCruJ1n7X+GnKjDyAEMHx0NKKEoR6lxM=&expire=94608000&date=20250624T054036Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=79a45538-e608-4904-be6f-c0f8761b74ca&shareId=3EG84985-G072-56C7-11B6-442F551CG272&from=EXPORT&signature=Irof6GTDQVJ2dC2fSwoT8jq6+XavQ5+foFmIPuJsgSQ=&expire=94608000&date=20250624T054036Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=2d294093-3a07-4aac-904c-e69c64718448&shareId=3EG84985-G072-56C7-11B6-442F551CG272&from=EXPORT&signature=j8ulo/oagJAuBEC+l8eokncwWGbERZrza79zxY0PDeE=&expire=94608000&date=20250624T054036Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=8a0e3dd3-c533-4423-a969-dac6d8c08e5f&shareId=3EG84985-G072-56C7-11B6-442F551CG272&from=EXPORT&signature=fSF9WlNWdr2tybr9V7DJMH81jSZs6X9I2TDBKG3ifOI=&expire=94608000&date=20250624T054036Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=43b3e938-1396-4be1-a50f-532b0bec2e34&shareId=3EG84985-G072-56C7-11B6-442F551CG272&from=EXPORT&signature=WFiJx4iWYXcJQUWNIP4Msywx4qVMxHzA4T9FV23UbUM=&expire=94608000&date=20250624T054036Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=da5dddfe-eedc-4df5-9ab1-398bf8fecc2c&shareId=3EG84985-G072-56C7-11B6-442F551CG272&from=EXPORT&signature=PmWqMcNhic2d3AYA9JRLVtACJaccxapzhxeATbwdMLc=&expire=94608000&date=20250624T054036Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=41b595b8-b71d-43fa-90f6-b84f714f7559&shareId=3EG84985-G072-56C7-11B6-442F551CG272&from=EXPORT&signature=jZRn/lEnpyms619aJvwb1Sb3XMYO5ULoqHUsxcyuJTU=&expire=94608000&date=20250624T054036Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=a263c57f-7e44-45a7-90dd-e19e034a16b5&shareId=3EG84985-G072-56C7-11B6-442F551CG272&from=EXPORT&signature=wCgsZEkildFblquLWkoGhRbp9WFKAMIOlf8bVY+kxb0=&expire=94608000&date=20250624T054036Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=8c86931d-dcaf-41d8-ad17-dd6ea8642836&shareId=3EG84985-G072-56C7-11B6-442F551CG272&from=EXPORT&signature=euuoc3xnAedqJwRICNz44YtCY2A3GRxyGbhk6DnEMaM=&expire=94608000&date=20250624T054036Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=0fc1d1ce-d7ab-4d66-a9f1-6d2ae6816d44&shareId=3EG84985-G072-56C7-11B6-442F551CG272&from=EXPORT&signature=fL07cQKOX8HaOqV40PK4zoUA47PL35PUipJL0Ua8hes=&expire=94608000&date=20250624T054036Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=9fa4e5bf-c583-49ce-996f-24eac092ae4f&shareId=3EG84985-G072-56C7-11B6-442F551CG272&from=EXPORT&signature=BVcmFL1z3WpPhzU1gOxVDhQzofNk/DYtxuYk5I0W2q8=&expire=94608000&date=20250624T054036Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=ac76707b-28dd-485f-8d80-bc0d3eb2ca73&shareId=3EG84985-G072-56C7-11B6-442F551CG272&from=EXPORT&signature=T+cLA7fZBUhjf4FeTOndRIr8tpTGAHiZa47hZc3sfbk=&expire=94608000&date=20250624T054036Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=d68feb29-4c3e-4c84-8bf7-6a4405a634b0&shareId=3EG84985-G072-56C7-11B6-442F551CG272&from=EXPORT&signature=hpNqJxwFMWRr6jnGb5ZqPcVUnbTy8iCQ5qcgZXSZMhQ=&expire=94608000&date=20250624T054036Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=2b2ec570-6b6c-433a-8ec0-b0da4ac6224c&shareId=3EG84985-G072-56C7-11B6-442F551CG272&from=EXPORT&signature=Oo1d25IIPRUCQkkr0PtDnj8bQvCR1Q8WQbRFFxXFGNY=&expire=94608000&date=20250624T054036Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=827a1c98-f23c-420d-a7c8-a19910eb10df&shareId=3EG84985-G072-56C7-11B6-442F551CG272&from=EXPORT&signature=Zp3kCxe+V7Uys4rtLIphQnZTfwxfRFc6NovXaKfCSQk=&expire=94608000&date=20250624T054036Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=c0fb1ae4-e0e0-4284-a886-5967532eab57&shareId=3EG84985-G072-56C7-11B6-442F551CG272&from=EXPORT&signature=l+s6dvzNeUvnEljW9Gh8tTiPf1Mwuk9O8KW6fr87x80=&expire=94608000&date=20250624T054036Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=1c961c57-f48b-44e4-8b9f-ff2ab5a74ced&shareId=3EG84985-G072-56C7-11B6-442F551CG272&from=EXPORT&signature=E4feThp+8ebyVcy+TaX4qUjIfaPDw/HheZblYHzcIhM=&expire=94608000&date=20250624T054036Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=99791116-5aff-4108-9402-1e8f151ec726&shareId=3EG84985-G072-56C7-11B6-442F551CG272&from=EXPORT&signature=uOIQue3Eq9vn/XbmQ5UtqaoiHZYBPjFd/H7DSPYT0jI=&expire=94608000&date=20250624T054036Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=7a8f6bb5-a567-4fea-97e6-d8cd7e24566f&shareId=3EG84985-G072-56C7-11B6-442F551CG272&from=EXPORT&signature=nV1wvjA6VlTfX6K11nF1A+Kpe5rRxWJj9xM0DgFnqwQ=&expire=94608000&date=20250624T054036Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=3873e97f-b420-4c13-b132-f75e8a0741c1&shareId=3EG84985-G072-56C7-11B6-442F551CG272&from=EXPORT&signature=cgJmDBHc9rX+DnWX/maRwGghcnNuQ3n4oE7IID5wg/k=&expire=94608000&date=20250624T054036Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=72574bc6-574d-4c88-91e4-929ec0bfc4da&shareId=3EG84985-G072-56C7-11B6-442F551CG272&from=EXPORT&signature=jDsX6nyrKO98hR854Py+W6YHSRG/q4l16CJvGJI9z0w=&expire=94608000&date=20250624T054036Z&version=1.0


 

 — 128 — 

5.4.3 高校科研院所高市场价值专利收储 

由于高校院所的技术基础较好，而且国内人工智能产业发展目前主要

研发工作还是在高校科研院所内，所以高校科研院所是专利收储的主要目

标，但是需要提醒的是高校院所专利技术与产业化之间可能存在一定的差

距。故选取市场价值作为评价指标，以同族专利申请数量大于 20 作为筛

选条件，将全球重点高校院所申请的人工智能领域的专利进行排序和筛选，

得到全球高校科研院所有效专利列表如表 5-4-3-1 所示。 

对于可以被考虑引进和收储的专利，必须在确保有效法律状态的基础

上，再对其中的专利进行技术层面分析、风险层面分析等，来确定判断哪

些专利符合吉林省需要，值得被收储。对于在专利申请，应该根据具体需

要，随时跟踪、关注，等待其获得专利权后，根据情况决定是否收储。 

表 5-4-3-1 全球重点申请人有效专利列表 

序

号 
公开(公告)号 发明名称 [标]当前申请(专利权)人 申请日 

1 GB2618936B 

A vehicle-road 

cooperative perception 

method for 3d object 

detection based on 

deep neural networks 

with feature sharing 

同济大学 2021-04-01 

2 CN113474677B 
用于 UAV 在管道上停

落的自动化方法 

沙特阿拉伯石油公司 | 阿卜

杜拉国王科技大学 
2019-11-27 

3 GB2621048A 

Vehicle-road laser radar 

point cloud dynamic 

segmentation and 

fusion method based on 

driving safety risk field 

同济大学 2021-04-01 

4 IL247588B 

Wearable 3D 

Augmented Reality 

Display with Variable 

代表亚利桑那大学的亚利桑

那校董会 | 康涅狄格大学 
2015-03-05 

https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=3f0baf15-d20a-41f2-adcf-09163047e265&shareId=GE18EC5F-99D9-8605-1150-CB460DG20B7E&from=EXPORT&signature=FXg0GZqQPrzSrhV8IwcfsxvtvDLjg1BNec1K7DxEZ9A=&expire=94608000&date=20250624T072538Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=3ac08f65-0ac5-49dc-b009-caaab75d257c&shareId=GE18EC5F-99D9-8605-1150-CB460DG20B7E&from=EXPORT&signature=IPOPALDDR0qAClH7pIXdoP5VNnRakWrRQKixbEJTSzA=&expire=94608000&date=20250624T072538Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=779419aa-81de-4c50-aa26-13a39e53a08b&shareId=GE18EC5F-99D9-8605-1150-CB460DG20B7E&from=EXPORT&signature=N4BY+QVg15vnz3Kum6O6vejEmUKhfPb2/nCpfKmtTwg=&expire=94608000&date=20250624T072538Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=fc592755-e4c1-4bb9-97c8-b241b5d424fa&shareId=GE18EC5F-99D9-8605-1150-CB460DG20B7E&from=EXPORT&signature=dOD3H6SP0UPzZrsve1aUjC9b+t8Q7EQCvWg1whjM3zI=&expire=94608000&date=20250624T072538Z&version=1.0


 

 — 129 — 

Focus and/or Object 

Recognition 

5 US20230288209A1 

Aligning measured 

signal data with slam 

localization data and 

uses thereof 

卡内基梅隆大学 2022-10-12 

6 CN115605777A 

一种基于路侧感知单元

的动态目标点云快速识

别及点云分割方法 

同济大学 2021-04-01 

7 US11506500B2 

Aligning measured 

signal data with SLAM 

localization data and 

uses thereof 

卡内基梅隆大学 2021-03-16 

8 EP3887859B1 

Automation methods 

for UAV perching on 

pipes 

沙特阿拉伯石油公司 | 阿卜

杜拉国王科技大学 
2019-11-27 

9 US11235823B2 

Automation methods 

for UAV perching on 

pipes 

阿卜杜拉国王科技大学 | 沙

特阿拉伯石油公司 
2019-11-26 

10 SG11202104945VA 

Automation methods 

for UAV perching on 

pipes 

沙特阿拉伯石油公司 | 阿卜

杜拉国王科技大学 
2019-11-27 

11 US10989542B2 

Aligning measured 

signal data with slam 

localization data and 

uses thereof 

卡内基梅隆大学 2020-01-17 

12 US10679370B2 

Energy optimized 

imaging system with 

360 degree field-of-view 

卡内基梅隆大学 2018-05-10 

13 WO2020112985A1 

Automation methods 

for UAV perching on 

pipes 

沙特阿拉伯石油公司 | 阿卜

杜拉国王科技大学 | 沙特阿

美服务公司 

2019-11-27 

14 US10469833B2 
Wearable 3D 

augmented reality 
康涅狄格大学 | 代表亚利桑 2015-03-05 
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display with variable 

focus and/or object 

recognition 

那大学的亚利桑那校董会 

15 CA2361742A1 

Digital video processing 

method and apparatus 

thereof 

三星电子株式会社(韩国) | 加

利福尼亚大学董事会 
2000-02-03 

16 MY129827A 

Digital video processing 

method and apparatus 

thereof 

三星电子株式会社(韩国) | 加

利福尼亚大学董事会 
2000-02-03 

17 US20040022317A1 

Digital video processing 

method and apparatus 

thereof 

三星电子株式会社(韩国) | 加

利福尼亚大学董事会 
2003-07-18 

18 CN1585491A 
数字视频分析方法 三星电子株式会社(韩国) | 加

利福尼亚大学董事会 
2000-02-03 

19 NZ513342B 

Digital video processing 

method and apparatus 

thereof 

三星电子株式会社(韩国) | 加

利福尼亚大学董事会 
2000-02-03 

20 WO1987003399A1 

Pattern recognition 

system 

波士顿大学理事会 | 

CARPENTER GAIL A | 

GROSSBERG STEPHEN 

1986-11-26 

21 JP3983981B2 
デジタル映像処理方法

及びその装置 

三星电子株式会社(韩国) | 加

利福尼亚大学董事会 
2000-02-03 

22 EP0244483B1 
Pattern recognition 

system 
波士顿大学理事会 1986-11-26 

23 US7656951B2 

Digital video processing 

method and apparatus 

thereof 

三星电子株式会社(韩国) | 加

利福尼亚大学董事会 
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24 CN100543772C 
数字视频分析方法 三星电子株式会社(韩国) | 加

利福尼亚大学董事会 
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25 EP1149500A4 

Digital video processing 

method and apparatus 

thereof 

加利福尼亚大学董事会 | 三

星电子株式会社(韩国) 
2000-02-03 

26 CN100472563C 视频数据搜索方法 三星电子株式会社(韩国) | 加 2000-02-03 
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利福尼亚大学董事会 

27 JP4167245B2 
デジタル映像処理方法

及びその装置 

三星电子株式会社(韩国) | 加

利福尼亚大学董事会 
2005-06-15 

28 CA2442628C 

Digital video processing 

method and apparatus 

thereof 

三星电子株式会社(韩国) | 加

利福尼亚大学董事会 
2000-02-03 

28 US7006569B1 

Digital video processing 

method and apparatus 

thereof 

三星电子株式会社(韩国) | 加

利福尼亚大学董事会 
2000-02-04 

30 KR100452063B1 
디지털 영상 처리 

방법 및 그 장치 

三星电子株式会社(韩国) | 加

利福尼亚大学董事会 
2000-02-03 

31 CN1897037A 
处理视频数字的设备 三星电子株式会社(韩国) | 加

利福尼亚大学董事会 
2000-02-03 

32 CA2442632C 

Digital video processing 

method and apparatus 

thereof 

三星电子株式会社(韩国) | 加

利福尼亚大学董事会 
2000-02-03 

33 AU751231C 

Digital video processing 

method and apparatus 

thereof 

加利福尼亚大学董事会 2000-02-03 

34 WO2000047000A1 

Digital video processing 

method and apparatus 

thereof 

三星电子株式会社(韩国) | 加

利福尼亚大学董事会 
2000-02-03 

35 EP1947579A3 

Digital video processing 

method and apparatus 

thereof 

加利福尼亚大学董事会 | 三

星电子株式会社(韩国) 
2000-02-03 

36 US5142590A 
Pattern recognition 

system 
波士顿大学理事会 1991-01-22 

37 CA2442637A1 

Digital video processing 

method and apparatus 

thereof 

三星电子株式会社(韩国) | 加

利福尼亚大学董事会 
2000-02-03 

38 CN1187713C 
数字视频处理方法及其

装置 

三星电子株式会社(韩国) | 加

利福尼亚大学董事会 
2000-02-03 

39 CA2442644C Digital video processing 三星电子株式会社(韩国) | 加 2000-02-03 
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method and apparatus 

thereof 

利福尼亚大学董事会 

40 EP1947578A3 

Digital video processing 

method and apparatus 

thereof 

加利福尼亚大学董事会 | 三

星电子株式会社(韩国) 
2000-02-03 

41 JP4154459B2 
デジタル映像処理方法

及びその装置 

三星电子株式会社(韩国) | 加

利福尼亚大学董事会 
2005-06-15 

42 JP1988501455A 
パターン認識システム

及び方法 
波士顿大学理事会 1986-11-26 

43 TW524021B 
數位視訊處理方法及其

裝置 

三星电子株式会社(韩国) | 加

利福尼亚大学董事会 
2000-06-16 

44 EP1947608A3 

Digital video processing 

method and apparatus 

thereof 

三星电子株式会社(韩国) | 加

利福尼亚大学董事会 
2000-02-03 

45 AU2001061505A1 
Machine translation 

techniques 
南加利福尼亚大学 2001-05-11 

46 WO2001086491A3 
Machine translation 

techniques 

南加利福尼亚大学 | MARCU 

DANIEL 
2001-05-11 

47 CN1465018A 机器翻译技术 南加利福尼亚大学 2001-05-11 

48 WO1997029482A1 

Speech coding, 

reconstruction and 

recognition using 

acoustics and 

electromagnetic waves 

加利福尼亚大学董事会 1997-01-28 

49 CA2408819A1 
Machine translation 

techniques 
南加利福尼亚大学 2001-05-11 

50 US7533013B2 
Machine translation 

techniques 
南加利福尼亚大学 2001-05-11 

51 EP1352338A2 
Machine translation 

techniques 
南加利福尼亚大学 2001-05-11 

52 EP0880772A4 

Speech coding, 

reconstruction and 

recognition using 

加利福尼亚大学董事会 1997-01-28 
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https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=e2dfa317-65e4-411f-82ab-15e5d84790e4&shareId=GE18EC5F-99D9-8605-1150-CB460DG20B7E&from=EXPORT&signature=4k68z9VDLvBCTKSgGMzU1l9zBbgSvERoC5/vqj0EsC4=&expire=94608000&date=20250624T072538Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=c0fc4b3d-8bcc-448b-88a1-f8c3abbe26e2&shareId=GE18EC5F-99D9-8605-1150-CB460DG20B7E&from=EXPORT&signature=Xe5cjm+/EfduvJmq82uJWdzfKsbmAvUG7G4oDfBVwnM=&expire=94608000&date=20250624T072538Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=40f3af5f-5c6e-41f5-a436-d5deeea08325&shareId=GE18EC5F-99D9-8605-1150-CB460DG20B7E&from=EXPORT&signature=sbY5R1/7+RChQMDGGo6ErU4bqh2s9S7UUEW5/Acb2ik=&expire=94608000&date=20250624T072538Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=702c7c19-9122-4390-9172-b5b528a20549&shareId=GE18EC5F-99D9-8605-1150-CB460DG20B7E&from=EXPORT&signature=1kOh7/KJlL6ga8hk7xoflSvSh5/yUSMfFttOOGAWV7k=&expire=94608000&date=20250624T072538Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=bdea89e3-eb88-4989-b995-36305273a0f5&shareId=GE18EC5F-99D9-8605-1150-CB460DG20B7E&from=EXPORT&signature=WwYQkX1U7K0aX/L7JLlPEQ3NystI7Z/r9pV2mg5sBv8=&expire=94608000&date=20250624T072538Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=b2ca4095-ccb1-4d4d-b2b2-ed7ef5604781&shareId=GE18EC5F-99D9-8605-1150-CB460DG20B7E&from=EXPORT&signature=CiD45B7Mm0LXaC5gBxzEdKb9AFlNPsLF5yocxhhXVVU=&expire=94608000&date=20250624T072538Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=79cba9ae-9c19-499f-89bf-979930ae3522&shareId=GE18EC5F-99D9-8605-1150-CB460DG20B7E&from=EXPORT&signature=q+HkOABkJ9fPsXW73aAVwamCMGLu5Y+WDo8Twgy2a7U=&expire=94608000&date=20250624T072538Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=a44c78ab-b971-415d-a088-0025078c2dbf&shareId=GE18EC5F-99D9-8605-1150-CB460DG20B7E&from=EXPORT&signature=bNt2kzpJqCCdRLUCxIAQT9x8/dK0GlLupQq568Z5Mfc=&expire=94608000&date=20250624T072538Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=d5cda57f-910a-4862-8c3c-120b7fadf95b&shareId=GE18EC5F-99D9-8605-1150-CB460DG20B7E&from=EXPORT&signature=fJiMGhm/UemSJ/6v7F6Ew8vU4oE8fSCVQjCpfbxxjAI=&expire=94608000&date=20250624T072538Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=d36d8753-de94-4a71-9f2f-8659988a9eb2&shareId=GE18EC5F-99D9-8605-1150-CB460DG20B7E&from=EXPORT&signature=N95cpIGHseLW+3r3wVFeDuheK1m4POGq/+5jf40BedI=&expire=94608000&date=20250624T072538Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=616d8d23-0dcd-4980-b2f3-70ad334f0f94&shareId=GE18EC5F-99D9-8605-1150-CB460DG20B7E&from=EXPORT&signature=Io1MwMTneJR89s5l1wSb7KP4mBSwghtslwupf7MBm9Q=&expire=94608000&date=20250624T072538Z&version=1.0
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acoustics and 

electromagnetic waves 

53 IL133384A0 

Dynamic synapse for 

signal processing in 

neural networks 

南加利福尼亚大学 1998-06-11 

54 AU2020264390B2 

Enhancing diagnosis of 

disorder through 

artificial intelligence and 

mobile health 

technologies without 

compromising accuracy 

哈佛大学校长及研究员协会 2020-11-06 

55 AU2018233049B2 

Enhancing diagnosis of 

disorder through 

artificial intelligence and 

mobile health 

technologies without 

compromising accuracy 

哈佛大学校长及研究员协会 2018-09-21 

56 CN1240007C 
用于神经网络中的信号

处理的动态突触 
南加利福尼亚大学 1998-06-11 

57 KR100567465B1 

신경망에서의 

신호처리를 위한 

다이내믹 시냅스 

南加利福尼亚大学 1998-06-11 

58 EP0988585A4 

Dynamic synapse for 

signal processing in 

neural networks 

南加利福尼亚大学 1998-06-11 

59 CA2671438A1 

System and method for 

resolving gamma-ray 

spectra 

普林斯顿大学理事会 2007-05-02 

60 US6363369B1 

Dynamic synapse for 

signal processing in 

neural networks 

南加利福尼亚大学 1998-06-11 

61 WO2004038376A3 

Binary prediction tree 

modeling with many 

predictors and its uses 

杜克大学 | NEVINS JOSEPH R 

| WEST MIKE | HUANG 

ANDREW T 

2003-10-24 

https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=b38de35f-3a22-43b8-a91b-143472850d5f&shareId=GE18EC5F-99D9-8605-1150-CB460DG20B7E&from=EXPORT&signature=0FV465CrTMoCT8WPitHIovCiDL+uyFVUxMEJ3t/Ut3c=&expire=94608000&date=20250624T072538Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=28a50ac9-40d9-452f-a771-bd84f612005b&shareId=GE18EC5F-99D9-8605-1150-CB460DG20B7E&from=EXPORT&signature=094k7lwyqakAt9UZs/1C32vmwqbOHuoWO4T8R/riCAE=&expire=94608000&date=20250624T072538Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=16433c25-2be3-4b18-99cc-cb7ce67bf0a1&shareId=GE18EC5F-99D9-8605-1150-CB460DG20B7E&from=EXPORT&signature=s3E/q9zoSk6+nQ2qIKWWNUKT6orbhbLQJoeaJqygxl8=&expire=94608000&date=20250624T072538Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=9b353c91-afdc-43c1-95ef-9f67de3607c8&shareId=GE18EC5F-99D9-8605-1150-CB460DG20B7E&from=EXPORT&signature=4fww83SRXDSh8Zosu9npM3KPVTFv1ximyL3Cg0HsGLk=&expire=94608000&date=20250624T072538Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=367fabed-b511-4e99-8a21-5c54bba9366a&shareId=GE18EC5F-99D9-8605-1150-CB460DG20B7E&from=EXPORT&signature=yOGJANLVMTZI7Prkjh0BK9SNC5NtXS/FrPW3FYRXrW0=&expire=94608000&date=20250624T072538Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=b348b5f2-eb5c-45c4-9026-e8a3eca8a0a1&shareId=GE18EC5F-99D9-8605-1150-CB460DG20B7E&from=EXPORT&signature=GoJ14C9Xz+qG/zDzeAMJuZOVNPuXIM1wJPjed4IW0GA=&expire=94608000&date=20250624T072538Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=96178809-18e5-4859-a270-f477b81d446e&shareId=GE18EC5F-99D9-8605-1150-CB460DG20B7E&from=EXPORT&signature=OAw628zPmddAZfn5YhwwP2oLJWeALtzwE4o5Uxa5zEs=&expire=94608000&date=20250624T072538Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=534c23c7-02f2-4659-954a-b1bac23043e7&shareId=GE18EC5F-99D9-8605-1150-CB460DG20B7E&from=EXPORT&signature=C/RNBM3VzpsxKySCY50snhp94VQkHhaGD7m0ApBIU6s=&expire=94608000&date=20250624T072538Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=ff97931a-d186-4f3f-91d9-f0193182770e&shareId=GE18EC5F-99D9-8605-1150-CB460DG20B7E&from=EXPORT&signature=qTlMocM5dMcCoZOMT1o9wf/gUXWKvBjbAObXph4xcrw=&expire=94608000&date=20250624T072538Z&version=1.0
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in clinical and genomic 

applications 

62 TW200415524A 

具許多預測子之二元預

測樹模式及其於臨床及

基因組之應用 

杜克大学 2003-10-24 

63 US6643627B2 

Dynamic synapse for 

signal processing in 

neural networks 

南加利福尼亚大学 2002-03-26 

64 US20090319244A1 

Binary prediction tree 

modeling with many 

predictors and its uses 

in clinical and genomic 

applications 

杜克大学 2009-03-18 

65 CA2293477A1 

Dynamic synapse for 

signal processing in 

neural networks 

南加利福尼亚大学 1998-06-11 

66 WO1998057245A1 

Dynamic synapse for 

signal processing in 

neural networks 

南加利福尼亚大学 1998-06-11 

67 AU759267B2 

Dynamic synapse for 

signal processing in 

neural networks 

南加利福尼亚大学 1998-06-11 

68 US20050170528A1 

Binary prediction tree 

modeling with many 

predictors and its uses 

in clinical and genomic 

applications 

杜克大学 2003-10-24 

5.4.4 技术市场运营 

吉林大学和长春理工大学作为吉林省人工智能领域优质申请人，在人

工智能领域均具有一定的研发成果基础，但是目前知识产权中的协同合作，

以及转让运营行为均较少。尤其在深度学习和 3D 视觉方面，吉林大学和

https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=6b1e1d5f-9462-4976-adf4-d699b7d3882a&shareId=GE18EC5F-99D9-8605-1150-CB460DG20B7E&from=EXPORT&signature=2Q9wUZGemBQKLykFV3g78SCkJ9dJyIbezNHT40f1XtU=&expire=94608000&date=20250624T072538Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=cdaa3510-eeb9-4558-b165-63fbf47365dc&shareId=GE18EC5F-99D9-8605-1150-CB460DG20B7E&from=EXPORT&signature=HwZEs/mBjoXsb1aqq+9to4lVBQBfUWyiVSvgMVA8gyc=&expire=94608000&date=20250624T072538Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=fcbf0a19-075d-44ef-92ef-83ccd84cacf5&shareId=GE18EC5F-99D9-8605-1150-CB460DG20B7E&from=EXPORT&signature=Q3N61BH6Ktk1w3weGTzhBUX9iXhdU9wJ7RIT8cfCGgQ=&expire=94608000&date=20250624T072538Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=483b8611-f949-4bfb-b984-8112574aef32&shareId=GE18EC5F-99D9-8605-1150-CB460DG20B7E&from=EXPORT&signature=yBjPbzvl+5A2Qlf2dPL31mniMId9QtVM0SvKD+qqMj4=&expire=94608000&date=20250624T072538Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=45f50e0e-a7bc-4396-b87a-d8797c49062f&shareId=GE18EC5F-99D9-8605-1150-CB460DG20B7E&from=EXPORT&signature=Zuvs2nsFrpI5VUttXePInGrOQa24dQMYqIOAvFx/Ias=&expire=94608000&date=20250624T072538Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=d410901e-05cb-486c-a99d-2e372b3f598a&shareId=GE18EC5F-99D9-8605-1150-CB460DG20B7E&from=EXPORT&signature=jddT6Xn+RfadWEgQOGL7C0Icm/2n8THExj4JfOAwK+I=&expire=94608000&date=20250624T072538Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=7fdb5595-0d39-4693-8b37-1ec2fc3e0ded&shareId=GE18EC5F-99D9-8605-1150-CB460DG20B7E&from=EXPORT&signature=i4tdH9sleBvQyob+dxys6IMO3DgtCEjnazn2uYAKyAc=&expire=94608000&date=20250624T072538Z&version=1.0
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长春理工大学具有一定技术研发优势，因此科研潜力可以进一步充分挖掘，

从而在未来推动吉林省产业发展。此外，也可依托吉林大学等科研院校，

开展与其它高校和科研院所的产学研合作，从而迅速发挥已有优势，弥补

在产业薄弱环节的不足。 

为了促进吉林省专利的市场运营行为，形成技术成果或产业化，梳理

发生过转让、之言和许可等专利运营行为的部分高价值专利，形成全球运

营高价值专利的清单，供吉林省相关创新主体进行成果转化提供思路。 

表 5-4-4-1 全球运营高价值专利的清单 

序

号 
公开(公告)号 发明名称 申请日 

1 EP4206740B1 
Method and a system of determining lidar data degradation 

degree 
2022-12-22 

2 US12333432B2 
Method and system for symmetric recognition of handed 

activities 
2023-05-03 

3 CN119251418B 基于激光 SLAM 的地图定位与构建方法 2024-09-11 

4 CN114399825B 一种基于对称孪生网络的姿态鲁棒性人脸特征提取方法 2022-01-18 

5 US12332530B2 Control system for dimmable film based on facial recognition 2022-06-28 

6 CN114170267B 目标跟踪方法、装置、设备及计算机可读存储介质 2020-09-10 

7 CN114332993B 人脸识别方法、装置、电子设备及计算机可读存储介质 2021-12-17 

8 CN114332448B 基于稀疏点云的平面拓展方法及其系统和电子设备 2020-09-24 

9 CN113544744B 一种头部姿态测量方法及装置 2021-06-01 

10 US12327370B2 Apparatus and method for monitoring inactive livestock 2022-06-23 

11 CN114330522B 图像识别模型的训练方法、装置、设备及存储介质 2021-12-22 

12 CN114998610B 一种目标检测方法、装置、设备及存储介质 2022-05-25 

13 CN117808964B 一种基于 BIM 的钢结构形变监测处理方法及系统 2023-10-07 

14 CN112204568B 路面标识识别方法及装置 2019-09-30 

15 US12327432B2 Pattern recognition for face-authentication anti-spoofing 2021-05-19 

16 CN114723879B 
一种基于多维跨模态影像融合技术的人脑锥体束全自动重建

方法 
2022-03-11 

17 US12322194B2 System and method for determining characteristic cells based 2022-12-27 

https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=8cedcfb7-7863-4308-849e-89be185d102e&shareId=73G47GB7-D0B5-9F9C-0089-D1G7BGD0191C&from=EXPORT&signature=OLas8tnjwjjG+mq8wfMkUjNKtEwlZiIWEE9omm3UNc0=&expire=94608000&date=20250624T054936Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=a216a35f-0a6a-4188-a87b-08619e32e6a9&shareId=73G47GB7-D0B5-9F9C-0089-D1G7BGD0191C&from=EXPORT&signature=v0uwn1vBkAsnAzU/64+7JDW8qM9mguV1zFhn71+CLb4=&expire=94608000&date=20250624T054936Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=91fc2f38-ea7d-403b-9eb4-9428e151d8d4&shareId=73G47GB7-D0B5-9F9C-0089-D1G7BGD0191C&from=EXPORT&signature=qxZn2ssHIFIhW4594u3QaGVl8iskH1Le42zc2Jorwcs=&expire=94608000&date=20250624T054936Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=55fcc7cf-654c-417f-bee1-33e037be7336&shareId=73G47GB7-D0B5-9F9C-0089-D1G7BGD0191C&from=EXPORT&signature=SAU8K85yf9PieCcaiLDMLycPM+w/N5zRJe0xYZso3BA=&expire=94608000&date=20250624T054936Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=fea78283-4b9e-440b-8668-f2e80a9ef29f&shareId=73G47GB7-D0B5-9F9C-0089-D1G7BGD0191C&from=EXPORT&signature=agJp9fRjY+JACsIy4gwsPPChBQ8Z2rFSpdj9nlVeO60=&expire=94608000&date=20250624T054936Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=796e5b76-cdad-4e2d-afe6-e5836d0a13ed&shareId=73G47GB7-D0B5-9F9C-0089-D1G7BGD0191C&from=EXPORT&signature=zrcH/PdzBMypJeAl+w8ojRntQs16d/156VSd6JX2gwE=&expire=94608000&date=20250624T054936Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=e93892a1-e505-4e25-8b43-aae449cf9a3a&shareId=73G47GB7-D0B5-9F9C-0089-D1G7BGD0191C&from=EXPORT&signature=1FCL//8G5fDIuqGNwMfdqD/XoNIlCHEFAj882YOiLAI=&expire=94608000&date=20250624T054936Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=3b1903ce-438b-4c44-ba9d-ca963b8a1321&shareId=73G47GB7-D0B5-9F9C-0089-D1G7BGD0191C&from=EXPORT&signature=EoEr0Y8A2KhWS+7g6vM6vfmbv01yNnFeXdOEEzQbbvA=&expire=94608000&date=20250624T054936Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=1d24c1e9-f081-41cb-ad40-e908f9e7284e&shareId=73G47GB7-D0B5-9F9C-0089-D1G7BGD0191C&from=EXPORT&signature=5A1SDjTObxmkIVjXfHEgAvcfQfe9rwZBJ6+WJolELwA=&expire=94608000&date=20250624T054936Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=09bfb914-cd75-4402-8573-158b46960d70&shareId=73G47GB7-D0B5-9F9C-0089-D1G7BGD0191C&from=EXPORT&signature=xb+zJoiug/sKjxeZZe2lxs3OkIii8sRuGjXpKKGUEmo=&expire=94608000&date=20250624T054936Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=167e12dd-7b73-4670-984f-508e294362a0&shareId=73G47GB7-D0B5-9F9C-0089-D1G7BGD0191C&from=EXPORT&signature=Q9jQgQivwkjyA71PA8tdrg/He5NJqkX3PIXj7cyAtVo=&expire=94608000&date=20250624T054936Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=174aa7bc-cc71-4bd7-8291-6d5c4843836a&shareId=73G47GB7-D0B5-9F9C-0089-D1G7BGD0191C&from=EXPORT&signature=mLC8/7BUl7+zXf+5Oap0pSEKPJuZeDnP/Sj8CXfhsYo=&expire=94608000&date=20250624T054936Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=429351ed-8bf8-492d-9c41-cba7e215fba0&shareId=73G47GB7-D0B5-9F9C-0089-D1G7BGD0191C&from=EXPORT&signature=pGL75ArYOHGaLAb8ZFBGd/mMrl1TcazWCLcxbghii7g=&expire=94608000&date=20250624T054936Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=297b9ce6-53d5-41c3-9d2f-8a7496e09942&shareId=73G47GB7-D0B5-9F9C-0089-D1G7BGD0191C&from=EXPORT&signature=IoVfLo1PTPlLL5m/9b3S72+1nPG4xNliLr4eadJ2pls=&expire=94608000&date=20250624T054936Z&version=1.0
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on image recognition 

18 US12322145B2 Angular mode syntax for tree-based point cloud coding 2020-10-01 

19 CN113994376B 多个彼此相对运动的刚性对象的检测、三维重建和跟踪 2020-05-28 

21 US12318146B2 
Technique for determining a position of one or more imaged 

markers in an image coordinate system 
2021-04-13 

22 US12322147B2 
Predictive coding of point clouds using multiple frames of 

references 
2024-03-19 

23 CN117292090B 一种 VR 视频处理方法、装置、系统及存储介质 2023-10-10 

24 CN114495035B 一种基于车路协同的全息数据自监督学习方法 2021-12-29 

25 CN115100496B 一种自适应场景的图像识别方法 2022-07-08 

26 US12314855B2 
Method and system for symmetric recognition of handed 

activities 
2023-05-03 

27 US12315197B2 
Systems and methods for validating camera calibration in 

real-time 
2021-08-23 

28 CN118658065B 一种高速公路标线提取方法、装置、设备、介质及产品 2024-08-08 

29 US12315187B2 
Heterogeneous multi-threaded visual odometry in autonomous 

driving 
2021-09-24 

30 US12307768B2 
Video processing for embedded information card localization 

and content extraction 
2024-01-29 

31 US12307668B2 
Methods and systems for defects detection and classification 

using X-rays 
2020-07-09 

32 US12307704B2 Surveillance device and surveillance method 2023-02-14 

33 US12307728B2 
Method and system for azimuthal angular prior and tree 

representation for cloud compression 
2019-10-31 

34 CN119540324B 一种基于图像扫描的容积数据采集方法 2024-11-08 

35 CN117522851B 一种基于图像处理的复合材料缺陷检测方法及系统 2023-08-31 

36 CN119027621B 一种实现二三维切换的可视化方法及系统 2024-08-01 

37 CN118644804B 基于深度学习的视觉多目标跟踪方法、系统和电子设备 2024-07-10 

38 JP7675339B2 物体追跡装置 2021-04-05 

39 CN114565780B 一种目标识别方法、装置、电子设备及存储介质 2022-02-25 

40 US12299948B2 Systems and methods for contextual image analysis 2021-01-29 

41 US12300081B2 Intelligent doorbell for a security system 2023-06-24 

42 CN119206506B 一种基于图像识别的农作物病虫害识别方法及系统 2024-11-01 

https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=947ed80d-6b05-4fa4-9610-4b46ff23ba17&shareId=73G47GB7-D0B5-9F9C-0089-D1G7BGD0191C&from=EXPORT&signature=YxZb5LxcpCKCPkGCK/6CxuEgFpcSO7Khjlu0VuGD16c=&expire=94608000&date=20250624T054936Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=a0177a8e-1bbb-431b-bd57-75504c6b9721&shareId=73G47GB7-D0B5-9F9C-0089-D1G7BGD0191C&from=EXPORT&signature=Na79uumsn2Wvl4ZUfv+S+LEMhFfL23bu0p8r7v72HQI=&expire=94608000&date=20250624T054936Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=5b883fe9-0788-4595-a8de-ee377cd988b3&shareId=73G47GB7-D0B5-9F9C-0089-D1G7BGD0191C&from=EXPORT&signature=FVXe72hw4FBnh2Vc8a2w9i23x4y+th3Ss0M+3nQYojQ=&expire=94608000&date=20250624T054936Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=14e6759d-2c25-4741-a3a1-727ac29f825d&shareId=73G47GB7-D0B5-9F9C-0089-D1G7BGD0191C&from=EXPORT&signature=o99blLbJRgcjEnqnpO7iQ18xsJIzWXFdiHRloV2hNME=&expire=94608000&date=20250624T054936Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=6fe74e31-942c-49b3-9996-39567140d4c6&shareId=73G47GB7-D0B5-9F9C-0089-D1G7BGD0191C&from=EXPORT&signature=LmGJWCO2rwrZrdoBP4S4sAx35Q85i+Mc2MM98bxD7W4=&expire=94608000&date=20250624T054936Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=f80c8916-a075-4f58-9dc7-86170339977c&shareId=73G47GB7-D0B5-9F9C-0089-D1G7BGD0191C&from=EXPORT&signature=EVUmYFogPlMVjHkhOiYwoTU1qfpZTsMJer2RIz8Um/Y=&expire=94608000&date=20250624T054936Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=cbdb7a04-7851-4e29-ae0f-72eaf2ebad16&shareId=73G47GB7-D0B5-9F9C-0089-D1G7BGD0191C&from=EXPORT&signature=h+kgt7z59swE6MsavVYHZuUFPnXFllSkk3fhbSeCMtA=&expire=94608000&date=20250624T054936Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=bb7f4559-54cd-434d-8114-5b2e966cd5bb&shareId=73G47GB7-D0B5-9F9C-0089-D1G7BGD0191C&from=EXPORT&signature=++kbkWM34cnbH+s7IG+v9DikBlsYpwJiNCt7P0CXj9U=&expire=94608000&date=20250624T054936Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=739126d3-d6f5-4383-8102-cd492a9ceac2&shareId=73G47GB7-D0B5-9F9C-0089-D1G7BGD0191C&from=EXPORT&signature=aGTRCIUhrgplK5wbve4EnYr1CZLxpoIetx5V1SaTF7E=&expire=94608000&date=20250624T054936Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=a64fc413-8d9b-4094-a8c9-cc8a24c0bf30&shareId=73G47GB7-D0B5-9F9C-0089-D1G7BGD0191C&from=EXPORT&signature=gXC5rb3tsNFTSZGvRUFgyzGrnCXivu48YJc/ZCRrDt4=&expire=94608000&date=20250624T054936Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=f2210fbd-78e9-41a7-9371-ea6a16dbc956&shareId=73G47GB7-D0B5-9F9C-0089-D1G7BGD0191C&from=EXPORT&signature=lNJczCeo1Y3KK5ycDtcyxS7Q7/TUkGayXCv9Jn/xMrY=&expire=94608000&date=20250624T054936Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=5a8f4edb-14a3-4318-b193-3c62472eb557&shareId=73G47GB7-D0B5-9F9C-0089-D1G7BGD0191C&from=EXPORT&signature=IGwKB9yDnulmtrf9L4TpuRSaFZUVziEnFmheDzBz5rU=&expire=94608000&date=20250624T054936Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=6a824406-fd20-42a4-aa11-fb60bedc0e3e&shareId=73G47GB7-D0B5-9F9C-0089-D1G7BGD0191C&from=EXPORT&signature=9LovnkZkiLqF+Z0lTcpT1NeB3rG7PFDR9h7fKAyWWMA=&expire=94608000&date=20250624T054936Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=9423a933-2a8d-4e71-99b1-f4726c072c8b&shareId=73G47GB7-D0B5-9F9C-0089-D1G7BGD0191C&from=EXPORT&signature=apRkT0ZfLKgpqZtPjxfRqc5mQ39FIrIHHby3KYw2CZM=&expire=94608000&date=20250624T054936Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=44e3935f-b8c0-419e-af8f-ddb9a72eb9be&shareId=73G47GB7-D0B5-9F9C-0089-D1G7BGD0191C&from=EXPORT&signature=N5RTMxCmbgHnAy2cSU5Q3tSON5qRF5AzHH+dDiyCRbg=&expire=94608000&date=20250624T054936Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=ad16b5b6-c82b-46ee-9c59-1be1d572b496&shareId=73G47GB7-D0B5-9F9C-0089-D1G7BGD0191C&from=EXPORT&signature=FEe/qX38NgDsqVlWdSvBD4yCKrCGLCiuq+szxPstY+Y=&expire=94608000&date=20250624T054936Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=e75f69e4-f8c9-4ca7-9ee2-4b145aa06abd&shareId=73G47GB7-D0B5-9F9C-0089-D1G7BGD0191C&from=EXPORT&signature=oQ22eG7K2tFYAZoOih0+njS6h9RUUiR1n572BOBuTxE=&expire=94608000&date=20250624T054936Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=b4d8757a-21c3-42e5-898b-85c84e79eba6&shareId=73G47GB7-D0B5-9F9C-0089-D1G7BGD0191C&from=EXPORT&signature=ryz99e957SO5Ftm8FFCBXgoKgdevkhwJBXdNOC/pkUU=&expire=94608000&date=20250624T054936Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=bd8b1475-2f7b-4256-ad20-c0fd08a25c02&shareId=73G47GB7-D0B5-9F9C-0089-D1G7BGD0191C&from=EXPORT&signature=NCAfWEUiKAPcqYIWgYB3tdRRJpnm8RMXMJQ/X1oTiis=&expire=94608000&date=20250624T054936Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=7ed586a1-25d2-4afa-bf37-17df436517c4&shareId=73G47GB7-D0B5-9F9C-0089-D1G7BGD0191C&from=EXPORT&signature=0d6QfSS9FTzkaiIS9Sy4T81Ipo1GT4TgB5nt5qAssww=&expire=94608000&date=20250624T054936Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=137ec739-def2-4724-ab13-3915f6d77785&shareId=73G47GB7-D0B5-9F9C-0089-D1G7BGD0191C&from=EXPORT&signature=GIfA0m/484nSHq5z9qxpvBB9b3KSlhX6tTrruMUL5n4=&expire=94608000&date=20250624T054936Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=bdb8d1b3-00f6-4b0d-880a-f64e272a4e4c&shareId=73G47GB7-D0B5-9F9C-0089-D1G7BGD0191C&from=EXPORT&signature=OKOWgxOC8wBwhJUXiFgW7djFJZRtj/kU+SbJiwM9vsY=&expire=94608000&date=20250624T054936Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=da95f737-6282-41a7-891b-e0ba4dbd2abc&shareId=73G47GB7-D0B5-9F9C-0089-D1G7BGD0191C&from=EXPORT&signature=8St1EbeaWfj2KifFRovTcxha9rIXH1FOvlC9dFQPf98=&expire=94608000&date=20250624T054936Z&version=1.0
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?patentId=52e91a43-936b-442c-bce5-94eead2af2c3&shareId=73G47GB7-D0B5-9F9C-0089-D1G7BGD0191C&from=EXPORT&signature=xG9MetLhmt17BJplvIdb2AQMr1anTkE4q9FZllFD1sg=&expire=94608000&date=20250624T054936Z&version=1.0


 

 — 137 — 

43 CN119128423B 一种基于数字孪生模型的电器能耗计算方法 2024-08-14 

44 CN116843946B 一种基于图像识别的隧道岩体主要结构面判识方法及装置 2023-05-31 

45 CN113343320B 一种基于人脸识别的智能办公方法 2021-06-01 

46 CN114255275B 一种构建地图的方法及计算设备 2020-09-14 

47 CN117853191B 一种基于区块链技术的商品交易信息共享方法及系统 2023-12-04 

48 CN114782794B 一种基于图像识别的皮革表面纹路识别系统及其运行方法 2022-05-06 

49 US12288186B2 Automatic inventory creation via image recognition and overlay 2022-08-18 

50 US12287623B2 
Methods and systems for automatically creating statistically 

accurate ergonomics data 
2018-11-05 

51 CN119379540B 一种基于激光雷达视觉辅助的管道拼接方法 2024-12-31 

52 US12288318B2 
Ultra-micro defect detection apparatus and detection method 

thereof 
2022-07-20 

53 CN113705560B 基于图像识别的数据提取方法、装置、设备及存储介质 2021-09-01 

54 CN114943870B 线特征提取模型的训练方法及装置、点云匹配方法及装置 2022-04-07 

55 CN115147757B 图像识别方法及装置、计算机可读存储介质、计算设备 2022-06-21 

56 CN114758043B 一种基于 3D 云图的矿石块度智能识别方法及系统 2020-12-29 

57 CN114565686B 视频处理方法、装置、电子设备及可读存储介质 2021-12-28 

58 CN119559171B 矿岩块度测量方法、装置、电子设备和可读存储介质 2025-01-24 

59 CN119273706B 一种基于图像测量的模型精细化刻画方法和系统 2024-12-09 

60 US12283130B2 
Spoof detection by generating 3D point clouds from captured 

image frames 
2019-07-24 

5.5 人工智能产业导向建议 

5.5.1 加强资源配置引导产业整体提升 

吉林省具有较为完备的产业链，优质的创新资源和具有优势的龙头企

业，具有较大的发展潜力。但另一方面，跟国际相比，资源配置还有提高

的空间。 

因此，需要发挥政府在创新资源配置方面的能力，加强资源配置，引

导产业整体提升。对于人工智能产业涉及领域较为全面的重点企业进一步

做强，巩固扩大优势，中国第一汽车股份有限公司在深度学习和 3D 视觉
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方面具有较好的研发基础，从产业角度来看，吉林省可重点扶持其无监督

学习和生理特征识别技术领域各方向的投入，巩固并扩大在该领域的技术

优势，并且向国际化和综合化发展。 

在人工智能领域，从产业结构来说，尽管产业链较为完整，但在语音

技术、文本处理和生理特征识别与全国产业机构相比尚有短板，为了补足

在在上述领域的产业结构的短板，可加强本地企业的培育，促进其在相关

领域的研究深度，从而提高该领域的平均专利申请量指标；同时，还可以

学习借鉴龙头企业在该领域的专利布局，积极寻求合作，从而在巨人的肩

膀上寻求突破。 

总体来看，针对吉林省人工智能产业链中发现的问题精准施策发力，

具体问题具体分析、具体解决，进一步推动产业链健康发展。推进联盟运

作，积极对接相关职能部门，推动产业联盟实体化运作。要着力强链延链

补链，产业联盟要实体化运作、常态化沟通，打造形成产业聚合优势，积

极发动联盟企业深化拓展与头部企业合作，开展产业链精准招商、以商招

商、以情招商，引导更多上下游企业来镇落户、协作配套；要着力创新转

型升级，积极围绕产业链部署创新链、围绕创新链布局人才链，全面梳理

联盟企业产品对外依存度，强化关键核心技术攻坚，稳步实现产业链关键

环节自主可控，不断培育新增长点，提升产业链价值；要着力服务引导支

持，靠前作为、主动服务，落实专门规划引领、专门链长调度、专门班子

服务，为产业链发展营造良好环境，推动产业链发展共赢。 

5.5.2 以高校带动产学研合作 

我国人工智能产业前二十的申请人中，高校和科研院所占据相当的位

置，协同创新重要申请人中科研院校申请的专利占据第一，但与企业的合

作申请的数量相对较少，行业内学研合作并不普遍，其采用产权手段进行

的技术转化也较少。吉林省需要加强协同创新力度，建议多与高校开展产
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学研合作来加强项目研发创新，综合匹配企业和高校各自优势，共同攻克

技术难点，协同创新发展。针对吉林省人工智能产业技术发展的薄弱环节、

研发重点及难点方面进行协同创新、协同布局等。 

国内人工智能领域专利申请量前十的科研院所、高校情况中可以看出，

各申请人在人工智能领域上的专利布局比较乐观。但在专利运营时还必须

考虑到上述专利的法律状态、保护范围以及技术先进性等因素。另一方面，

在现有专利的基础上，应进行协同创新，在专利分析基础上，从产业上组

织研发同类产品的企业与科研院所、高校围绕人工智能产业关键共性技术

和配套装备技术进行协同攻关，共同突破核心技术，共享知识产权，并被

企业在各自差异化产品的生产中加以利用；组织行业大型企业集团与产业

链上下游企业以及相关科研机构联合，围绕产业链中薄弱或缺位的关键共

性技术进行集中突破，促进完整产业链的迅速形成，产业链上下游企业共

享知识产权。 

此外，吉林大学、长春理工大学、中国科学院长春光学精密机械与物

理研究所作为吉林省本土高校和研究所，在人工智能领域具有一定的研发

成果基础，但是目前知识产权中的协同合作，以及转让运营行为均较少。

尤其在深度学习和 3D 视觉方面，吉林大学具有一定技术研发优势，而企

业尚未形成技术成果或产业化，高校的科研潜力可以进一步充分挖掘，转

化为产业成果，从而在未来推动长春市产业发展。 

因此，建议吉林省以高校作为推动者，鼓励吉林大学、长春理工大学、

中国科学院长春光学精密机械与物理研究所等优秀科研院校及研究所，依

托实验室和产业联盟，看搭建产学研相结合的发展平台。针对地方龙头企

业，和其它诸多中小企业制定不同的产学研合作策略。对于龙头企业首先

通过技术合作实现技术互补，下一步可转让、许可、作价投资等多种方式

向企业转移科技成果，整合周边资源；对于中小企业主要起到扶持帮助为
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主，包括在其中起到企业之间的沟通及整合平台的作用，促进科技成果从

科研机构向社会向企业转移转化。 

5.5.3 逐步专利布局和高价值专利培育 

我国在人工智能领域的专利数量虽多，但质量较差，专利价值度排名

靠前的专利中，中国专利占比较少，我省部分大专院校的专利质量特点也

基本与我国一致。反映出一是我国在人工智能领域创新能力较弱，二是对

于知识产权创造的工作意识不足。 

在专利布局方面，高校较为注重专利布局，但核心专利和海外专利数

量较少，而企业对于知识产权的创造工作方面较为薄弱。因此，吉林省应

从以下几个方面重视并提高知识产权创造工作： 

（1）梳理专利布局的理念，实现企业创新实施重点行业、重点领域

关键技术的专利布局，围绕行业内重大核心技术实施技术和专利储备，通

过对技术方法和路径的详细分析，将所有可能的技术、结构通过专利申请

加以保护，实现专利保护全覆盖。支撑产业技术创新和高端发展，形成重

点产业的发展优势。同时对于新兴技术的方向，在从事创新研究和企业研

发时积极引导国内研发主体围绕上述热点和前沿领域投入研发力量，大胆

创新，力争取得技术突破，在美日等国家尚未形成技术垄断和专利壁垒以

前占领前沿技术的阵地，掌握未来发展方向的主动权。 

相关研发单位在技术研发的同时，需建立健全自身的技术创新机制和

知识产权组织机构，引进或培养知识产权专业人才，制定合理的专利发展

规划，最终实现专利撰写水平的改进，量质并举提高专利控制力。我国企

业在加大技术研发的同时，还应进一步思考如何将重要科技成果转化为专

利并加以应用，在推出具有自有品牌产品的同时，实现对该产品的核心技

术的专利布局，进而逐渐实现对该产品的全面专利布局，最终实现知识产

权统筹规划，从而提高企业核心竞争力。 
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（2）注重高价值专利的培育。我国已经从知识产权大国转为向知识

产权强国发展阶段，对于专利也要从数量而转为数量质量并重。高价值专

利是指专利所保护的技术属于行业内领先的先进技术，且专利文本质量高，

保护效果好，专利的法律价值、技术价值和经济价值都比较高的专利或专

利组合培育高价值专利或专利组合就是在创新的基础上能够在核心技术

创新方面形成一批能够促进和支撑产业高端发展的基础专利，建立具有法

律保护的核心技术储备。可以结合国家、省、市以及高新区科技项目实施，

围绕关键共性技术研发和重点新产品开发，以重点企业、龙头企业为核心，

排出一批重点技术、重点产业和重要方法，培育和创造一批高价值专利组

合。同时通过高价值专利培育，引导企业提高专利申请和布局质量，建立

以企业为核心的高价值专利培育与创造的体制机制，通过高价值专利培育

和关键技术的专利布局实现重点产业的高质量发展。 

5.5.4 依托产业联盟建设专利联盟 

吉林省已有较为完备的产业链，也具备优势创新资源和发展的潜力，

但是对创新资源的集群和体系化建设不足，知识产权也较弱。为解决上述

问题，依托已有的产业联盟建设专利联盟，并形成专利池，从而促进和推

动创新资源的整合，并发挥知识产权作用。 

具体实施中，可目前形成的人工智能产业联盟中，引入知识产权元素，

建立知识产权联盟，共享专利池，在推进知识产权布局、标准制定与认证、

市场推广、产业化应用等方面形成合力。已有的产业联盟对相关的研发进

行整合协调，对于相同技术的技术可以采取联合开发的方式，对于应用型

企业，促进其产业链的结合研发应对共同的竞争者，确保在人工智能领域

的市场优势。依托专利联盟，可以对于创新资源进行更有效的整合共享。 

专利联盟是企业之间基于共同的战略利益，以一组相关的专利技术为

纽带达成的联盟，联盟内部的企业实现专利的交叉许可，或者相互优惠使
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用彼此的专利技术，对联盟外部共同发布联合许可声明。专利联盟有利于

消除专利交叉许可的障碍，促进技术的推广应用，可令减少专利纠纷、降

低诉讼成本等优势愈发凸显。此外，传统的专利许可都是使用者向不同的

专利权人分别请求许可，而专利联盟则可以汇集某一行业的专利技术对外

进行一站式许可，也可大大降低交易成本。 

目前吉林省知识产权意识较为薄弱，也很难在一时间建立起较为全面、

完整、具有质量的专利布局，尤其是当面对国外企业的专利围攻时，应对

较为弱势。目前借已有产业联盟也打好了建立专利联盟的基础。依托专利

联盟和专利池，专利创造和专利侵权预警，同时寻求专利保护和专利运营

途径，团结起来，形成更加有效的阻击或防御，从而为技术创新保驾护航。 

5.5.5 逐步建立完备的知识产权预警体系 

从前述专利分析可知，一些经济发达国家的许多公司运用专利战略不

断占领和控制我国同类行业市场,使得我国企业专利战略的滞后性日渐显

露。而专利诉讼时专利武器控制力最强的体现，目前人工智能领域部分核

心技术的专利仍把握在龙头企业手中，这些企业也非常注重在华的布局。 

因此，吉林省亟需重视知识产权风险，并且逐步建立其知识产权预警

体系。首先，应当在技术已经投入甚至进行市场销售的核心产品及领域抓

紧注重对国外在华专利布局信息资料的收集、整理和分析，关注国外专利

的技术方案和保护范围，做好可能进行侵权的应对，例如使用主动协商、

无效请求、规避设计等多种手段，尽快加以解决，避免形成实际风险。然

后，逐步对潜在的专利侵权进行及时预警，从而避免在研发期间就落入侵

犯他人专利的不利境地，提升自身风险防控能力。最终逐步打造完整的知

识产权预警体系。 

吉林省可从宏观和整体上指导企业有效开展专利预警相关工作、科学

构建与企业经营战略相对应的专利风险预警机制，帮助企业提升预警能力。
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预警规程中覆盖企业研发、产品上市、海外参展、采购等经营活动中的专

利风险的判断，建立数据检索和筛选、数据分析对比、专利侵权分析以及

风险规避和应对的主要原则和流程。特别在风险规避和应对措施中给予业

务指导，如发现侵权风险时，可收集资料和证据，主动请求宣告风险专利

无效；主动进行沟通，取得风险专利权的许可；修改产品技术方案，避开

保护范围等措施。行业协会和相关部门还可以定期发布碳纤维行业的预警

信息，供企业借鉴和参考。 

建议引入知识产权专业机构帮助，根据指导性规程建立符合企业自身

实际情况的专利预警体系，纳入企业整体风险防范系统中，并配备相应的

人员实施相关的工作。可以建立企业个性化的专利数据库，定期跟踪美国、

日本、德国等龙头企业和机构最新公开的专利信息；建立预警信息的分级

分类体系，对于已经授权的专利、未决的专利和失效的专利进行分类，并

充分考虑技术实施、产品研发、规避难易等确定风险等级，定期进行监控，

做到防范于未然。 

5.5.6 加强知识产权保护与运用 

习近平总书记在中央政治局第二十五次集体学习中指出，创新是引领

发展的第一动力，保护知识产权就是保护创新。所以，知识产权的引领与

保护，既是企业进行科研创新、自主研发的产物，也是对于企业科研的保

驾护航，为企业发展提供长远的回报和动力。通过对于前述分析，可见吉

林省在知识产权创造、保护、运用等方面都很薄弱，因此最好引入知识产

权专业服务机构，可以更快速、低成本、有效、专业的完成上述知识产权

布局、预警体系、高价值专利培育等行为。 

专利运营、协同创新载体建设和专利产业投融资有利于聚集重点项目，

有利于促进重点产业、特色产业的发展和繁荣，使财政经费投入效益最大

化。应当引进较为专业的知识产权运营服务机构，指导企业在进行研发合
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作、科研成果产业化等活动中的知识产权交易、许可、质押等知识产权运

营行为。专利运营基金是近年来产生的专利营新业态，其主要投资项目包

括专利运营项目、专利产业化项目、专利运营企业、知识产权质押融资风

险补偿等。中央财政已安排专项资金，重点推进知识产权运营体系建设。

建议整合现有各类政府性扶持资金，设立以专利产业化和专利运营为重点

的专利运营基金，向重点产业专利导航项目倾斜，重点支持专利导航重点

产业创新发展规划所确定的项目、专利产业化项目、产业布局中重大关键

技术研发项目、产学研合作协同创新平台项目、重大关键技术专利布局项

目和产学研合作高价值专利培育项目，以专利微导航为重点的企业知识产

权战略推进计划项目以及专利导航人才培养项目等。 

通过企业专利微导航，可以知道企业创新研发、主要竞争对手的专利

侵权风险评估和分析、关键技术的专利布局，推进企业战略计划更有针对

性的实施。 

总之，在技术布局上，吉林省应围绕七个三级技术分支，结合本地产

业和科研优势，制定差异化发展路径。在监督学习与无监督学习方面，可

依托科研院所的算法研究能力，重点开发面向农业、生物医药和工业制造

的专用算法，如黑土地监测中的异常检测模型、工业质检中的少样本学习

技术，并构建专利组合以保护核心技术。在深度学习领域，可结合省内光

电产业优势，研发面向边缘计算的轻量化模型，并探索光学硬件加速技术，

以降低对国外芯片的依赖，同时布局联邦学习、模型压缩等专利，规避国

际巨头的技术壁垒。在图像识别与 3D 视觉方向，应聚焦汽车制造（如一

汽的零部件缺陷检测）、长白山生态遥感监测及边境安防等场景，发展多

光谱图像融合、小目标识别等细分技术，形成高价值专利池。在视频分析

领域，可结合智慧城市和交通管理需求，开发适用于极寒环境的低照度视

频增强算法，提升冬季交通监控能力。在语音技术方面，应发挥延边大学

的多语言研究优势，研发朝鲜语、蒙古语与汉语的实时翻译系统，并针对
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东北方言优化语音识别模型，构建特色语音交互专利。在文本处理领域，

可围绕政务、医疗和农业咨询等场景，开发专业领域的自然语言处理技术，

如农业知识问答系统的语义理解专利。在生理特征识别方向，可结合长春

生物制品所的科研资源，探索蛋白质结构预测、药物分子相互作用分析等

生物医药 AI 应用，形成交叉学科创新点。 

在产业落地方面，吉林省需推动人工智能技术与本地优势产业深度融

合。针对 3D 视觉、监督学习、深度学习和图像识别技术，可与一汽集团、

中车长客等企业合作，建立智能质检和工业视觉联合实验室，推动 AI 在

汽车和高铁制造中的专利转化。在视频分析和 3D 视觉领域，可联合长光

卫星，发展卫星遥感实时分析技术，服务于农业估产、灾害监测等场景，

并构建空天地一体化专利体系。语音和文本处理技术可应用于智慧政务、

跨境电商等场景，开发多语言客服系统，并申请对话生成、情感分析等专

利，提升服务贸易竞争力。生理特征识别技术可与省内医疗机构合作，开

发基于 AI 的疾病筛查系统，并在基因测序、药物研发领域布局生物特征

分析专利。 

政策层面，建议设立人工智能专项基金，支持企业联合高校申报核心

专利，并对国际专利（PCT）申请给予补贴。同时，建立“AI+汽车/农业

/医药”专利池，推动交叉许可，降低技术壁垒。此外，加强与中国一汽、

吉大等单位的协同创新，组建专利联盟，避免重复研发，并针对国际 AI

专利趋势提前布局合规性技术，确保吉林省在农业 AI、工业视觉、寒地

智能应用等细分领域占据领先地位。 


